
  MATLABبرخي از دستورالعملهاي  
    residueدستور  -١

  دهيم : عملكرد اين دستور را با يك مثال نشان مي
  :  ١مثال 

  
  پس از تجزيه به كسرهاي جزئي داريم : 

  
  

حال با استفاده از دستورالعملهاي زير قطبها و مانده را  
  آوريم : بدست مي

  
  

                                                          
  

  

  
  

  
  

  ٣: همان مثال  ٢مثال 

                       

 rootsدستور  -٢
  كند. اي را تعيين ميريشه يك چندجمله 

3:    ٣مثال  2x + 6x +11x + 6 = 0  

                            
 polyدستور  -٣

هاي آن مشخص است، را تعيين    اي كه ريشهچندجمله
  كند. مي

  ٣: در ادامه مثال  ٤ مثال

  
  polyvalدستور  -٤

  كند. اي را تعيين ميمقدار يك چندجمله
  ٣: در ادامه مثال  ٥مثال 

  
  tfدستور  -٥

  كند. يك سيستم يا مدار را بصورت تابع تبديل تعريف مي 
  :  ٦مثال 

                                           
 Impulseدستور  -٦

  كند. پاسخ به ضربه يك مدار را تعيين مي
  ٦پاسخ مثال :  ٧مثال 
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 pestدستور  -٧

  كند. پاسخ به پله واحد يك مدار را تعيين مي
  ٦پاسخ مثال :  ٨مثال 

step(sys) 

  
 laplaceدستور  -٨

  . لاپلاس توابع را محاسبه مي كند
  :  ٩مثال 

>> syms t 
>> laplace(t) 
 ans = 
  
1/s^2 

   lsimدستور  -٩
اين دستور پاسخ يك مدار با تابع تبديل تعريف شده را به  

  شرايط اوليه دلخواه يا صفر و ورودي دلخواه تعيين مي كند. 
به ورودي سينوسي و شرايط اوليه   ٦پاسخ مثال  :  ١٠مثال 
  صفر 

>> t = 0:0.01:5; 
>> u=sin(t); 
>> lsim(sys,u,t) 
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