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  هدف :

ها در طبيعت داراي تغييرات و رفتار ديناميكي هستند. اين رفتار ديناميكي ها و پديدهدانيم همه سيستمطور كه ميهمان 
هر حال،  در .كردفرض  خطّيتوان آن را برخي موارد در محدوده عملكرد موردنظر ، ميولي در  ،بوده خطّيهمگي غير 

هاي سيستم با تغيير فركانس ورودي پارامترهاي بخش ةهاي مختلف متفاوت بوده و دامنرفتار سيستم در برابر فركانس
و غير متغير با  خطيّهاي . براي سيستمكردتوان به نوعي يك فيلتر فرض ها را ميكند. از اينرو همه سيستمآن تغيير مي
شود. اگرچه اغلب ، فركانسي بيان مي مشخصّة، تغييرات مذكور بصورت كردتوان تابع تبديل تعريف زمان كه مي

شود. در جايي كه ارسال فاز و بخصوص تأخير توجه مي مشخصّةنظر است ، ولي در برخي موارد به دامنه مدّ  مشخصّة
تواند سبب عقب و جلو شدن گيرد ، محيط يا وسيله ارسال اطلاعات ميسر هم انجام مياطلاعات بصورت پشت 

  اطلاعات مذكور شود كه مطلوب نيست. 
كار برد ، كه هو يا در كنار آن سيستم ديگري  ب كردبراي بهبود رفتار فيزيكي يك سيستم ، بايستي آن را از نو طراحي 

سيستم بهبود بخشد. رفتار جديد سيستم و يا سيستم جديد را به  ر دو را براي كلِّدامنه و فاز يا و يا ه مشخصّةبتواند 
كار برد. در اين درس ابتدا با مفاهيم هو ب كردصورت الكتريكي طراحي هتوان بكمك ابزارهاي موجود در اين درس مي

هاي شويد و سپس روشأخير) آشنا ميداده شده (اعم از دامنه و يا ت مشخصّةفيلتر و تعيين تابع تبديل از روي  ةلياوّ
كار هآنچه از كاربرد فيلتر گفته شد، كاملا در رشته الكترونيك ، مخابرات و قدرت بشود. مختلف طراحي فيلتر ارائه مي

ساز در يك سيستم حلقه بسته توان به كاربرد فيلتر به عنوان جبرانرود. براي رشته كنترل علاوه بر مفاهيم فوق ، ميمي
  .كرداره اش
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