
 

              
 مدرس : رسول دليرروي فرد

 آموختان را فكرت  بنام آنكه ج

 فيلتر و سنتز مدار
  ن ترم پايا        ١١١١١١١١١١١١١١١١١١

  كامپيوتردانشكده مهندسي  
 ي معمارگروه         
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چقدر خواهد    Kدر هر مورد  طراحي كنيد.  DPرا در هر يك از حالتهاي ذيل با استفاده از توابع    

  نمره)  ١٨( بود؟ 

iRبا مقاومت  LCيك مدار  - الف   و بدون مقاومت   ١LR 

LR    با مقاومت LCيك مدار  - ب   2  و بدون مقاومتiR 

LR  با مقاومت LCيك مدار  - پ   2  و  iR   ١  
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توابع   از  استفاده  با  ذيل  حالتهاي  از  يك  هر  در  كنيد.  DPرا  مورد  طراحي  هر  چقدر    Kدر 

  نمره) ١2(  خواهد بود؟

    RCيك مدار   - الف

    RLيك مدار  - ب

 
  نمره)  ١٥( .ت فعال طراحي كنيدبصور تابع تبديل ذيل را  Kuhو    Loveringبر اساس روشهاي   - ٣
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  .  ول فيلترهاي فعال طراحي كنيدد تبديل ذيل را بر اساس ج  تابع - 4

  نمره)  ١٥( در نظر بگيريد. ١0 pFرا برابر  2و كوچكترين خازن طبقه درجه   nF  220را برابر  ١جه در طبقهزن خا    
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