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  :هدف 
اين رفتار ديناميكي . ها در طبيعت داراي تغييرات و رفتار ديناميكي هستند دانيم همه سيستمها و پديده همانطور كه مي 

در هر حال ، .توان آن را خطي فرض نمود ملكرد موردنظر ، ميهمگي غير خطي بوده ولي در برخي موارد در محدوده ع
رفتار سيستم در برابر فركانسهاي مختلف متفاوت بوده و دامنه پارامترهاي بخشهاي سيستم با تغيير فركانس ورودي آن 

ر متغير با زمان براي سيستمهاي خطي و غي. توان به نوعي يك فيلتر فرض نمود از اينرو همه سيستمها را مي. كند تغيير مي
اگرچه اغلب ، مشخصه . شود توان تابع تبديل تعريف نمود، تغييرات مذكور بصورت مشخصه فركانسي بيان مي كه مي

در جايي كه ارسال اطلاعات . شود دامنه مدنظر است ، ولي در برخي موارد به مشخصه فاز و بخصوص تأخير توجه مي
تواند سبب عقب و جلو شدن اطلاعات مذكور  ا وسيله ارسال اطلاعات ميگيرد ، محيط ي  بصورت پشت سر هم انجام مي

  . شود كه مطلوب نيست
براي بهبود رفتار فيزيكي يك سيستم ، بايستي آن را از نو طراحي نمود و يا در كنار آن سيستم ديگري  بكار برد ، كه 

رفتار جديد سيستم و يا سيستم جديد را به . دبتواند مشخصه دامنه و فاز يا و يا هر دو را براي كل سيستم بهبود بخش
در اين درس ابتدا با مفاهيم . توان بصورت الكتريكي طراحي نمود و بكار برد كمك ابزارهاي موجود در اين درس مي

شويد و سپس روشهاي مختلف  آشنا مي) اعم از دامنه و يا تأخير(اوليه فيلتر و تعيين تابع تبديل از روي مشخصه داده شده 
  . شود طراحي فيلتر ارائه مي
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