
  سيستم حلقه بسته با فيدبك واحد منفي را در نظر گرفته كه در آن تابع تبديل مسير رفت برابر است با :
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  ، اهداف فوق را تحقيق كنيد. Matlabافزار ساز را تعيين نموده و با استفاده از نرمباشد.  تابع تبديل جبران


