
  
  

  : فرض كنيد :  1مثال 
  
  
  

  با روش تغييرناپذيري ضربه

  
اين دستورالعمل سيستم پيوسته را با روشهاي مختلف به 

  .كندسيستم گسسته معادل تبديل مي

  
  .كندپاسخ به ضربه سيستم را تعيين مي

  :  2مثال 
  
  

  
  
N شودتعداد نقاطي است كه پاسخ محاسبه مي.  

  2همان مثال :  3مثال 

  
  

  .شودذخيره مي yمقدار پاسخ به ضربه در متغير 
  2همان مثال :  4مثال 
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دستورالعملهاي مشابه با پاسخ به ضربه دارد ولي پاسخ به پله 
  .شودواحد رسم مي

  
  
  

  2ال همان مث:  5مثال 
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، مطابق شكل زير با 1در اينجا پاسخ سيستم اصلي در مثال 
  .پاسخ به پله واحد سيستم معادل كاملا متفاوت است
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همانطور كه گفته شد، در معادل سازي يك سيستم پيوسته 

در اينجا (به سيستم گسسته، نتايج براي برخي از وروديها  
  .بخوبي قابل دسترس است) ضربه واحد

  
  اين دستورالعمل سيستم را بصورت تابع تبديل معرفي 

  .كندمي
  :  6مثال 

  
  
  
  

  .مؤلفه سوم ، پريود نمونه برداري است

  
توان از برخي از دستورالعملهاي ديگري كه در اين فصل مي

  :كاربرد دارد، نام برد
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