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در ماشين ابزار نشان داده شده، قصد داريم يك مكانيزم كنترلي تعبيه نماييم كه موقعيت ساپورت را در هر  - 1
ابتدا يك دياگرام جعبه اي . طراحي مفهومي مكانيزم در شكل نشان داده شده است. نقطه دلخواه قرار دهد

اي چنين مكانيزم كنترلي طراحي نماييد و بر اساس آن سنسورها و عملگرهاي مناسب را مشخص مناسب بر
  .سپس شماتيك دقيق كنترلي را رسم نماييد. نماييد

  
 

 
 y ورودي و xمعادله ديفرانسيل حاكم ميان ورودي و خروجي يك سيستم به صورت زير مي باشد، كه در آن  - 2

 :خروجي مي باشد 
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  .مرتبه سيستم و تابع انتقال ميان خروجي و ورودي را بيابيد
  

2تابع انتقال يك سيستم به شكل  - 3
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SSG است، اگر به اين سيستم يك ورودي پله وارد شود، )(
  خروجي سيستم در حوزه زمان چگونه خواهد بود؟

 
 را با استفاده از تحليل حلقه بدست VL(t) داده شده  و ولتاژ القاگر نشانV1(t)تابع تبديل بين منبع ولتار  - 4

  .آوريد

  
  

، يك خروجي ثابت   Hz 20در يك سيستم خروجي سيستم نسبت به اعمال يك موج سيسنوسي با فركانس  - 5
 .مطلوب است محاسبه تابع تبديل سيستم مذكور.  مي باشد1با مقدار 



 فنر و دمپر نشان داده شده در شكل، تابع انتقال بين جاده و جابجايي عمودي  براي ثابتbو 1kبا فرض مقادير  - 6
فنريت بين لاستيك و جاده .  فرض نماييدm و جرم لاستيك را Mجرم خودرو را . خودرو را به دست آوريد

 .فرض نماييد2kرا 
  )ابتدا جرم هاي مستقل را شناسايي نمايد: راهنمايي(

 

  
  

راي سيستم نشان داده شده تابع انتقال بين گشتاور ورودي و موقعيت عمودي ب - 7
 مي باشد، تمامي اتصالات بجز 1نسبت دنده . دنده شانه اي را بدست آوريد

از فنريت ميله صرفنظر . اتصال چرخدنده و شانه را در محاسبات وارد نماييد
  .نماييد

  
  
  
  
  

 . را بيابيد3Xن نيرو و جابجايي براي سيستم نشان داده شده، تابع تبديل بي - 8
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