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 ّبي علوي خلاصِ فعبليت

 

 هشخصبت فردي    

 كذيك ػلي خبوي 

  آثبد دس خشم 1341هبُ ػبل  دي 21هتَلذ 

 خيبثبى دوتش ؿشيؼتي ـ داًـىذُ ثشق ـ داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػـي ـ      ـ     آدسع هحل وبس: تْشاى

 .16315ـ 1355كٌذٍق پؼتي 

 ىتشًٍيىي: پؼت الsedigh@kntu.ac.ir 
 

 تحصيلات داًشگبّي

 (1983ليؼبًغ سيبضي اص داًـگبُ ًيَوبػل، اًگلؼتبى) 

 ّبي وٌتشل اص  فَق ليؼبًغ ػيؼتنUMIST  (1985، اًگلؼتبى) 

 (1988ّبي وٌتشل اص داًـگبُ ػبلفَسد ، اًگلؼتبى) دوتشي ػيؼتن 

 

 ٍضعيت كًٌَي

  ِگشٍُ وٌتشل داًـىذُ ثشق داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي. 25اػتبد پبي 

  1376استمب ثِ داًـيبسي دس ػبل 

  1381استمب ثِ اػتبدي دس ػبل 

 

 اي   تجربيبت حرفِ

 الف( هسئَليت اجرائي   

الوللـي   ثييّبي ثشق، هبؿيي ثيٌبئي ٍ پشداصؽ تلَيش ٍ وٌفشاًغ  ّبي ثشگضاسوٌٌذُ وٌفشاًغ ـ ػضَيت دس وويت1ِ

 دٍلت، كٌؼت، داًـگبُ ثشاي تَػؼِ هلي.

 ـ ػضَيت دس ّيأت تحشيشيِ چٌذيي هجلِ هٌْذػي داخل وـَس.2

 .  1369ّبي وبسؿٌبػي اسؿذ ٍ دوتشي اص ػبل  ـ طشاحي ػإال وٌىَس3

 . 1382ـ1377ٍ  1373ـ1371ـ ػشپشػت گشٍُ وٌتشل داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي دس ػبلْبي 4

 .  1377-1376ٍ  1371-1369سيبػت داًـىذُ ثشق داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي دس ػبلْبي ـ   5

 .1386ـ 1382ـ سيبػت داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي 6

 .1387الىتشًٍيه خَدسٍ،  كٌؼت ػبليبًِالوللي  وٌفشاًغ ثييدٍهيي ثشگضاسوٌٌذُ  ػلوي ػضَيت دس وويتِ -7

 تب وٌَى 1384اص  وٌتشلپظٍّـي -ػشدثيش هجلِ ػلوي -8

 ة( تذريس

ّـبي وٌتـشل هـذسى، سيبضـيبت      ّبي وٌتشل خطي ، ػيؼتن ؿذُ دس همطغ وبسؿٌبػي : ػيؼتن ـ دسٍع تذسيغ1

 هٌْذػي.

ّـبي وٌتـشل ثْيٌـِ،     ّبي وٌتـشل ديجيتـبل، ػيؼـتن    ـ دسٍع تذسيغ ؿذُ دس همطغ وبسؿٌبػي اسؿذ: ػيؼتن2

 وٌتشل چٌذهتغيشُ، سيبضيبت هٌْذػي پيـشفتِ، وٌتشل همبٍم ٍ وٌتشل تطجيمي.ّبي  ػيؼتن

 ؿذُ دس همطغ دوتشي: تخويي ثْيٌِ. ـ دسع تذسيغ3

 ج( تجربيبت صٌعتي

 1369ـ1368ـ ّوىبسي ثب هشوض تحميمبتي ًيشٍ، هتي دس ػبلْبي 1
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هؼبًٍت جْبد خَدوفـبيي ًيـشٍي    ( دسINSّبي ًبٍثشي ايٌشػي ) ـ ػشپشػتي گشٍُ تحميمبتي دسساثطِ ثب ػيؼتن2

 .1375ـ1369َّايي دس ػبلْبي 

 1374ـ1373ـ ػشپشػتي گشٍُ تحميمبتي وٌتشل هيضػِ دسجِ آصادي دس كٌبيغ دفبع 3

 1376ـ1374ّب،  ـ ػشپشػتي گشٍُ تحميمبتي وٌتشل دسجِ حشاست وَس4ُ

 1377ـ1375ي خَاجِ ًليش،ـ ػشپشػتي گشٍُ تحميمبتي وٌتشل همبٍم دٍس هَتَس المبيي دسجْبد داًـگب5ّ

 1379-1377ثيٌي ؿشايط جَي ؿْش تْشاى، هشوض َّاؿٌبػي،  ـ ّوىبسي دس گشٍُ تحميمبتي پيؾ6

ثيٌي ليوت ػْبم دس ثبصاس ثَسع تْـشاى، پظٍّــىذُ پـَلي ٍ ثـبًىي ثبًـه       ـ ػشپشػتي گشٍُ تحميمبتي دس پيؾ7

 1380ـ1379هشوضي جوَْسي اػلاهي ايشاى، 

تي ثشسػي ٍضؼيت هٌْذػي وٌتشل ٍ وبسثشدّبي آى دس ايشاى، ٍصاست كٌبيغ هشوـض كـٌبيغ   هجشي طشح تحميمب  ـ8

 1382ـ1381ًَيي 

ـ هجشي طشح تحميمبتي دس ساثطِ ثب تبسيخ هٌْذػي وٌتشل، هؼبًٍت پظٍّـي داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي 9

 .1382ـ1381طَػي، 

هؼبًٍـت   ٍ  ، ٍصاست كٌبيغ هشوض كٌبيغ ًَييػوَهيطشاحي ٍ ػبخت ػيؼتن وٌتشل  ،هجشي طشح تحميمبتي -10

 .1387-1384پظٍّـي داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي، 

تشجوِ م. دسخـبى طي لشاسداد هٌؼمذُ ثب ؿشوت ػـْبهي آة ٍ   PID  ٍيشاػتبسي وتبة وٌتشل وٌٌذُ ّبي  -11

 ثشق خَصػتبى، ٍصاست ًيشٍ. 

ّبي دٍ ثؼذي گؼؼتِ، تبليف دوتش هؼؼَد ؿفيؼي، اًتـبسات داًــگبُ  اي ثش ػيؼتنٍيشاػتبسي وتبة همذهِ -12

 . 1389كٌؼتي اهيشوجيش، 

 

 ّبي تحقيقبتي زهيٌِ

ثيٌـي   پـزيشي پـيؾ   ثيٌي ّبي وٌتشل دس كٌؼت، پيؾ وٌٌذّبي همبٍم ٍ تطجيمي، وبسثشدّبي ػيؼتن ًظشيِ وٌتشل

 ّب، تبسيخ هٌْذػي وٌتشل.  سفتبس ػيؼتن

 

 شذُ جَايس دريبفت

 .ّبي وٌتشل ديجيتبل ػيؼتنثِ وتبة  1374ـ 1373جبيضُ وتبة ػبل داًـگبّْب  -1

 1374-1373پظٍّـگش ًوًَِ داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي  -2

 1375ـ1374ٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي پظٍّـگش ًوًَِ داًـگبُ ك -3

 1378ـ1377اػتبد ًوًَِ ٍصاست ػلَم، تحميمبت ٍ فٌبٍسي  -4

 تَػط هتي دس ٍصاست ًيشٍ. اكَل وٌتشل هذسىدس هٌْذػي ثشق ثِ وتبة  1379دٍهيي وتبة ثشتش ػبل  جبيضُ -5

 . 1387دسيبفت لَح صسيي پظٍّـگش ثشتش كٌؼت ثشق اص اًجوي هٌْذػيي ثشق ٍ الىتشًٍيه ايشاى، اسديجْـت  -6

 .1388-1387ػبل هٌْذػي ثشق داًـىذُ دس آهَصؿي اػتبد ًوًَِ  -7

 .1389ـ 1388پظٍّـگش ًوًَِ داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي  -8

ٍصاست ػلـَم، تحميمـبت ٍ    تَػـط  1389اًتخبة هجلِ وٌتشل ثِ ػٌَاى هجلِ ثشتـش هٌْذػـي وــَس دس ػـبل     -9

 دس ّفتِ پظٍّؾ.   فٌبٍسي

سُ اًتخـبة  اهـيي دٍ 20ثِ ػٌَاى وتـبة ثشتـش سؿـتِ هٌْذػـي ثـشق دس       هٌْذػي وٌتشل ًَيياًتخبة وتبة  -10

 1390ّبي داًـگبّي، داًـگبُ تْشاى، وتبة

ّبي وٌتشل چٌذهتغيشُ ثِ ػٌَاى وتبة ؿبيؼتِ تمذيش سؿتِ هٌْذػي اًتخبة وتبة تحليل ٍ طشاحي ػيؼتن -11

 ، ٍصاست فشٌّگ ٍ اسؿبد اػلاهي1390اهيي دٍسُ جبيضُ وتبة فلل پبييض 19ثشق دس 
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 تأليفبت  

 

 )فبرسي(يبفتِ الف( كتببْبي اًتشبر

كذيك، اًتـبسات داًــگبُ تْـشاى،    داسهبسالاًي ٍ ػلي خبويججِ ، تشجوِ پشٍيض ّبي كٌترل ديجيتبل سيستن  ـ1

 .1383ٍ تجذيذ چبح دس  1373

ٍ چـبح دٍم ثـب    1374كـذيك، اًتــبسات داًــگبُ تْـشاى، چـبح اٍل       ، تأليف ػلي خبوياصَل كٌترل هذرى ـ2

 .1384اكلاحبت 

كـذيك، اًتــبسات داًــگبُ كـٌؼتي خَاجـِ       ، تـأليف ػلـي خـبوي   كٌترل چٌذهتغيرُّبي  تحليل سيستن ـ3

 .1375ًليشالذيي طَػي، 

كذيك، اًتـبسات داًــگبُ تشثيـت    ، تشجوِ حؼيي ػيفي ٍ ػلي خبويّبي قذرت پبيذاري ٍ كٌترل سيستنـ 4

 هذسع.

داًــگبُ كـٌؼتي خَاجـِ     كذيك ٍ ووـبل هحبهـذپَس، اًتــبسات    ، تشجوِ ػلي خبويّب ّب ٍ سيستن سيگٌبل ـ5

 .1378ًليشالذيي طَػي، 

كذيك، هٌَچْش وبهيبة، اػوبػيل ولاًتشي، هحوذ ًىـَئي،   ، تشجوِ ػلي خبويريبضيبت هٌْذسي پيشرفتِ  ـ7

 .1383آرس، ػجبع َّؿوٌذ، اًتـبسات داًـگبُ اهبم سضب)ع(،  هٌْذع هؼتوذي

كـذيك، حويـذ خـبلَصادُ،     ، تأليف ػلي خبويِارزيببي رٍشْبي پيش بيٌي قيوت سْبم ٍ ارائِ هذل بْيٌ ـ8

 .1383ػبدلي ، اًتـبسات پظٍّـىذُ پَلي ٍ ثبًىي ـ ثبًه هشوضي ج.ا.ا  هحوذحؼيي هْذٍي

ِ   هجوَعِ سئَالات كٌكَر كبرشٌبسي ارشذ هٌْذسي برر   ـ9 آسصم،  داسهـبسالاًي، فـش    ، هإلفـبى پشٍيـض ججـ

ٍ  1374لؼبًي، اًتـبسات داًـگبُ تْشاى، اٍليي ثبس چـبح  كذيك، احوذ فيض، حويذ  حويذسضب جوبلي، ػلي خبوي

 تجذيذ چٌذيي ًَثت چبح.

كذيك، اًتـبسات داًــگبُ كـٌؼتي خَاجـِ ًلـيشالذيي طَػـي،       ، تأليف ػلي خبويتبريخ هٌْذسي كٌترل -10

1384.  

  .1389داًـگبُ كٌؼتي خَاجِ ًليشالذيي طَػي، ، اي بر اخلا  پژٍّشي ٍ اخلا  هٌْذسيهقذهِ -11

 .1389 جبٍداى خشد،كذيك، اًتـبسات  داسهبسالاًي ٍ ػلي خبويججِ ، تشجوِ پشٍيض ًَييكٌترل  هٌْذسي   -12

كـذيك، اًتــبسات داًــگبُ كـٌؼتي خَاجـِ       ، تأليف ػلي خـبوي ّبي كٌترل چٌذهتغيرُ تحليل سيستن -13

 .1375ًليشالذيي طَػي، 
 

 )اًگليسي( يبفتِ ( كتببْبي اًتشبرة
 

 1. Control Configuration Selection for Multivariable Plants,  A. Khaki-Sedigh, B. Moaveni, LNCIS 391, 

Springer Verlag, 2009. 

 

 

 :   الوللي ّبي بيي شذُ در هجلات ٍ كٌفراًس ّبي چبپ ة( هقبلِ
 
 

1987 

Journal Publications 

1. Singular perturbation analysis of the step response matrices of a class of linear 

multivariable systems, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, International Journal of Systems 

Science, No. 2, pp 205- 211, 1987. 
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Conference Publications 
1. Design of robust adaptive digital set point tracking PID controllers for linear 

multivariable plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, Proceedings of the fifth Yale 

workshop on applications of adaptive system theory, Yale university, pp 96- 

106, 1987. 

 

1988 

Journal Publications 

1. Design of robust adaptive digital set point tracking PID controllers incorporating 

recursive step response matrix identifiers for gas turbines, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, 

Transactions of the Institute of the Measurement and Control, Vol. 10, pp 9-14, 1988. 

 
Conference Publications 

1. Design of digital set point tracking PID controllers for warships, B. Porter, A. Khaki- 

Sedigh, IEE coll. On control in marine industry, pp 1- 3, 1988.  
2.  Design of digital set point tracking PID controllers for hydrofoils, B. Porter, A. Khaki-  

Sedigh, Proc. Of IEE International Conference on Control, Control 88, pp 660-665, 1988. 

3. Design of robust digital set point tracking PI controllers for non- minimum phase 

multivariable plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, IFAC workshop on robust adaptive 

control, Newcastle, Australia, 20-24 August, 1988. 

 

1989 

Journal Publications 

1. Robustness of tunable digital set point tracking PID controllers for linear multivariable 

plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, International Journal of Control, Vol. 49, No. 3, pp 

777- 789, 1989. 

 

Conference Publications 

1. Design of adaptive digital set point controllers for linear multivariable type-one plants, B. 

Porter, A. Khaki- Sedigh, IFAC Symposium on Adaptive Systems in Control and Signal 

Processing, pp 193-198, 1989. 

 

1990 

Journal Publications 

1. Design of tunable digital set point tracking controllers for linear multivariable type-one 

plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, International Journal of Systems Science, 1990, Vol. 

21, No. 3, pp 447- 461. 

 
Conference Publications 

1. Design of tunable digital set point tracking controllers for linear multivariable mixed-type 

plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, International Conference on Modeling and Control, 

Tehran, Iran, 1990. 

 

1991 

Conference Publications 

1. Transmission zeros assignment for linear multivariable plants,          A. Khaki- Sedigh, 

IASTED International Symposium on Modeling Identification and Control, Austria, 1991. 

2. Design of high gain error actuated controllers for linear multivariable non-minimum 

phase plants, A. Khaki- Sedigh, 1991 American Control Conference Boston, June 26-28, 

1991. 

3. Building an expert system for turbogenerator fault diagnosis and repair, A. Khaki- 

Sedigh, J. Sayad, S. Sayad, Italy, ISSMM., 1991. 

4.  Design of multivariable adaptive fast sampling tracking systems, A. Khaki- Sedigh, J. 

Kamali, Electrical Engineering Conference, K. N. Toosi University of Technology, 

Tehran, Iran, 1991. (In Persian) 

 

1992 

Conference Publications 

1. Design of fast sampling error actuated adaptive controllers for linear multivariable 

plants, A. Khaki-Sedigh, J. Kamali, ICARCV’92, Second International Conference on 

Automation, Robotics and Computer Vision, 15-18 Sep. 1992, Singapore. 
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2. An expert system for alarm processing in power system operation, A. Khaki-Sedigh, J. 

Sayad, P. Hamidi, University of British Columbia, IASTED International Conference on 

Power System Engineering, Vancouver, Canada, 5-7 Aug., 1992. 

 

1993 

Conference Publications 

1. An expert system for alarm processing in power system operation (ALCON), A. Khaki-

Sedigh, J. Sayad, P. Hamidi, S. Saltryan, International conference on fault diagnosis, 

Toulouse, France, April 5-7, 1993. 

2. Adaptive tuning of PID gains using Neural Networks, A. Khaki- Sedigh, A. Sodagar, 

ICEE’93, Tehran, Iran, May 1993. 

3. An expert system for power transformers fault diagnosis (TRANTEX), A. Khaki-Sedigh, J. 

Sayad, P. Hamidi, A. P. Nanjappa, Cigre Symposium, Berlin, 1993. 

4. Modeling and implementation of alignment in inertial navigation systems, B. Andisheh, A. 

Khaki- Sedigh, ICEE’93, Tehran, Iran, 1993. (In Persian) 

5. Design of multivariable power systems stabilizers using INA design technique, A. Khaki- 

Sedigh, I. Rezania, ICEE’93, Tehran Iran, 1993. (In Persian) 

6. Design of robust power system stabilizers using QFT and a comparison with classical and 

state- space methods, ICEE’93, Tehran, Iran, 1993. (In Persian) 

 

1994 

Journal Publications 

1. On-line identification of the first-Markov parameter of linear multivariable plants, A. 

Khaki- Sedigh, J. Kamali, Journal of Engineering, Vol. 7, No. 4, pp 225- 227, 1994. 

 

Conference Publications 
1. Design of robust PSS using QFT, A. Khaki- Sedigh, G. Alizahedi, IEE International 

Conference on Control 94, Coventry, England, 1994. 

2. On- line tuning of PID controllers using Neural Networks, A. Khaki-Sedigh, H. Jula, 

ICARCV’94, Fourth International Conference on Automation, Robotics and Computer 

Vision, Singapore, 1994. 

3. Design of robust multivariable PSS using QFT and a comparison with LQR based PSS’S, 

A. Khaki- Sedigh, G. Alizadeh, ICEE’94, Theran, Iran, 1994. (In Persian) 

4. Linear and nonlinear identification of 3- degree of freedom turn table, N. Afshar, K. 

Haeri. A, Khaki- Sedigh, A. Mahdenfina, ICEE’94, Tehran, Iran, 1994. 

5. Tracking control for a 3- degree of freedom turn table, K. Haeri, N. Afshar, A. Khaki- 

Sedigh, A. Mahdemina, ICEE’94, Tehran, Iran, 1994. 

6. Identification of the dynamics of stable platforms using Neural Networks, H. Khaloozadeh, 

, A. Khaki- Sedigh, R. Amjadi far, ICEE’94, Tehran, Iran, 1994. 

7. Adaptive control of stable platforms using Neural Networks, H. Khaloozadeh, , A. Khaki- 

Sedigh, ICEE’94, Tehran, Iran, 1994. 

 

1996 

Journal Publications 

1. Input-Output pairing using balanced realizations, A. Khaki- Sedigh, M. Shahmansorian, 

Electronic Letters, Vol. 32, No. 21, pp 2027-2028, 1996. 

2. On the predictability of Tehran’s share prices, H. Khaloozadeh, A. Khaki- Sedigh, C. 

Lucas, Financial Research Journal, University of Tehran, Vol. 11-12, Summer- Fall 1996. 

(In Persian) 

 

Conference Publications 

1. Robust Internal stability theorem for inversion- based sequential procedure of 

multivariable QFT, F. Kazemi, A. Khaki- Sedigh, ICEE-96, University of Tehran, May 

13-16, 1996. 

2. Decoupling of multivariable systems using inverse neuro-controllers, A. Khaki- Sedigh, 

A. S. Mootab, International conference on intelligent and Cognitive Systems, ICIC 1996, 

Tehran, October 1996. 

3. Adaptive control of stable platforms using Neural Networks, A. Khaki- Sedigh, H. 

Khaloozadeh, ICARCV 96, Fourth International Conference on control, Automation, 

Robotics and Vision, 3-6 December 1996, Singapore, Westin Stanford. 

4. Uncertainty template generation in QFT using GA’s, M. Behbehani, A. Khaki- Sedigh, C. 

Lucas, ICEE 96, university of Tehran, May 13-16, 1996. (In Persian) 
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5. Decoupling and control of multivariable systems using Neural Networks, A. Khaki- 

Sedigh, K. Family, C. Lucas, ICEE 96, May 13-16, 1996. (In Persian) 

6. Design of robust SVC for improving dynamical behavior of induction motors using QFT 

and Kharitonov theory, M. Abedi, A. Taher, A. Khaki- Sedigh, H. Seifi, ICEE 96, 

University of Tehran, May 13-16, 1996. (In Persian) 

7. Design of robust controllers for compensating reactive power in industrial networks using 

LQG/LTR techniques, A. Taher, H. Seifi, M. Abedi, A. Khaki- Sedigh, 11
th

 International 

power system conference, Tehran, pp 308-317, Nov., 1996. (In Persian) 

8. Design of robust controller using QFT for the control of the injection of anesthesia, 8
th

 

Iranian conference on Biomedical Engineering, ICBME 96, Amirabir University of 

Technology, pp 151-158, Dec. 19-23, 1996. (In Persian) 

1997 

Journal papers  

1. Autopilot design for a ground-to- ground missile using multivariable time- varying 

models, A. Khaki- Sedigh, M. Rashtian, Bavar Journal of Engineering, No. 4, pp 11-20, 

Summer 1997. (In Persian) 

2. Robust controller design for SVC to improve the dynamic behavior of 3-phase induction 

motors in the start- up period, A. Taher, A. Abedi, H. Seifi, A. Khaki- Sedigh, Amirkabir 

Research Journal, Vol. 9, No. 35, Summer- Fall, 1997. (In Persian) 

3. Robust on-off control, H. Momeni, G. Montazar, A. Khaki- Sedigh, Daneshvar Research 

Journal, Winter 1997. (In Persian) 

 

Conference Publications 

4. Design and implementation of a predictive Fuzzy controller for an industrial furnace, A. 

Khaki- Sedigh, N. Afshar, M. Afazelli, IFAC Symposium on AI in Real-time control, 

AIRTC 97, Malaysia, 1997. (In Persian) 

5. Intelligent loopshaping in QFT, A. Khaki- Sedigh, M. Behbehani, C. Lucas, ICEE 97, 

Sharif university of Technology, May 7-9, 1997. (In Persian) 

6. Stabilization of on-off controllers using Fuzzy sets, H. Momeni, G. Montazar, A. Khaki- 

Sedigh, ICEE 97, Sharif University of Technology, May 1-9, 1997. (In Persian) 

7. Design of robust multivariable digital PID controllers using step- response matrices for a 

Drum- type 500 MW boiler, R. Amjadi- Far, A. Khaki- Sedigh, 12
th

 International power 

system conference, Tehran, 3-5 Nov., 1997. (In Persian) 

 

1998 

Journal papers  

1. Overdesigns resulting from control-model ratio in QFT, A. Khaki- Sedigh, A. Khayatian, 

Mashas University Research Journal, Vol. 10., No. 1, 1998. (In Persian) 

2. Robust reactive power compensation using H  control theory, Esteghlal Journal, Esfehan 

University of Technology, Vol. 17, No. 2, 1998. (In Persian) 

3. Modelling and prediction of share prices dynamics in Tehran’s stock exchange, H. 

Khaloozadeh, A. Khaki- Sedigh, Modaress Research Journal, Tarbiat Moddaress 

University, Vol. 21, No. 6. 1998. (In Persian) 

4. Controller design using mu-synthesis for static VAR compensator to enhance the voltage 

profile for remote induction motorloads, M. Abedi, S. A. Taher, A. Khaki-Sedigh, H. 

Seifi, Electric Power Systems Research, 46, pp 35-43, 1998. 

 

Conference Papers  

1. H   controller design for SVC in an industrial Power System, M. Abedi, S.A. Taher, A. 

K. Sedigh, H, Seifi, ICEE 98, Tehran, Iran, May 1998. 

2. Robust multivariable adaptive control in the presence of bounded disturbances and   

unmodelled dynamics, A. Khaki- Sedigh, M. T. Khomiran, ICEE 98, Tehran, Iran, May 

1998. (In Persian) 

3. A new method for the design of robust relay controllers for robots, H. Momeni, G. 

Montazar, A. Khaki- Sedigh, ICEE 98, Tehran, Iran, May 1998. (In Persian) 

4. Design of an adaptive autopilot for a ground- to- air missile and the elimination of 

pressure sensor and rate gyro, A. Khaki- Sedigh, S. K. H. Sani, ICEE 98, Tehran, Iran, 

May 1998. (In Persian) 

5. Identification and adaptive control of induction motors using vector control and neural 

networks, A. B. Khalili, A. Khaki- Sedigh, A. Afshar, ICEE 98, Tehran, Iran, May 1998. 

(In Persian) 
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1999 

Journal papers  

1. Gyrocompassing in INS with stable platform using Neural Networks, H. Valipoor, A. 

Khaki- Sedigh, Engineering Faculty Research Journal. University of Tehran, Fall 1999. (In 

Persian) 

2. On the predictability of price fluctuations in Tehran stock Exchange: A correlation 

dimension estimation approach, , H. Khaloozadeh, A. Khaki- Sedigh, C. Lucas, Esteghlal 

Journal of Engineering, Esfehan University of Technology, Vol. 18, No. 1, Sep 1999. (In 

Persian) 

 

Conference Publications 

1. Necessary and sufficient conditions for multivariable pole placement and entire 

eigenstructure assignment through output Feedback, Y. B. Toosi, A. Khaki-Sedigh, The 

3rd IMAC/IEEE Int. Conference, CSCC99, Greece, 1999. 

2. Long term prediction of Tehran price index(TEPIX) using neural networks, H. 

Khaloozadeh, A. Khaki-Sedigh, C. Lucas, Proceedings of the 2
nd

 Irano-Armenian 

Workshop on Neural Networks, pp139,145,1999. 

3. Output Feedback diagonal dominance via H  theory, A. Khaki- Sedigh, B. Labibi, 

ICEE99, Tehran, Iran, 1999. 

4. H  controller design for SVC to enhance the voltage profile in industrial networks, A. 

Taher, A, Abedi, H. Seifi, A. Khaki- Sedigh, ICEE 99, Tehran, Iran, 1999. 

5. Robust SVC design using QFT, A. Taher, A. Abedi, H. Seifi, A. Khaki-Sedigh, ICEE 99, 

Tehran, Iran, May 1999. (In Persian) 

6. Adaptive control of time delayed systems with variable delay, A. Tehrani, A. Khaki- 

Sedigh, C. Lucas, ICEE 99, Tehran, Iran, May 1999. (In Persian) 

7. Design of an adaptive multivariable autopilot for an anti-tank missile, A. Baran-Zadeh, A. 

Khaki- Sedigh, ICEE 99, Tehran, Iran, May 1999. (In Persian) 

8. Optimal control using measure theory, A. Zareh, A. Khaki- Sedigh, First Conference on 

optimization and its applications, Mashad, Iran, 1999. (In Persian) 

 

2000 

Journal Publications 

1. Optimal design of robust QFT controllers using random optimization techniques, A. 

Khaki- Sedigh, C. Lucas, International Journal of Systems Sciences, Vol. 31, NO. 8, pp 

1043-1052, Aug 2000. 

2. Sufficient condition for the stability of decentarlised control, B. Labibi, B. Lohmann, A. 

Khaki-Sedigh, P. J. Maralani, Electronic Letters, Vol. 36, No. 6, pp 588-589, March 2000. 

3. Determination of relay switching time, evaluation of  disturbance and noise affect and 

transient behavior in robust binary control, H. Momeni, G. Montazar, A. Khaki- Sedigh, 

Esteghlal Journal of Engineering, Esfehan University of Technology, Vol. 18, No. 2, 

March 2000. (In Persian) 

 

Conference Publications 

1. High Gain Decentralized Control of Large- Scale Systems, Labibi, B., Lohmann, B., 

Khaki Sedigh, A. Jabedar Maralani, P. Proceedings of the IASTED Conference on 

Modeling, Identification  and Control (MIC), Innsbruck 2000, pp. 105-108. 

2. Decentralized Robust Control of Large- Scale Systems via Sensitivity Reduction to the 

Interactions. Labibi, B., Lohmann, B., Khaki Sedigh, A. Jabedar Maralani, P. Accepted at 

IEEE American Control Conference 2000. 

3. A New Sufficient Condition for Stability of Decentralised Control, Labibi, B., Lohmann, 

B., Khaki Sedigh, A. Jabedar Maralani, P. Accepted at ICEE 2000 (Iran). 

4. Output Feedback Decentralized Control of Large- Scale Systems, Khaki Sedigh, A., 

Jabedar Maralani, P., Lohmann, B., Labibi, B.  Accepted at ICEE 2000 (Iran). 

5. Genetic Methodology for Linear output Feedback Control Law Design, Y. Bavafa, 

A.Khaki-Sedigh, Engineering Series, Signal Processing and Computer Science, World 

Scientific and Engineering Press, pp375-380, 2000. 

6. Authoritative Seismic Excited Structural Control via Calssical PID, Y. Bavafa, A. Khaki-

Sedigh, S. Ghasemzadeh, Signal Processing and Computer Science, World Scientific and 

Engineering Press, pp 370-373, 2000. 

7. Robust Automative Engine Speed Control: Tracking and Regulation via classical PID, Y. 

Bavafa, A. Khaki-Sedigh, WAC, Intelligent Automation and Control, Vol. 9, TSI Press 
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series, 2000.  

8. Decentralized Robust Control of Large  Scale Systems via Sensitivity Reduction to the 

Interactions,   B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabbedar Maralani, ACC2000, 

Hyatt Regency Hotel, USA, June 28-30, 2000.  

9. Reduction of  Maximum Overshoot using Emotional Learning, M. Fatourechi, C. Lucas, A. 

Khaki-Sedigh, ICEE 2000, Isfehan, Iran,                                                                                                                                                                                                                     

May 2000. (In Persian) 

 

2001 

Journal Publications 

1. Leveling and Gyrocompassing of Stable platforms using Neural Networks, A. Khaki-

Sedigh, M. Nasiri Sarvi, Iranian Journal of Science and Technology, Transaction B, Vol. 

25, No. B3, pp 475-482, 2001. 

2. Design of Decentralized High-Gain Error-Actuated Controllers for Large Scale Systems, 

B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. J. Maralani, International Journal of 

Modeling and Simulations, B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. J. Maralani, B. 

Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. J. Maralani, Vol. 21, No. 4, pp 282-287, 2001. 

3. Design of Static Linear Multivariable Output Feedback Controllers using Random 

Optimization Techniques, A. Khaki-Sedigh, Y. Bavafa-Toosi, Journal of Intelligent and 

Fuzzy Systems, Vol. 10, pp185-195, 2001. 

4. Servo Control in the Quantitative Feedback Theory, F. Esmaeel Azar, A. Khahi-Sedigh, 

Scientific Quaterly Journal of Science and Engineering, Islamic Azad University, Vol. 1, 

No. 1, Winter 2001. (In Persian) 

 

Conference Publications 

1. M. Fatourechi,   C. Lucas, A. Khaki-Sedigh, IASTED, Applied Simulation and Modelling, 

ASM 2001, Sept 4-7, Spain, 2001. 

2. Predictability and correlation and Correlation Analysis of the Dynamical behaviour of the 

Metrological Data, A. Khaki-Sedigh, M. Zamanian, XIV International Conference on 

Systems Sciences, Wroclaw, Poland, Sept. 11-13, 2001. 

3. An Agent Based Approach to Multivariable Control, M. Fatourechi, C. Lucas, and A. 

Khaki-Sedigh, IASTED  International Conference on Artificial Intelligence  and 

Applications, Marbella, Spain, pp 376-381,Sept 4-7, 2001. 

4. Reduction of Control Effort using Emotional learning, M. Fatourechi,   C. Lucas, A. 

Khaki-Sedigh, ICEE2001, PWIT, Tehran, Iran, May 2001. (In Persian) 

5. Analysis of the Process of Generating of Share Prices in Tehran Stock  Market, H. 

Khaloozadeh, A. Khaki-Sedigh, C. Lucas, ICEE2001, PWIT, Tehran Iran, May 2001. (In 

Persian) 

6. Predictability and Correlation Analysis of Weather Data, A. Khaki- Sedigh, M. Zamanian,  

ICEE2001, PWIT, Tehran, Iran, May 2001. (In Persian) 

 

 

2002 

Journal Publications 

1. Output Feedback Decentralized Control of Large Scale Systems using Weighted Sensitvity 

Functions Minimizations, B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabedar Maralani, 

Systems and Control Letters, 47, pp 191-198, 2002.  

2. Application of Measure Theory in The Design of Multivariable PID  Controllers, A. Zarre, 

A. Vahidian Kamyad, A. Khaki-Sedigh, Int. J. of Engineering Sciences, Vol. 13, No. 1, pp 

162-176,  2002. (In Persian) 

 

Conference Publications 

1. Minimum Sensitivity in Linear Output Feedback Design, Y. Bavafa-Toosi, A. Khaki-

Sedigh, 5
th

 World Automation Congress(WAC), USA, June 2002. 

2. Stability is a Fuzzy Concept, Y. Bavafa-Toosi, A. Khaki-Sedigh, 6
th

 WSEAS CSCC, Crete, 

Greece, July 2002. 

3. A Genetic Approach to the Design of linear Output Feedback Controllers, Y. Bavafa-

Toosi, A. Khaki-Sedigh, Invited Paper, SSGRR 2002s, L’Aquila, Rome, Italy, July 2002. 

4. Decentralized Quantitative Feedback  Design of Large Scale Systems, B. Labibi, B. 

Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabbedar Maralani, IFAC 15
th

 World Congress, 

BARCELONA, Spain, July 21-26, 2002. 
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2003 

Journal Publications 

1. A Novel Method for the Decentralized Robust Stabilization of Large scale Systems, B. 

Labibi, Y. Bavafa Toosi, A. Khaki-Sedigh, B. Lohmann,  To be published by the Journal 

of Intelligent Automation and Soft Computing, Special  Issue on Developments in 

Intelligent Adaptive and Robust Techniques for Automation and control Systems, 2003. 

2. Emotional Learning as a New Tool for Development of Agent-based Systems, M. 

Fatourechi, C. Lucas, A. Khaki-Sedigh,  Informatica, Vol. 27, No. 2, 2003. 

3. Robust decentralized stabilization of large scale systems via eigenstructure assignment, B. 

Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabedar Maralani, International Journal of 

Systems Sciences, 2003. 

4. Robust decentralized control of large scale systems via H-infinity theory and using 

descriptor system representation, B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabedar 

Maralani, International Journal of Systems Sciences, 2003. 

5. Decentralized Stabilization of Large Scale Systems via State-Feedback and using 

Descriptor Systems, B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabedar Maralani, IEE 

Transactions on Systems, Man, and Cybernatics- Part A: Systems and Humans, Vol. 33, 

No. 6, pp 771- 776, November 2003. 

6.  Robust Tracking by Using Measure Theory, A. Zarea, A. Khaki-sedigh, A. Vahidian 

Kamyad, Iranian Journal of Electrical and Computer Engineering, Vol. 2, No. Spring-

Summer 2003.  

1. Model Based Method for Determining the Minimum Embedding Dimension from Chaotic 

Time Series- Univariate and Multivariate Cases, M. Ataei, , B. Lohmann, A. Khaki-

Sedigh, C. Lucas,  Nonlinear Phenomena in Complex Systems, Vol. 6, No. 4, pp 842-851, 

2003. 

 

Conference Publications 
 

1. Determining Embedding Dimension from Output Time Series of Dynamical systems: 

Scalar and Multiple output Cases, M. Ataei, A. Khaki-Sedigh, B. Lohmann, C. Lucas, 

Second Int. Conf. On System Identification and Control Problems, Moscow, Russia, JAN 

29-31, 2003. 

2. Determination of Embedding dimension using multiple time series, M. Ataei, A. Khaki-

Sedigh, B. Lohmann, C. Lucas, 4
th

 International Symposium On mathematical modeling, 

Vienna, 5-7 Feb. 2003. 

3. Applying CBRL(Context Based Reinforcement Learning) to Multivariable Control of 

HVAC System, F. Rashidi, C. Lucas, A. Khaki-Sedigh, International Conference on 

Intelligent Data Mining and Automated Learning, IDEAL 03, Hong Kong, March 2003. 
4. Intelligent Control Based on Brain Emotional Learning Algorithm with Temporal 

Difference Learning and Context Study, J. Abdi,  F. Rashidi, C. Lucas, A. Khaki-Sedigh, 

D. Shahmirzadi, International Conference on Intelligent Data Mining and Automated 

Learning, IDEAL 03, Hong Kong, March 2003. 
5. Solving Weighted Mixed Sensitivity H-inf Problem by Decentralized Output Feedback via 

Modifying Weighting Functions and using Descriptor System Representation, B. Labibi, A. 

Khaki-Sedigh, P. Jabbedar Maralani, B. Lohmann, 4
th

 IFAC Symposium on Robust 

Control Design, Milano, Italy, June 2003. 
6. Estimating the Lyapunov Exponents of Chaotic Time Series Based on Polynomial 

Modelling, M. Ataei, A. Khaki-Sedigh, B. Lohmann, 13
th

 IFAC Symposium on System 

Identification, Rotterdam, Netherlands, August 2003. 

7. Identification of the Dynamics of the  Google’s Ranking Algorithm,  A. Khaki-Sedigh, M. 

Roudaki, 13
th

 IFAC Symposium on System Identification, Rotterdam, Netherlands, August 

2003. 
8. On the Predictability of Tehran Price Index (TEPIX), H. Khaloozadeh, A. Khaki-Sedigh, 

IEEE Conference on Control Applications, CCA2003, Turkey, June 23-25, 2003. 
9. Relative Gain Array Analysis of Uncertain Multivariable Plants, A. Khaki-Sedigh, B. 

Moaveni, ECC2003, Cambridge, UK, Sep 2003. 

10. Solving Weighted Mixed Sensitivity H-infinity Problem by Decentralized Control 

Feedback,  B. Labibi, A. Khaki-Sedigh, P. Jabbedar Maralani, B. Lohmann, ECC2003, 

Cambridge, UK, Sep 2003. 

11. Estimating the Lyapunov   Exponents of Chaotic Time Series: A Model Based Approach,  

M. Ataei, A. Khaki-Sedigh, B. Lohmann, C. Lucas, ECC2003, Cambridge, UK, Sep 2003. 

12. Adaptive input-output pairing using on-line RGA identification, A. Khaki-Sedigh, B. 
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Moaveni, First African Control Conference, University of Cape Town, 3-5 December 

2003. 

13. Automatic QFT controller design using LMI theory, V S. Bokharaie, A. Khaki-Sedigh, 

First African Control Conference, University of Cape Town, 3-5 December 2003. 

14. Chemical Data Fusion and X-Ray imaging in the Fruit Quality Control, M. Seddighi 

Anaraki, A. Khaki-Sedigh, and B. Moshiri, The 2
nd

 Iranian Conference on Machine Vision 

& Image Processing, K. N. Toosi University of Technology, Tehran, Feb 13-15, 2003. (In 

Persian) 

15. Design of  Emotional Learning Controllers  Based on  Context Study for Multi-Objective 

Control systems,  F. Rashidi, C. Lucas, A. Khaki-Sedigh, ICEE2003, University of Shiraz,  

Iran, May 2003. (In Persian) 

16. QFT and EEAS Robust controller design using GA, A. Khaki-Sedigh, M. Hadian, 5
th

 

Conference of Intelligent Systems, Ferdowsi University of Mashad, Iran, 14-16 October 

2003. (In Persian) 

17. A New Method for Automatic QFT Loop-Shaping Using Genetic Algorithm and Linear 

Programming, V. S. Bokharaei, A. Khaki-Sedigh, 5
th

 Conference of Intelligent Systems, 

Ferdowsi University of Mashad, Iran, 14-16 October 2003. (In Persian) 

 

2004 

Journal Publications 

 

1.  Adaptive calculation of Lyapunov exponents from time series observations of chaotic time 

varying dynamical systems, A. Khaki-Sedigh,   M. Ataei, , B. Lohmann,  C. Lucas, 

Nonlinear Dynamics and System Theory, An International Journal of Research and 

Surveys, Vol. 4, No.2 , pp145-159, 2004.  

2.  Design of bearing only vision based tracking filters, H. Ferdowsi, P. Jabbedar Maralani, 

Journal of Optical Engineering, Vol. 43, No. 2, Feb 2004.  

3.  Control of Multivariable Systems Based on Emotional Temporal Difference Learning 

Controllers, J. Abdi, G F. Khalil, M. Fatourechi, C. Lucas, and A. Khaki-Sedigh, 

International Journal of Engineering, Transactions A: Basics, Vol. 17, No. 4, pp363-376, 

November 2004.  

4. Multivariable systems temporal difference emotional control, Abdi, J., Lucas, C., A. Khaki 

Sedigh, Fatourechi, M. Journal of Faculty of Engineering, 38(1), pp 51-62, May 2004. 

5.  Model Based Method for Estimating an Attractor Dimension from Uni/multivariate 

Chaotic Time Series with Application to Bremen Climate Dynamics, M. Atatei, B. 

Lohmann, A. Khaki Sedigh, C. Lucas, Chaos Solitons and Fractal, Vol. 19, pp 1131-1139, 

2004. 

 

 

Conference Publications 

 

1. Reconfigurable Output Feedback Design using Eigenstructure Assignment, A. Esna 

Ashari, A. Khaki-Sedigh, SICE2004, Japan, 2004. 

2. Relationship Between Inverse Optimality and Gain Margin Concepts, A. Shahmansourian, 

B. Moshiri, A. Khaki-Sedigh, S. Mohammadi, Mechatronics and Robotics04, Achen, 

Germany, Sept 13-15, 2004. 

3. Inverse Optimal Control Design using Quadratic Approximation of CLF,  , A. 

Shahmansourian, , A. Khaki-Sedigh, B. Moshiri  S. Mohammadi, Mechatronics and 

Robotics04, Achen, Germany, Sept 13-15, 2004. 

4. Short-Term Prediction of Air Pollution using Multi-Layer Perceptron and Gamma Neural 

Networks, M. A. Shoorehdeli, M. Teshnehlab, A. Khaki-Sedigh, CONTROL 2004, 

University of Bath, UK, Sept6-9, 2004  . 

5. Stabilization of Multivariable Time-Delayed Plants using Continuous Pole-Placment, N. 

Vasegh, A. Khaki sedigh, ICEE 2004, may 11-13 ,2004. (In Persian) 

6. A Novel Design Approach for Tracking Error Specifications in SISO-QFT: A Minimum Phase 

Case, S. M. Mahdi Alavi, A. Khaki-Sedigh, and B. Labibi, MED’04, 2004. 

 

 

 

2005 

 

     Journal Publications 
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1. Reconfigurable control system design using eigenstructure assignment: static, dynamic 

and robust approaches, A. Esna Ashari, A. Khaki-sedigh, M. J. Yazdanpanah,  
International Journal of Control, Vol. 78, No. 13/ 10, Sept 2005. 

 

Conference Publications 

 

1. A New Algorithm in Satellite Attitude Determination,  M. Nasirean, H. Bolandi, A. Khaki-

Sedigh, and A. R. Khogar, 5
th

 IAA Symposium on Small Satellites for Earth Observation, 

Berlin, Germany, April 4-8, 2005. 

2. Decentralized Controller Design In MIMO-QFT for Tracking Error Specifications, S. M. 

Mahdi Alavi, A. Khaki-Sedigh, and B. Labibi, The 1st International Conference on Control 

and Optimization with Industrial Applications, Baku , Azerbaijan, May 22-25, 2005. 

3. Modification of the Guidacne system of a Typical Missile by the Multiple Model Method, A. 

Vahabian Tehrani, A. Khaki-Sedigh, ICEE2005, May 10-12, University of Zanjan, 2005 (In 

Persian) 

4. A New Method in Reconfigurable Controller Design Using Eigenstructure Assignment, A. 

Esna Ashari, A. Khaki-Sedigh, ICEE2005, May 10-12, University of Zanjan, 2005 (In 

Persian) 

5. Nonlinear Optimization Using Particle Filters in GPS/INS Under Critical Situations,  A. 

Asadi, B. Moshiri, and A. Khaki-Sedigh, ICEE2005, May 10-12, University of Zanjan, 2005 

(In Persian)   

6. Optimal Design of Robust Adaptive Controllers: A QFT-EEAS based approach using Random 

Optimization Techniques, A. Khaki Sedigh, O. Namaki-Shoushtari, and B. N. Araabi, Proc. 

5
th

 International Conference on Control and Automation, Hungary, June 2005. 

7. Reconfigurable Sliding-Mode Control Design Using Genetic Algorithms and Eigenstructure 

Assignment, A. Esna Ashari, M J. Yazdanpanah, and A. Khaki Sedigh, Proc. 5
th

 International 

Conference on Control and Automation, Hungary, June 2005. 

8. Output Feedback Reconfigurable Controller Design Using Eigenstructure Assignment:Post-

Fault Order Change, A. Esna Ashari, and M J. Yazdanpanah, Proc. 5
th

 International 

Conference on Control and Automation, Hungary, June 2005.  

9. Adaptive Control of Chaos in Nonlinear Discrete-Time Systems Using Time-Delayed State 

Feedback, A. Yazdanpanah, A. Khaki-Sedigh, International Conference PhysCon 2005, 

Saint Petersburg, RUSSIA,  August 24-26, 2005 

10. Adaptive Control of Chaos in Nonlinear Chaotic Discrete-Time Systems, 

Am. Yazdanpanah, A. Khaki-Sedigh, Ar. Yazdanpanah, International Conference PhysCon 

2005, Saint Petersburg, RUSSIA,  August 24-26, 2005 

11. Pre-Filter Design for Tracking Error Specifications in MIMO-QFT, S.M. Mahdi Alavi, Ali 

Khaki-Sedigh, and Batool Labibi, CDC-ECC, Spain, 2005 

12. Design of a Novel Sattelite Attitude Determination Algorithm,  M. Nasirian, H. Bolandi, A. 

Khaki-Sedigh, and R. Khogar, International Conference on Engineering Education, Siliesian 

University of Technology, Poland, July 25-29, 2005. 

 

2006 

 

Journal Publications 

1. Advanced HSVC tuning in muti-machine power systems for loadability improvements, A. 

Akbari, H. Seifi,  A. Khaki-sedigh,   Electric Power Components and Systems,  Vol. 34, No. 6, 

June 2006. 

2.  Functional controllability of nonlinear systems by using measure theory,  A Zare, A. 

Khaki Sedigh, A. Vahidian Kamyad, Journal of Technical Engineering, Islamic Azad 

University of Mashhad, Vol 1, Number 1, Summer 2006. 

3. Observer based design of set-point tracking Adaptive Controllers for Nonlinaer Chaotic 

Plants, A. Khaki Sedigh, M. Yazdanpanah, Chaos solitons and Fractals, Vol. 29, pp 11063-

1072, 2006.  

Conference Publications 

 

1. Design of Satellite Attitude Control Simulator, M. Nasirian, H. Bolandi, A. Khaki-Sedigh, 

and A. R.      Khoogar, 1
st
 International Symposium on Systems and Control in Aerospace and 
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Astronautics, Jan 19-21, Harbin, China, 2006. 

2. Predictive Control of Earth Station Antenna with Friction Compensation, I. 

Mohammadzaman, A. Khaki-Sedigh, ans M. Nasirian, ICMA2006, IEEE International 

Conference on Mechatronics and Automation, Luoyang, Henan, China,  June 25-28, 2006. 

3. Predictive Control of Non-minimum Phase Motor with Backlash in an Earth Station 

Antenna,  I. Mohammadzaman, A. Khaki-Sedigh, ans M. Nasirian, The 25
th

 Chinese Control 

Conference, Harbin,  China,  August 7-11, 2006. 

4. Predictive Control of Earth Station Antenna with Backlash Compensation, I. 

Mohammadzaman, A. Khaki-Sedigh, ans M. Nasirian, IEEE International Conference on 

Control Applications, IEEE International Symposium on Computer Aided Control Systems 

Design, IEEE International Symposium on Intelligent  Control,  Munich, Germany, October 4-

6, 2006. 

5. A Novel Design  Approach for Multivariable Quantitative Feedback Design with Tracking 

Error Specifications,   S M M Alavi, A. Khaki-Sedigh, B. Labibi, International Control 

Conference 2006, Glasgow, UK, 30
th

 Aug to 1
st
 Sep, 2006.  

6.  On-Line Input/Output Pairing  for Linear and Nonlinear Multivariable Plants using 

Neural Networks  M. Moaveni, A. Khaki-Sedigh, International Control Conference 2006, 

Glasgow, UK, 30
th

 Aug to 1
st
 Sep, 2006., 

7. An LMI Approach to Automatic Loop-Shaping of QFT Controllers,  V S Bokharaie, A. 

Khaki-Sedigh,  International Control Conference 2006, Glasgow, UK, 30
th

 Aug to 1
st
 Sep, 

2006. 

 

2007 

 

Journal Publications 

 

1. A Satellite Simulator for Photography and Characteristic Determination, M. Nasirian, 

H. Bolandi, A. Khaki-Sedigh, A. R. Khogar, Asian Journal of Geoinformatics,  Vol. 7, 

No. 1, January 2007. 

2. Reconfigurable Controller Design for Linear Multivariable Plants,  M. Moaveni, A. 

Khaki-Sedigh, International Journal of  Modelling, Identification, and Control, Vol. 2, 

No. 2, pp 138-146, 2007. 

3. Improved Multivariable Quantitative Feedback Design for Tracking Error Specifications,  

S. M. Mahdi Alavi, A. Khaki-Sedigh, B. Labibi, and M. J. Hayes, IET Control Theory 

Appl, Vol. 1, No. 4, pp 1046-1053, July 2007. 

4. Power System Voltage Stability enhancement by High Side Voltage Control, A. Akbari, 

H. Seifi, A. Khaki-Sedigh, Modarres Technical and Engineering Scientific Research 

Journal, No. 26, pp 45-58, Winter 2007. 

5. Chaos Control in Delayed Chaotic Systems via Sliding Mode Based Delayed Feedback, 

N. Vasegh, A. Khaki-Sedigh, Chaos, Solitons and Fractals, 2007 

6. A New Stabilizing Control Law with Respect to a Control Lyapunov Function and 

Construction of Control Lyapunov Function for Particular NonAffine Nonlinear Systems, 

A. Shamansourian, B. Moshiri,  A. Khaki-Sedigh, and S. Mohamadi, Journal of 

Dynamical and Control Systems, Vol. 13, No. 4, pp 563-576, October 2007. 

7. Further Theoretical Results on “Relative Gain Array for Norm-Bounded Uncertain 

Systems”, B. Moaveni, A. Khaki-Sedigh,  Ind. Eng. Chem. Research, Vol. 46, pp 8288-

8289, 2007. 

8. Input-Output Pairing for Nonlinear Systems, B. Moaveni, A. Khaki-Sedigh, Journal of 

Applied Sciences, Vol. 7, No. 22, pp 3492-3498, 2007 

 

Conference Publications 

 

1. Three Dimensional Adaptive Guidance, A. Moharam Pour, J. Poshtan, and A. Khaki-

Sedigh,  6th Conference of Iranian  Aerospace Society,  K. N. Toosi University of Technology, 

Tehran, Iran, Feb 24-25, 2007. 

2. Stability Analysis of Gain Scheduling Missile Guidance using Root-Locus and Kharitanov 

Methods, A. Mohammadi Nejad Rashti,, A. Khaki-Sedigh, J Roshanian, M. Sherbafi, and A. 

Mehrabian,  6th Conference of Iranian  Aerospace Society,  K. N. Toosi University of 

Technology, Tehran, Iran, Feb 24-25, 2007. 
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3. Modeling and Analysis of Free Gyros using Linear Systems Analysis,  A. Arvan, J Nobari, 

and A. Khaki-Sedigh, 6th Conference of Iranian  Aerospace Society,  K. N. Toosi University 

of Technology, Tehran, Iran, Feb 24-25, 2007. 

4. Simulation of Bending Vibration Effects on Attitude Control of a Flexible Launch Vehicle, 

J. Roshanian, A. Khaki-Sedigh, A. Khoshnood, IASTED Asian Conference, Modelling, 

Simulation, Beijing, China, October 8-10, 2007.  

 

2008 

 

Journal Publications 

1. A New Approach to Compute the Cross-Grammian Matrix and its Application Input-

Output Pairing for Linear Multivariable Plants, B. Moaveni, A. Khaki-Sedigh, 

Journal of Applied Sciences, Vol. 8, No. 4, pp 608-614, 2008. 

2. Model Reference Adaptive Control for a Flexible Launch Vehicle, A. Khoshnoosd, J. 

Roshanian, and A. Khaki-Sedigh, Proc. IMech E, Vol. 22, Part I: J. of Systems and 

Control Engineering, pp 49-55, 2008. 

3. Adaptive Control of Nonlinear in Parameters Chaotic Systems, M. Ayati, A. Khaki-

Sedigh, Nonlinear Dynamics and Systems Theory, Vol. 8, No. 2, pp123-135, 2008.  

4. Contractive Predictive Control of Mixed Logical Dynamical Hybrid Systems, J. 

Habibi, B. Moshiri, A. Khaki Sedigh, Int. J. of innovative Computing, Information 

and Control, Vol. 4, No. 6, pp 1283-1297, June 2008. 

5. Delayed Feedback Control of Time Delayed: Analytic Approach at Hopf Bifurication, 

N. Vasegh, A. Khaki-Sedigh, Physic Letter A, 372, pp5110-5114, 2008. 

6. A Modified Proportional Navigation Guidance for Range Estimation, A. 

Moharampour, J. Poshtan, A, Khaki-Sedigh, Iranian Journal of Electrical and 

Electronic Engineering, vol. 4, No. 3, pp 115-120, 2008.  

Conference Publications 

1. A QFT/EEAS Design of Multivariable Robust Adaptive Controllers, O. Namaki 

Shoushtari, A. Khaki-Sedigh, and B. N. Araabi, Proceedings of the IFAC 17
th

 World 

Congress, Korea, July 6-11, 2008. 

2. Disturbance Rejection in Neural Network Model Predictive Control, A. Jazayeri, A. 

Fatehi, H. Sajaddian, and A. Khaki-Sedigh, Proceedings of the IFAC 17
th

 World 

Congress, Korea, July 6-11, 2008. 

3. Stable Learning Approaches for ANFIS as an Identifier, A. Aliyari, M. Teshnehlab, 

and A. Khaki-Sedigh, Proceedings of the IFAC 17
th

 World Congress, Korea, July 6-

11, 2008. 

4. Delayed Feedback Control of Delayed Chaotic Systems: Numerical Analysis of 

Bifurication, N. Vasegh, A. Khaki. Sedigh, ENOC, St. Petersburg, Russia, 2008. 

5. A Disturbance Rejection Supervisor in Multiple-Model Based Control, E. Peymani 

Foroushani, A. Fatehi, and A. Khaki Sedigh, International Control Conference 2008, 

Manchester, UK,  Sep 2008. 

6. Automatic Learning in Multiple Model Adaptive Control, E. Peymani Foroushani, A. 

Fatehi, and A. Khaki Sedigh, International Control Conference 2008, Manchester, 

UK,  Sep 2008. 

7. Low Complexity Control of Hybrid Systems with Application to Control of Step-down 

DC-DC Converters, J. Habibi,  B. Moshiri, and A. Khaki Sedigh, International 

Control Conference 2008, Manchester, UK,  Sep 2008. 

8. Improved FOPDT model estimation with Delayed-relay feedback for constant time 

dominant processes, Z. Tehrani Zamani, B. Moshiri, A. Khaki Sedigh, and A. 

Fatehi, International Control Conference 2008, Manchester, UK, Sep 2008. 

9. Relay feedback based monitoring and autotuning of processes with gain nonlinearity,  

Z. Tehrani Zamani, B. Moshiri, A. Khaki Sedigh, and A. Fatehi, International Control 

Conference 2008, Manchester, UK,  Sep 2008.    

10. A New Approach to Input-Output Pairing Analysis for Uncertain Multivariable Pants, 

B. Moaveni and A. Khaki Sedigh, International Control Conference 2008, 

Manchester, UK,  Sep 2008.    
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11.  Neural Predictive Control for Wide Rage of Process Systems, S. A. Jazayeri 

Moghadas, A. Fatehi, H. Sadjadian, A. Khaki-Sedigh, International Control 

Conference 2008, Manchester, UK,  Sep 2008.     

12. Suboptimal control of hybrid systems using approximate multi-parametric MILP, 

Habibi, J., A. Khaki Sedigh, CDC 2008, 47
th 

 IEEE Conference on Decision and 

Control, pp 2129-2134, 9-11 Dec. 2008.  

 

2009 

 

Journal Publications 

1. Chaos Control via TDFC in Time-Delayed Systems: The Harmonic Balance 

Approach, N. Vasegh, A. Khaki-Sedigh, Physic Letter A, 373, pp354-358, 2009. 

2. Training ANFIS as an Identifier with Intelligent Hybrid Stable Learning Based 

Algorithm Based on Particle Swarm Optimization and Extended Kalman Filter, M. 

Aliyari, M. Teshnelab, and A. Khaki Sedigh, Fuzzy Sets and Systems, vol. 160, Issue 

7, pp922-948, 2009.  

3. Identification using ANFIS with Intelligent Hybrid Stable Learning Approaches and 

Stability Analysis of Training Methods, M. Aliyari, M. Teshnelab, and A. Khaki 

Sedigh, Applied Soft Computing, vol. 9, Issue 2, pp 833-850, 2009.  

4. Identification using ANFIS with Intelligent Hybrid Stable Learning Approaches, M. 

Aliyari, M. Teshnelab, and A. Khaki Sedigh, Neural Computing and Applications, 

Vol 18, no. 2, pp 157-174 Feb 2009. 

5. Chaos Control in Delayed Chaotic Systems via Sliding Model Based Delayed 

Feedback, N. Vasegh, A. Khaki-Sedigh, Chaos, Solitons and Fractals, 40, pp159-

165, 2009. 

6. Chaos Control via TDFC in Time-Delayed Systems: The Harmonic Balance 

Approach, N. Vasegh, A. Khaki-Sedigh, Physic Letter A, 373, pp354-358, 2009. 

7. Optimal control of a nonlinear fed-batch fermentation process using model 

predictive approach, A.         Ashoori, B. Moshiri, A. Khaki-Sedigh, M. R. Bakhtiari 

Journal of Process Control, Vol. 19, Issue 7, pp 1162-1173, 2009.  

8. Adaptive Vehicle Lateral-Plane Motion Control Using Optimal Tire Friction Forces 

With Saturation   Limits Considerations, J. Ahmadi, A. Khaki-Sedigh, M. 

Kabganian, IEEE Transaction on Vehicle Technology, Vol. 58, no. 8,  pp 4098-4107, 

10.1109/TVT.2009.2023660, 2009.  

9. Simultaneous estimation of two bending vibration frequencies for attitude control of 

a flexible launch vehicle, A. M. Khoshnood, J. roshnaian, A. A. Jafari, A. Khaki 

Sedigh, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers. Part I: Journal of 

Systems and Control Engineering, Vol. 223, Issue 5, pp 721-726, 2009.  
10. Input-Output Pairing Using Effective Relative Energy Array, N. Monshizadeh, A. 

Fatehi, A. Khaki Sedigh,  Ind. Eng. Chem. Res., Vol. 48, pp 7137-7144, 2009. 

 

Conference Publications 

1. Generalized Predictive Control of a Multivariable pH Neutralization Process Using 

Independent Model Approac, P. Bagheri, A. Khaki-Sedigh, and B. A. Neshastehriz,  

Proceedings of 2009 CACS International Automatic Control Conference, National 

Taipei University of Technology, Taiwan, Nov. 27-29, 2009. 

2. Study of Multiple Model Predictive Controllers on a pH Neutralization Plant, A. 

Shamsoddinlou, A. Fatehi, A. Khaki-Sedigh, Proceedings of 2009 CACS International 

Automatic Control Conference, National Taipei University of Technology, Taiwan, 

Nov. 27-29, 2009. 

3. Active Vibration Control using Switching Based Multi Objective Control, L. 

Soltanian, A. Khaki-Sedigh, O Namaki-Shoushtarim, Proceedings of 2009 CACS 

International Automatic Control Conference, National Taipei University of 

Technology, Taiwan, Nov. 27-29, 2009. 

4. Enhancement of Multi Objective Control Performance via Switching, L. Soltanian, A. 

Khaki-Sedigh, O Namaki-Shoushtarim, CCDC2009, China, 2009. 

http://www.sciencedirect.com/science?_ob=ArticleURL&_udi=B6V4N-4W3G60Y-2&_user=1884520&_coverDate=07%2F31%2F2009&_alid=927643098&_rdoc=1&_fmt=high&_orig=search&_cdi=5763&_sort=d&_docanchor=&view=c&_ct=12&_acct=C000055173&_version=1&_urlVersion=0&_userid=1884520&md5=6ee600f740b40f1709ab18cedc5167e0
http://www.sciencedirect.com/science?_ob=ArticleURL&_udi=B6V4N-4W3G60Y-2&_user=1884520&_coverDate=07%2F31%2F2009&_alid=927643098&_rdoc=1&_fmt=high&_orig=search&_cdi=5763&_sort=d&_docanchor=&view=c&_ct=12&_acct=C000055173&_version=1&_urlVersion=0&_userid=1884520&md5=6ee600f740b40f1709ab18cedc5167e0
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5.  Multi Objective Control os an Active Vibration System via Switching, L. Soltanian, A. 

Khaki-Sedigh, O Namaki-Shoushtarim, The 7
th

 Intrernational Conference on Control 

& Automation, New Zealand, Dec. 9-11, 2009. 

6. Delayed feedback control of delayed chaotic systems, N. Vasegh, A. Khaki Sedigh, 

PHYSCON, 4
th

 International Scientific Conference on Physics and Control, Italy, Sep 

1-4 2009. 

 

 

1020 

 

Journal Publications 

 

1. Generalized Predictive control and tuning of Industrial Process with Second Order 

Plus Dead time models, A. R Neshastehriz, A. Khaki-Sedigh, H. Sajadian, Journal of 

Process Control, Vol. 20, Issue 7, pp63-72, 2010.  
2. A Modified Proportional Navigation Guidance for Accurate Target Hitting, A. 

Moharampour, J. Poshtan, and A. Khaki Sedigh, Iranian Journal of Electrical 20 & 

Electronic Engineering, Vol. 6, No. 1, Mar. 2010. 

3. Flight control of a launch vehicle using an L1 adaptive controller, M Zareh, M 

Rezaei, J Roshanian, and A Khaki-Sedigh, Proc. IMechE Vol. 224 Part I: J. Systems 

and Control Engineering, 2010. 

4. An Adjustable Model Reference Adaptive Control for a Flexible Launch Vehicle, A.     

M. Khoshnood, J. Roshanian, A. A. Jafari, A. Khaki-Sedigh,  Journal of Dynamic 

Systems, Measurement, and Control, Vol. 132,  2010. 

5.   An ANOVA Based Analytical Dynamic Matrix Controller Tuning Procedure for 

FOPDT Models, P. Bagheri, A. Khaki-Sedigh, Amirkabir, MICS, Vol. 42, No. 2, 

pp55-64, 2010. 

 

Conference Publications 

1. Control Loop performance Diagnosis Based on The Dempster Shafer Theory, M. 

Kharaziha, A. Khaki Sedigh, B. Moshiri, 24
th

 Symposium of Malaysian Chemical 

Engineers /1
st
 International Conference on Process Engineering and Advanced 

Materials, KL, Malaysia, 2010. 

2.  A New Method to Obtain Maximum Power form a Dual Induction Generator using 

Sliding Mode Controllers,  S. Roozdehani, A. Towhidi, A. Khaki-Sedigh, K. Abbas-

Zadeh, 25
th

 Int. Power Conference, Tehran, Iran, 2010. 

3.   Neural Network Model-Based Predictive Control for Multivariable Nonlinear 

Systems, Bahareh Vatankhah Alamdari, Alireza Fatehi, and Ali Khaki-Sedigh, 2010 

IEEE International Conference on Control Applications, Part of 2010 IEEE Multi-

Conference on Systems and Control, Yokohama, Japan, September 8-10, 2010. 

4.  An Analysis of Variance Approach to Tuning of Generalized Predictive Controllers for 

Second Order plus Dead Time Models, A. R. Neshasteriz, A. Khaki-Sedigh, and H. 

Sadjadian, 2010 8th IEEE International Conference on Control and Automation, 

Xiamen, China, June 9-11, 2010. 

5.  Input-output Pairing Based on the Control Performance Assessment Index, S.   

Choobkar, A. Khaki Sedigh, A. Fatehi, IEEE, 978-1-4244-5848-6/10, pp 492-496, 

2010. 

6.  Neural network model-based predictive control for multivariable nonlinear systems, 

Alamdari, B.V. , Fatehi, A., Khaki-Sedigh, A., Proceedings of the IEEE International 

Conference on Control Applications, Japan, Article number 5611265, Pages 920-925, 

2010. 

7.   Design of Supervisory Based Switching QFT Controllers for Improved Closed Loop 

Performance, O. Namaki-Shoushtari, A. Khaki-Sedigh, ICEE2010, May 11-13, 978-1-

4244-6760-0/10, Isfahan, Irann, 2010. 

http://www.sciencedirect.com/science?_ob=ArticleURL&_udi=B6V4N-4W3G60Y-2&_user=1884520&_coverDate=07%2F31%2F2009&_alid=927643098&_rdoc=1&_fmt=high&_orig=search&_cdi=5763&_sort=d&_docanchor=&view=c&_ct=12&_acct=C000055173&_version=1&_urlVersion=0&_userid=1884520&md5=6ee600f740b40f1709ab18cedc5167e0
http://www.sciencedirect.com/science?_ob=ArticleURL&_udi=B6V4N-4W3G60Y-2&_user=1884520&_coverDate=07%2F31%2F2009&_alid=927643098&_rdoc=1&_fmt=high&_orig=search&_cdi=5763&_sort=d&_docanchor=&view=c&_ct=12&_acct=C000055173&_version=1&_urlVersion=0&_userid=1884520&md5=6ee600f740b40f1709ab18cedc5167e0
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=36642588400&eid=2-s2.0-78649438411
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=23034043100&eid=2-s2.0-78649438411
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=35237255800&eid=2-s2.0-78649438411
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8. Traffic state variables estimating and predicting with extended Kalman filtering, J. 

Abdi, , B. Moshiri,  E. Jafari, A. Khaki Sedigh,  International Conference on Power, 

Control and Embedded Systems, ICPCES 2010; Allahabad; 28 November 2010 

through 1 December 2010; Category number CFP1009L-ART; Code 83832, 2010.  

9.  Comparison of RBF and MLP neural networks in short-term traffic flow forecasting, J. 

Abdi, , B. Moshiri, A. Khaki Sedigh,  International Conference on Power, Control and 

Embedded Systems, ICPCES 2010; Allahabad; 28 November 2010 through 1 

December 2010; Category number CFP1009L-ART; Code 83832, 2010.  

10.  Optimal Control of Ride Comfort of a Passenger Car: Comparison between the 

Hydro Active and the Fully Active Suspension Systems, E. Sarshari, A. Khaki Sedigh, 

H. Sadati, SAE International, DOI: 10.4271/2010-01-1913, 2010.  

11. Traffic state variables estimating and predicting with neural network via extended 

Kalman filter algorithm with estimated parameters as offline, 8th IEEE International 

Symposium on Intelligent Systems and Informatics, SIISY 2010; Subotica; 10 

September 2010 through 11 September 2010; Category number 10EX4484; Code 

83090, 2010. 

12.  Robust Control of a pH Neutralization Process Plant Using QFT,  R. Shabani, A. 

Khaki Sedigh, and K. Salahshoor, International Conference on Control, Automation 

and Systems 2010, KINTEX, Gyeonggi-do, Korea,  Oct. 27-30, 2010.  

 

  

2011 

 

Journal Publications 

 

1. Variable structure control of linear time invariant fractional order systems using a 

finite number of state feedback law, S. Baloochian, A. Khaki-Sedigh, A. Zare,  

Commun Nonlinear Sci Numer Simulat Vol. 16, pp 1433–1442, 2011. 

2.  Descriptive vector, relative error matrix, and interaction analysis of multivariable 

plants,  N. Monshizadeh-Naini, A. Fatehi, A. Kahki-Sedigh, Automatica, Vol. 47, 

pp108–114, 2011. 

3.  Stabilization of multi-input hybrid fractional-order systems with state delay, S. 

Balochian, A. Khaki Sedigh, A. Zare, ISA Transactions,  Vol. 50, pp 21–27, 2011.  

  

 
 

 تحصيلات تكويليداًشجَيبى راٌّوبيي ٍ هشبٍرُ ّبي 

 

 ّبي دكتري رسبلِ

 

ف
دي
ر

 سوت داًشگبُ سبل رسبلِ هَضَع داًشجَ ًبم  

ثيٌي سفتبس ليوت ػْبم  هذلؼبصي غيشخطي ٍ پيؾ خبلَصادُ حويذ 1

 دس ثبصاس ثَسع تْشاى

 ساٌّوب تشثيت هذسع 1377

 (SVC)وٌٌذُ همبٍم تَاى ساوتيـَ   طشاحي وٌتشل طبّش ػجبع ػيذ 2

ّبي كٌؼتي لـذست جْـت ثْجـَد سفتـبس      دس ؿجىِ

 هَتَسّبي المبيي

 هـبٍس تشثيت هذسع 1377

 ساٌّوب Robust Control of Nonlinear System 2000 Sheffield هحوذ ػوبٍات 3

http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=8982830700&eid=2-s2.0-79951614551
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=35230224700&eid=2-s2.0-79951614551
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=36699739300&eid=2-s2.0-79951614551
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=35237255800&eid=2-s2.0-79951614551
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=8982830700&eid=2-s2.0-79951614551
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=35230224700&eid=2-s2.0-79951614551
http://www.scopus.com/authid/detail.url?authorId=35237255800&eid=2-s2.0-79951614551
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ّـبي   وبسثشد تئَسي اًذاصُ دس وٌتشل ثْيٌِ ػيؼـتن  صاسع آػف 4

 غيشخطي

داًـگبُ آصاد  80-79

اػلاهي )ػلَم 

 ٍ تحميمبت(

 ساٌّوب

ِ   تجضيِ ٍ تحليل پبيـذاس ٍ پيـبدُ   آسيب آ پبًتِ 5 ّـبي   ػـبصي ؿـجى

 پزيش اًؼطبفػلجي 

داًـگبُ آصاد  81

)ػلَم  اػلاهي

 ٍ تحميمبت(

 هـبٍس

پبيذاسي ٍ همبٍهت دس وٌتشل غيش هتوشوض ػيؼـتن   لجيجي ثتَل 6

 ّبي اثؼبد ٍػيغ  

 ساٌّوب تْشاى 81

7 

 

 

تحليل پيؾ ثيٌي پزيشي هذلؼبصي ٍ پـيؾ ثيٌـي    ػطبيي هحوذ

 ػشي ّبي صهبًي چٌذ هتغيش

كٌؼتي خَاجِ  82

ًليشالذيي 

 طَػي

 ساٌّوب

 ساٌّوب تْشاى 82 فيلتش سديبثي دس سديبثي الىتشٍاپتيىي فشدٍػي هحوذ حؼيي 8

تحليل ٍ طشاحي وٌتشل وٌٌذُ ثْيٌـِ هؼىـَع ثـب     ؿبُ هٌلَسيبى ػبسف 9

 اػتفبدُ اص تَاثغ ليبپبًَف وٌتشل

كٌؼتي خَاجِ  84

ًليشالذيي 

 طَػي

 ساٌّوب

 

 

 

جؼـتجَگش طيشػـىَح آصاد دس   هذلؼبصي ٍ تحليل  هحوذ سضب ػبسٍاى       10

 هَؿه آؿيبًِ يبة الىتشًٍيىي

كٌؼتي خَاجِ  86

ًليشالذيي 

 طَػي

 ساٌّوب

طشاحي ؿجيِ ػـبصّبي سدگيـش ايؼـتگبُ صهيٌـي ٍ      هْشصاد ًليشيبى       11

 وٌتشل ٍضؼيت هبَّاسُ

كٌؼتي خَاجِ  86

ًليشالذيي 

 طَػي

 ساٌّوب

ّـبي چٌـذ   خشٍجي ػيؼـتن  -جفت ػبصي ٍسٍدي ثيظى هؼبًٍي       12

 هتغيشُ غيش خطي

كٌؼتي خَاجِ  86

ًليشالذيي 

 طَػي

 ساٌّوب

وٌتشل پيؾ ثـيي ػيؼـتن ّـبي ّبيجشيـذ هشوـت       جلال حجيجي      13

 هٌطمي ديٌبهيىي 

 ساٌّوب تْشاى 87

تحليل ّذايت فبص اًتْبيي هَؿه ّبي آؿيبًِ يبة  ػلي هحشم پَس 14

 غيش فؼبل ثب اػتفبدُ اص فيلتشّبي رسُ اي  

 هـبٍس ٍ كٌؼتػلن  87

وٌتشل آؿَة دس ػيؼتن ّبي آؿـَثٌبن تـبخيشي    ًؼتشى ٍاثك 15

 ثب اػتفبدُ اص فيذثه تبخيشي

كٌؼتي خَاجِ  87

ًليشالذيي 

 طَػي

 ساٌّوب

تجضيِ ٍ تحليل پبيذاسي ؿجىِ ّـبي ػلـجي/فبصي    ؿَسُ دلي هْذي ػليبسي 16

 ثش اػبع سٍؿْبي آهَصؽ تشويجي

كٌؼتي خَاجِ  87

ًليشالذيي 

 طَػي

 هـبٍس

ؿـوَل ديفشاًؼـيل   ّـبي   ػيؼـتن  لغضؿي وٌتشل  ػؼيذ ثلَچيبى 17

 خطيهشتجِ وؼشي 

داًـگبُ آصاد  89-90

اػلاهي )ػلَم 

 ٍ تحميمبت(

 ساٌّوب

وٌتشل تطجيمـي همـبٍم هجتٌـي ثـش وليـذصًي ٍ ثـب        اهيذ ًوىي ؿَؿتشي 18

 ػشپشػتي

كٌؼتي خَاجِ  90

ًليشالذيي 

 طَػي

 ساٌّوب

دٍ طشفِ  teleoperationثْجَد ػولىشد ػيؼتن  احوذ فشٍصاى تجبس 19

 تبخيشداس ثب تضويي پبيذاسي

داًـگبُ آصاد  91-90

اػلاهي )ػلَم 

 ٍ تحميمبت(
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 ارشذ ّبي كبرشٌبسي ًبهِ پبيبى

 

ف
دي
ر

 

 داًشگبُ سبل ًبهِ هَضَع پبيبى ًبم داًشجَ

 تْشاى 1370 ػبصي آى ٍ ثْيٌِ SCثشسػي هؼيش پشٍاص هَؿه  ػضيضي ػجذالشضب 1

ّبي چٌـذ هتغيـشُ ثـِ سٍؽ     وٌٌذُ تطجيمي ثشاي ػيؼتن طشاحي وٌتشل ووبلي جليل 2

 ثشداسي ػشيغ ًوًَِ

 تْشاى 1370

ِ  طشاحي پبيذاسػبص لذست چٌـذ هتغيـشُ ثـِ سٍؽ     سضبًيب ايشج 3 ّـبي ًبيىَئيؼـت    آسايـ

   (INA)هؼىَع 

كٌؼتي خَاجِ  1372

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  QFT  1372ّبي همبٍم ثِ سٍؽ  PSSطشاحي  ػليضادُ لبػن 4

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1372 ّبي حشاستي ثشسػي ٍ اسصيبثي ػيؼتن وٌتشل گؼتشدُ دس ًيشٍگبُ احوذصادُ خؼشٍ 5

 ًليشالذيي طَػي

ًبپـزيش وـشدى    ّبي چٌـذ هتغيـشُ، سٍيـت    جبيبثي كفشّبي اًتمبل ػيؼتن لجيجي ثتَل 6

ّـبي وٌتـشل چٌـذ     ّبي ػيؼتن ٍ وبسثشد آًْب دس طشاحـي ػيؼـتن   لطت

 هتغيشُ

 تْشاى 1372

طشاحــي يــه ػيؼــتن خجــشُ جْــت تـــخيق خطــب  ٍ تؼويــش ػيــَة  كيبد جْبًگيش 7

 طًشاتَسّبي الىتشيىي

كٌؼتي خَاجِ  1372

 ًليشالذيي طَػي

ِ  ػيذ هحوذ سؿتيبى 8 ــجي ــي ٍ ؿ ــِ دٍ سٍؽ    طشاح ــبل ث ــبيلَت ديجيت ــبصي اتَپ ٍ  SISOػ

MIMO ثشاي يه هَؿه صهيي ثِ صهيي 

كٌؼتي خَاجِ  1372

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1372 ؿٌبػبيي ٍ وٌتشل هيض ػِ دسجِ آصادي افـبس ًبدس 9

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1372 ؿٌبػبيي ٍ وٌتشل هيض ػِ دسجِ آصادي حبئشي ويبى 10

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1372 ٍ اسصيبثي تذاخل آًْب QFTّبي چٌذ هتغيشُ ثِ سٍؽ  طشاحي ػيؼتن ًظادطَػي كشاف حؼيي 11

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  H(INF)   73-72ّبي وٌتشل   ػبصي ػيؼتن ثشسػي خَاف تئَسيه ٍ ؿجيِ هْشآثبدي وشيوي تَسج 12

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1373 وٌٌذُ آهَصؽ پزيش فبصي وٌتشلوٌتشل تشافيه ثب اػتفبدُ اص  احوذي هحوذسضب 13

 ًليشالذيي طَػي

ؿٌبػبيي ٍ وٌتـشل ػيؼـتن ًـبٍثشي ايٌشػـي ثـب كـفحِ پبيـذاس تَػـط          خبلَصادُ حويذ 14

 ّبي ػلجي ؿجىِ

كٌؼتي خَاجِ  1373

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1373 ّبي ػلجي وٌٌذُ وٌتشل فشآيٌذ تَػط وٌتشل ثٌْبم ثْضاد 15

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1373 ثِ سٍؽ پبػخ پلِ MIMOّبي وٌتشل  پزيشي ػيؼتن ثشسػي اًؼطبف فشد سؤيب اهجذي 16

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1374 ّبي تأخيشداس تئَسي فيذثه ووي ثشاي ػيؼتن حؼيي هؼؼَد آل 17

 ًليشالذيي طَػي
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ّـبي چٌـذ هتغيـشُ ثـب اػـتفبدُ اص وٌتشلـش ػلـجي         ػبصي ػيؼتن دوَپلِ ؿبگشدهَتبة احوذ 18

 هؼىَع  

كٌؼتي خَاجِ  1374

 ًليشالذيي طَػي

ِ   وٌٌذُ وٌتشل پَساؿشف حويذسضب 19 ثـشداس ػـشيغ ثـشاي     ّبي تطجيمي ثْشُ ثبلا ٍ تطجيمـي ًوًَـ

 ّبي غيش حذالل فبص ٍ يب ًبهٌظن ػيؼتن

 تْشاى 1374

 تْشاى 1374 ّبي چٌذ هتغيشُ ثِ سٍؽ حلمِ ثؼتي تشتيجي ػيؼتن وٌتشل هٌلَسيبى ؿبُ ػبسف 20

كٌؼتي خَاجِ  QFT  1374وٌتشل همبٍم دٍس هَتَس آػٌىشٍى ثِ سٍؽ  الذام ًليشي ػؼيذ 21

 ًليشالذيي طَػي

 هبله اؿتش 1375 ّبي ػلجي ؿٌبػبيي ٍ وٌتشل ثشداسي هَتَس المبيي ثب اػتفبدُ اص ؿجىِ ثبلشخليلي اثَالفضل 22

وٌتشل تطجيمي همبٍم دس حضَس ديٌبهيه هذل ًـذُ ثشاػبع ؿٌبػـبيي   ػبثذي ػيذاحوذ 23

 ثِ ّوشاُ ثبًذ ػىَت خَد تٌظين

 تْشاى 1375

ّـبي همـبٍم چٌـذ هتغيـشُ ثـِ سٍؽ حلمـِ ثؼـتي         وٌٌذُ طشاحي وٌتشل آثبدي فتح حؼي 24

 تشتيجي ثب اػتفبدُ اص تئَسي فيذثه ووّي

كٌؼتي خَاجِ  1375

 طَػيًليشالذيي 

 تْشاى 1375 وٌتشل ػبختبس هتغيش تطجيمي هَتَس المبيي جْبًـبّي ػجذالغٌي 25

وٌتشل ػلجي هؼتمين ٍ هؼىَع ّبيذسٍفَيل ٍ اسصيبثي ػلـجي وٌتـشل    ػجبديبى ػبػبى 26

 چٌذ هتغيشُ ّبيذسٍفَيل

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1376

 تىويلي(

 

كٌؼتي خَاجِ  1376 كفحِ پبيذاسطشاصػبصي تطجيمي ػلجي  ّن ػشٍي ًليشي هحوذسضب 27

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1376 ػبصي هؼيش حشوت هَؿه حبكل ٍ ثبلؼتيه ثْيٌِ حيذسي سضب 28

 ًليشالذيي طَػي

ّبي ّذايتي ٍ وبًبل چش  يـه   وٌٌذُ تطجيمي ثشاي وبًبل طشاحي وٌتشل ثبًي حؼيٌي ػيذووبل 29

 هَؿه صهيي ثِ َّا ٍ حزف حؼبػِ فـبس

كٌؼتي خَاجِ  1376

 ًليشالذيي طَػي

 1376 ثِ سٍؽ تئَسي فيذثه ووّي DC-DCّبي  وٌتشل همبٍم هجذل اثيبًِ صادُ لشثبًي اوجش ػلي 30
كٌؼتي خَاجِ 

 ًليشالذيي طَػي

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1376 (1 –طشاحي، ػبخت ٍ وٌتشل يه سثبت ػِ دسجِ آصادي )تٌذيغ  ػپْشي فشصيي 31

 تىويلي(

ــبخت     همذم ؿىشالْي لبدس 32 ــي ٍ ػ ــبيي، طشاح ــَس الم ــي هَت ــذل ٍسٍدي خشٍج ــبيي ه ؿٌبػ

  QFTوٌٌذُ همبٍم دٍس هَتَس المبيي ثشٍؽ  وٌتشل

كٌؼتي خَاجِ  1376

 ًليشالذيي طَػي

ثـشداسي چٌـذ ًشخـي ثـِ      ّبي چٌذ هتغيشُ ثب ًوًَِ وٌتشل همبٍم ػيؼتن يضدي خيبطيبى ػجذالشضب 33

 سٍؽ فيذثه ووي

 تْشاى 1376

كٌؼتي خَاجِ  1376 ػبصي يه هَؿه صهيي ثِ َّا هذل خبوضاداى پشٍيض 34

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1376 يبثي َّؿوٌذ ؿوبل ٍليپَسپبؿب اثشاّين هحوذ 35

 ًليشالذيي طَػي

ّـبي چٌـذ هتغيـشُ ًـبهؼيي ثَػـيلِ       طشاحي فيذثه ووي ثشاي ػيؼتن تْشاًي خليلي هحوذسضب 36

 تلبدفيػبصي  ّبي ثْيٌِ سٍؽ

 تْشاى 1376

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1376 ّبي چٌذ هتغيشُ غيشخطي تَػط ؿجىِ ػلجي وٌتشل ػيؼتن آثبدي ؿوغ دثيشي ػيبهه 37

 تىويلي(

ّـبي   ثـشاي سثـبت   (QFT)وٌٌذُ همبٍم فيذثه ووـي   ػبصي وٌتشل پيبدُ هٌلَسي ًغوِ 38

 جبثجبوٌٌذُ

 تْشاى 1377

داًـىذُ فٌي ٍ  1377 لطبس ّذايت اتَهبتيه ػجضٍاس ؿوغ حؼيي 39

 هٌْذػي ّتشٍ

كٌؼتي خَاجِ  1377 وٌتشل تطجيمي دسجِ حشاست يه وَسُ كٌؼتي هحوذ افبضلي 40

 ًليشالذيي طَػي

 تْشاى H(INF)  1377 ّبي وٌتشل همبٍم يه هَؿه صهيي ثِ َّا ثب سٍؽ الَاًك اوجشي احوذ 41
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وٌتـشل َّؿـوٌذ ٍ وبسثشدّـبي    ّبي يـبدگيشي تمـَيتي دس    تَػؼِ سٍؽ جزثي ػيذػلي 42

 كٌؼتي ٍ آصهبيـگبّي آى

 تْشاى 1377

كٌؼتي خَاجِ  1377 وٌتشل تطجيمي همبٍم ثب اػتفبدُ اص ًبحيِ ػىَت خويشاى تجشي هٌلَس 43

 ًليشالذيي طَػي

 تْشاى 1377 ػبصي ٍ وٌتشل تطجيمي يه هَؿه ػبصي، ؿجيِ هذل صادُ احوذ ثبساى 44

 1378 هؼتمين گـتبٍس هَتَس المبييوٌتشل  كبدليبى الْبم 45
كٌؼتي خَاجِ 

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1378 ّبي َّاؿٌبػي ثيٌي دادُ ثيٌي ٍ پيؾ لبثليت پيؾ وشيوي هحوَد 46

 ًليشالذيي طَػي

ّـبي   ّبي ػلـجي دس ػيؼـتن   تـخيق ٍ ؿٌبػبيي ػيت ثِ ووه ؿجىِ سضبيي هْذي 47

 وٌتشل

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1378

 تىويلي(

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1378 طشاحي وٌتشلش چٌذ ٍسٍدي چٌذ خشٍجي خجشُ فشدهمذم ثبثه 48

 تىويلي(

كٌؼتي خَاجِ  1378 ؿٌبػبيي ٍ وٌتشل ثْيٌِ ػطح يه دسام ثَيلش ًيشٍگبّي سادوبًي اػوبػيل 49

 ًليشالذيي طَػي

ثـب اػـتفبدُ اص    QFTّبي وٌتشل همـبٍم ثـِ سٍؽ    طشاحي ثْيٌِ ػيؼتن آرس صادُ اػوبػيل فشّبد 50

 ّبي طًتيه الگَسيتن

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1378

 تىويلي( 

كٌؼتي خَاجِ  1378 وٌتشل هَتَس المبيي ثِ سٍؽ تطجيمي ػيٌب هْذي 51

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1378 جبيبثي ػبختبس ٍيظُ ثب فيذثه خشٍجي ثبثت ثبٍفبطَػي يضداى 52

 ًليشالذيي طَػي

طشاحي ٍ ػبخت اػىٌش هيذاى ًضديه آًتي ثب اػتفبدُ اص سثبت دٍ دسجـِ   غلاهي حؼي 53

 آصادي

كٌؼتي خَاجِ  1378

 ًليشالذيي طَػي

وبسّبي ػولـي ثىـبسگيشي دس    ّبي َّؿوٌذ ٍ ساُ ثشسػي ػولىشد ػيؼتن آثبدي دٍلت هحوذ 54

 استمبء تَاًوٌذي ًْبجب

 اؿتشهبله  1378

 تْشاى AC   1379طشاحي ٍ ػبخت وٌتشل هَلؼيت همبٍم يه هَتَس  سضبيي ثْشٍص 55

ثب اػـتفبدُ اص   QFTّبي وٌتشل همبٍم گؼتشدُ ثِ سٍؽ  طشاحي ػيؼتن فش ّبؿوي هجيذ 56

 الگَسيتن طًتيه

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1379

 تىويلي(

تطجيمي همبٍم هَتَس المبيي ػِ طشاحي ٍ ػبخت ػيؼتن وٌتشل ػشػت  ثبثبصادُ هْشداد 57

 پبلؼِ 12فبصُ ثب اػتفبدُ اص ايٌَستش هٌجغ جشيبى 

 تْشاى 1379

كٌؼتي خَاجِ  1379 (IMU)گيشي ايٌشػي  ؿٌبػبيي ٍاحذ اًذاصُ آثذس هحوذي حؼي 58

 ًليشالذيي طَػي

 ّـبي  ّبي همبٍم ووـي ثـب اػـتفبدُ اص خـَد ًَػـبًي ػـبصُ       ثْجَد طشاحي صادُ للي ٍحيذسضب 59

 تطجيمي

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1379

 تىويلي(

 تْشاى 1379 سديبثي اّذاف هبًَسدٌّذُ ثَػيلِ فيلتشّبي تلبدفي ػلي هذاح هحوذػلي 60

كٌؼتي خَاجِ  1380 ّب ّبي َّاؿٌبػي ثب ّوجؼتگي ثيي دادُ ّبي صهبًي دادُ ثيٌي ػشي پيؾ صهبًيبى هْذي 61

 ًليشالذيي طَػي

ــجيِ طبّشي اكغش 62 ــي ٍ ؿ ــب     طشاح ــبَّاسُ ث ــبة ه ــتي سدي ــشل آً ــتن وٌت ــبصي ػيؼ ػ

 ولاػيه ٍ تطجيمي PEDّبي  وٌٌذُ وٌتشل

 هبله اؿتش 1380

سٍؽ غيشهؼتمين وٌتـشل تطجيمـي هـذل هشجـغ ثـب تٌظـين ديٌـبهيىي         لضاق ػجذالىشين 63

 پبساهتشّب

كٌؼتي خَاجِ  1380

 ًليشالذيي طَػي

ــبدگيشي  چي فتَسُ هْشداد 64 ــشاي ػيؼــتنتَػــؼِ سٍؽ ي ــشُ ٍ  ػــبطفي ث ّــبي چٌــذ هتغي

 ّبي ثب اّذاف چٌذگبًِ ػيؼتن

 تْشاى 1380
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 DMCثـيي ثـِ سٍؽ    ّبي وٌتـشل پـيؾ   ػبصي ػيؼتن طشاحي ٍ ؿجيِ جبهبػجي سضب 65

 ّبي چٌذ هتغيشُ ًبپبيذاس ثشاي ػيؼتن

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1380

 تىويلي(

كٌؼتي خَاجِ  1380 فبصي هَتَس المبيي ٍ تخويٌگش همبٍهت سٍتَس –طشاحي وٌتشل ثشداسي  سضبيي اكغش ػلي 66

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1380  (SITVC)ؿٌبػبيي ٍ وٌتشل ثشداس پيـشاًِ ثِ سٍؽ تضسيك ثبًَيِ  ثمبيي خؼشٍ 67

 ًليشالذيي طَػي

ضـشيت  وٌٌذُ  ؿبسطس همبٍم هجْض ثِ اكلاح -ػبصي ثبتشي طشاحي ٍ ثْيٌِ ًبكش يضداًي 68

 تَاى

 تْشاى 1380

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1380 ّبي استجبطي )ؿجىِ هخبثشات( هؼيشيبثي پَيبي ثْيٌِ دس ؿجىِ خبهٌِ اظْشي ػضيض 69

 تىويلي(

اكلاح ػيؼتن ّذايت يه هَؿه صهيي ثِ َّا ثب اػـتفبدُ اص فيلتشّـبي    صادُ حؼيي احذي ّشٍيبى 70

 وبلوي

كٌؼتي خَاجِ  1380

 ًليشالذيي طَػي

 تْشاى 1381 وبسثشد سٍؽ يبدگيشي تفبٍت صهبًي دس هٌْذػي وٌتشل جَاد ػجذي 71

ٍ  PLCثـش هجٌـبي    IR.136وٌٌـذُ ػيؼـتن پشتـَدّي     طشاحي وٌتشل جؼفش فشؿجبف 72

 هًَيتَسيٌگ ػيؼتن

كٌؼتي خَاجِ  1381

 ًليشالذيي طَػي

 LEOّبي وٌتشل ٍضؼيت ثشاي يه هـبَّاسُ   طشاحي ٍ همبيؼِ الگَسيتن ًبدسپَس پظهبى 73

 ثب پبيذاسػبصي ػِ هحَسُ

كٌؼتي خَاجِ  1381

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  QFT  1381طشاحي اتَپبيلَت هَؿه ثبلؼتيه ثِ سٍؽ  فشهبًجشداس اهيي 74

 ًليشالذيي طَػي

فـبص ثـشاي جؼـتجَگش     فـبص پـغ   وٌٌذُ پيؾ ػبصي وٌتشل طشاحي ٍ پيبدُ ػلطبًي ثيظى 75

 غيشفؼبل  

كٌؼتي خَاجِ  1381

 ًليشالذيي طَػي

ػبصي ػيؼتن وٌتشل تَح ضذَّايي هتحشن ثب اػـتفبدُ   طشاحي ٍ ؿجيِ ػلطبًي هلطفي 76

 اص هٌطك فبصي

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1381

 تىويلي(

 

كٌؼتي خَاجِ  1381 وَتبُ هذت ثب اػتفبدُ اص فيلتش وبلويثيٌي ثبس  پيؾ ؿىيجبيي ؿشٍيي 77

 ًليشالذيي طَػي

ػبصي ػيؼتن وٌتشل تَح ضذَّايي هتحشن ثب اػـتفبدُ   طشاحي ٍ ؿجيِ ػلطبًي حؼيي 78

 ّبي ػلجي اص ؿجىِ

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1381

 تىويلي(

 تْشاى 1381 آىثبفت دس يبدگيشي ػبطفي ٍ وبسثشدّبي وٌتشلي  ًمؾ ّن سؿيذي فشصاد 79

 تْشاى 1381 اػتفبدُ اص تشويت اطلاػبت ػٌؼَسي دس ثْجَد دلت تيش هَؿه ؿْيذصادُ اثشاّين 80

ــشم سػتوي ػبدات ػيذجليل 81 ــتفبدُ اص       ً ــب اػ ــشُ ث ــذ هتغي ــشل چٌ ــي وٌت ــل ٍ طشاح ــضاس تحلي اف
MATLAB   

كٌؼتي خَاجِ  1381

 ًليشالذيي طَػي

ّـبي   هيـَُ ثـب اػـتفبدُ اص تشويـت دادُ ثـِ ووـه سٍؽ      وٌتشل ويفيت  اًبسوي كذيمي هشجبى 82

 َّؿوٌذ

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1381

 تىويلي(

كٌؼتي خَاجِ  1381 اكلاح ػيؼتن ّذايت هَؿه هيثبق يه ثب اػتفبدُ اص فيلتش وبلوي ًَثختي اًؼيِ 83

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1382 ّبي ػلجي اػتفبدُ اص ؿجىِّبي َّاي اسان ثب  ثيٌي سفتبس آلايٌذُ پيؾ دلي ؿَسُ ػليبسي هْذي 84

 ًليشالذيي طَػي

 تْشاى 1382 ّبي وشٍص دسيبيي طشاحي لبًَى ّذايت هَؿه ؿوغ كفش 85

ّـبي   اكلاح ػيؼتن ّذايت يه هَؿـه صهـيي ثـِ ّـَا ثـب سٍؽ هـذل       تْشاًي ٍّبثيبى ػلي 86

 چٌذگبًِ فيلتش وبلوي

 تْشاى 1382

 تْشاى 1382 اي صهيي ثِ َّا ثشاي يه هَؿه دٍ هشحلِوٌتشل تطجيمي  وشم ؿؼجبًي 87

ثــشاي هَؿــه ضذوـــتي  Hybrid-Fuzzy-PIDطشاحــي اتَپــبيلَت  وَثشي فشاهشص 88

 ّذايت ؿًَذُ ًَس

 تْشاى 1382

ثـب اكـلاح    QFTّبي اثؼبد ٍػـيغ ثـِ سٍؽ    وٌتشل غيشهتوشوض ػيؼتن ػلَي ػيذهحوذهْذي 89

 ثبًذ حزف اغتـبؽ

كٌؼتي خَاجِ  1382

 ًليشالذيي طَػي
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ثـب اػـتفبدُ اص    QFTدّي خَدوبس تبثغ اًتمـبل حلمـِ دس طشاحـي     ؿىل ثخبسايي كوذي ٍحيذ 90

 ٍ الگَسيتين طًتيه LMIًظشيِ 

كٌؼتي خَاجِ  1382

 ًليشالذيي طَػي

ػبصي جؼتجَگش يه هَؿـه صهـيي    ػبصي آًبليض ٍ ؿجيِ ؿٌبػبيي، هذل تمَي اهيش 91

  PNثِ َّا ثب ّذايت 

كٌؼتي خَاجِ  1382

 ًليشالذيي طَػي

ّبي ولاػيه ًظشيِ تشويـت اطلاػـبت    اسصيبثي ويفيت هيَُ تَػط سٍؽ هحوذي ػلطبى هظدُ 92

 ػٌؼَسي

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1382

 تىويلي(

آصاد )ٍاحذ تحليلات  MATLAB   1382ػبصي آى دس  وٌتشل اص طشيك ايٌتشًت ٍ پيبدُ پَسللي هْذي 93

 تىويلي(

كٌؼتي خَاجِ  1382 ثْجَد ػولىشد دسايَ وٌتشل هؼتمين گـتبٍس دس هَتَسّبي المبيي دلشثبييهْذي  94

 ًليشالذيي طَػي

ّبي وٌتشل همبٍم چٌذ هتغيـشُ ثـِ سٍؽ تشويجـي     طشاحي ثْيٌِ ػيؼتن ّبديبى هحوذ 95

QFT  ٍEEAS   

 تْشاى 1382

ثب اػتفبدُ اص سٍؽ پبيذاسػبصي ٍ وٌتشل ػيؼتوْبي تبخيشي چٌذهتغيشُ  ٍاثك ًؼتشى 96

 جبيبثي لطت ٍيظُ

كٌؼتي خَاجِ  1382

 ًليشالذيي طَػي

وٌتشل ثْيٌِ چٌذهتغيشُ يه ّلي وَپتش هذل ثب اػتفبدُ اص سٍؿْبي  ػبحشُ ثيذلي 97

PID  ُپبػخ پلِ ٍ جبيبثي ػبختبس ٍيظ 

)ٍاحذ تحلـيلات   آصاد 1382

 تىويلي(

)ٍاحذ تحلـيلات   آصاد 1383 ّبي پضؿىي ػيؼتنوبسثشد وٌتشل تطجيمي دس  ػوبٍوي ػبساػبدات 98

 تىويلي(

كٌؼتي خَاجِ  1383 ّبي ّبيجشيذ ثب فيذثه خشٍجي ػبصي صهبى ػَئيچيٌگ دسػيؼتن ثْيٌِ فخبسيبى هْذي 99

 ًليشالذيي طَػي

10

0 

وٌتشل تطجيمي هشجغ همبٍم غيشهتوشوـض ٍ وـبسثشدي اص آى دس ػيؼـتن     ًشگغ هبلىي

 استؼبؽ فؼبل

خَاجِ كٌؼتي  1383

 ًليشالذيي طَػي

10

1 

كٌؼتي خَاجِ  1383 جشلِ ايوٌتشل ّبيجشيذ هَتَسّبي احتشاق هذلؼبصي ٍ  هيشخَسػٌذي  الْبم

 ًليشالذيي طَػي

10

2 

چٌـذهتغيشُ ثـِ سٍؽ تلفيمـي     تطجيمـي همـبٍم   وٌٌـذُ  وٌتـشل طشاحي  ًوىي ؿَؿتشي يذاه

QFT-EEAS  ّبي غيش لطشيثبججشاى ػبص 

 تْشاى 1384

10

3 

ثل ؿىل دّي هجذد اص طشيـك جبيـبثي ػـبختبس    بل وٌٌذُ وٌتشلطشاحي  ػليشضب اثٌي ػـشي اكفْبًي  

 يلغضؿذ ه ٍيظُ ٍ وٌتشل

 تْشاى 1384

10

4 

دس ػيؼــتن لاػــبت طويــت اتشاسصيــبثي سٍؿــْبي ولاػــيه ٍ َّؿــوٌذ  اػذيبى يػل
GPS/INS 

 تْشاى  1384

10

5 

 تْشاى 1384 ٍ هذيشيت سيؼه ٍامسٍؽ ّبي َّؿوٌذ دس پيؾ ثيٌي  هحوَد حبتوي يضدي

10

6 

 تْشاى 1384 ّبيجشيذ   پيـجيي ػيؼتن ّبي وٌتشل  حلَايي يسٌذىػػلي ا

  

10

7 

كٌؼتي خَاجِ  1384 وٌتشل تطجيمي آؿَة ثب ًوبي ليبپبًف اهيي يضداى پٌبُ

 ًليشالذيي طَػي

10

8 

كٌؼتي خَاجِ  GA 1384 سٍؽثب  ؼِ يبمٍ ه CAطَػت PID وٌتشلتٌظين پبساهتشّبي  كفب يْذه

 ًليشالذيي طَػي

10

9 

هطبلؼِ ٍ ؿجيِ ػـبصي وٌتـشل فـبصي تـَاى دس ػيؼـتن ّـبي هخـبثشات         ثْبسُ جلالي فشاّبًي

 ػلَلي ػيبس

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1384

 تىويلي(

11

0 

وٌتشل تطجيمي ػيؼتن ّبي آؿَثي غيش خطي دس پبساهتشّب ثب اػتفبدُ اص    ػيذ هَػي آيتي

 ًوبّبي ليبپبًف

كٌؼتي خَاجِ  1385

 ًليشالذيي طَػي

11

1 

طشاحي ٍ تحليل پبيذاسي ػيؼتن وٌتشل تطجيمي اجؼبم پشًذُ ثش هجٌبي  ايذا هحوذي ًظاد سؿتي

 سٍؽ جذٍل ثٌذي ثْشُ

كٌؼتي خَاجِ  1385

 ًليشالذيي طَػي

11

2 

 تْشاى 1385 طشاحي ثْيٌِ ػيگٌبل ّبي ٍسٍدي ثشاي سٍثبت جَؿىبس لَلِ ػبدل لبدساى
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11

3 

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1385 پبيذسػبصي ٍيذئَ هحؼي هْيبسي يؼمَثي

 تىويلي(

11

4 

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1385 طشاحي ػبختبس وٌتشل ثشاي ثشجْبي تمطيش ػشي ػؼيذ اوجشي

 تىويلي(

11

6 

وٌتشل همبٍم ػبصُ ّبي ػبختوبًي ثب سفتبس غيش خطـي تَػـط سٍؿـْبي     ػپيذُ پَسآصسم 

H


  ٍQFT 

كٌؼتي خَاجِ  1386

 ًليشالذيي طَػي

11

7 

ػيذ هْذي ػبثذي پٌِْ 

 ولاثي

كٌؼتي خَاجِ  1386 ؿٌبػبيي اتَهبتيه پشٍػِ ّبي كٌؼتي

 ًليشالذيي طَػي

11

8 

كٌؼتي خَاجِ  1386 وٌتشل تطجيمي يه هبَّاسُ ثش اًؼطبف پزيش ػجذالوجيذ خَؿٌَد 

 ًليشالذيي طَػي

11

9 

كٌؼتي خَاجِ  1386 وٌتشل تطجيمي َّؿوٌذ هجتٌي ثش هذل ػيذ ػلي جضايشي همذع 

 ًليشالذيي طَػي

12

0 

پيـل  وٌٌذُ ًظـبستي َّؿـوٌذ ثـشاي خـَدسٍي ّبيجشيـذ      وٌتشل طشاحي  هبسال پشتَي ثخؾ

 ثبتشي ثِ هٌظَس وبّؾ هلشف ػَخت-ػَختي

كٌؼتي خَاجِ  1386

 ًليشالذيي طَػي

12

1 

طشاحي وٌتشل وٌٌذُ َّؿوٌذ تٌظين خَدوبس ثـشاي ػيؼـتن  ػـٌجؾ     صهبًيصيٌت طْشاًي 
pH 

 تْشاى 1386

12

2 

كٌؼتي خَاجِ  1387 ثِ سٍؽ سگَلاتَسّبي خَدتٌظين  pHوٌتشل دػتگبُ   ػوبًِ حـوت صادُ

 ًليشالذيي طَػي

12

3 

 تْشاى 1387 وٌتشل پيؾ ثيي فشايٌذ صيؼتي تَليذ پٌي ػيليي احوذ ػبؿَسي 

12

4 

تضويي پبيذاسي ٍ استمبي لَام دس وٌتشل پيؾ ثب اػتفبدُ اص سٍيىشدّـبي   غضل هٌتلشي 

 غيش خطي

 تْشاى 1387

12

5 

)ٍاحذ ػلَم ٍ  آصاد 1387 سديبثي)تخويي هؼيش(اّذاف هتحشن ثب اػتفبدُ اص فيلتش رسُ اي فبطوِ ساحوي 

 تحميمبت(

12

6 

ثـش هجٌـبي سٍؽ هـذل    طشاحي ػيؼتن وٌتشل تطجيمـي اجؼـبم پشًـذُ     ػؼيذ وبؿفي

 هشجغ ٍ هجتٌي ثش تئَسي ليبپبًف

آصاد )ٍاحذ تحليلات  1387

 تىويلي(

12

7  

اسائِ يه سٍؽ وٌتشل تطجيمـي ػـبصؽ پـزيش ثـب خطـب ٍ وـبسثشد آى دس        سحوت ا... حيذسي ّبيي

 ػيؼتن ػِ تبًه

 كٌؼتي اكفْبى  1388

12

8 

اي ثـِ سٍؽ تئـَسي   هذلؼبصي ٍ وٌتشل ػطح آة هَلذّبي ثخبس ّؼـتِ   اهيذ كفشصادُ

 فيذثه ووي

 ؿْيذ ثْـتي 1388

12

9 

هذلؼبصي ٍ پـيؾ ثيٌـي ًتيجـِ اًتخبثـبت هجلـغ ؿـَساي اػـلاهي ثـب          احوذ اػفٌذيبسي

 اػتفبدُ اص سٍؽ ّبي َّؿوٌذ )دس ؿْشػتبى ػبسي(

 ػلَم ٍ تحميمبت -آصاد 1388

 )هـبٍس(

13

0 

كٌؼتي خَاجِ  1388 ؿٌبػبيي صيش فضبطشاحي وٌتشل وٌٌذُ هذل چٌذگبًِ ثش اػبع  جؼفش ؿبلچيبى

 ًليشالذيي طَػي

13

1 

كٌؼتي خَاجِ  1388 وٌتشل اّذاف چٌذگبًِ ثب سٍيىشد وليذصًي ٍ ثب ػشپشػتي لاٍى ػلطبًيباى

 ًليشالذيي طَػي

13

2 

طشاحي وٌتشلش ثشاي آسيتوي للجي ثش اػبع سٍؽ فيـذثه تـبخيش يبفتـِ     ثوشُ ػطبس ؿشلي

 صهبًي

 تحميمبتػلَم ٍ  -آصاد 1388

 )هـبٍس(

13

3 

كٌؼتي خَاجِ  1388 (DMC)تٌظين پبساهتشّبي وٌتشل هبتشيغ ديٌبهيىي  هحوذ لبضي هغشثي

 ًليشالذيي طَػي

13

4 

كٌؼتي خَاجِ  1388 طشاحي ٍ ػبخت آصهبيـگبُ وٌتشل پيـشفتِ هْشاى صاسع

 ًليشالذيي طَػي

13

5 

كٌؼتي خَاجِ  pH 1388طشاحي ٍ پيبدُ ػبصي وٌتشل چٌذهتغيشُ  پيوبى ثبلشي

 ًليشالذيي طَػي

13

6 

كٌؼتي خَاجِ  1388  (GPC)تٌظين خَدوبس وٌتشل وٌٌذُ ّبي پيؾ ثيي تؼوين يبفتِ اهيش سضب  ًـبػتِ سيض

 ًليشالذيي طَػي
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13

7 

ّبي ثبدي جْت سديبثي ثيـيٌِ تـَاى  ًيشٍگبُ DFIGوٌتشل طًشاتَسّبي  اوجش تَحيذي

 لبثل جزة دس ػشػتْبي هختلف ثبد

كٌؼتي خَاجِ  1388

 ًليشالذيي طَػي

13

8 

 تْشاى 1388 ػبصي ػيت ثب اػتفبدُ اص وٌتشل تطجيمي همبٍمججشاى ثٌْبم الَْسدي چشًذاثي

13

9 

كٌؼتي خَاجِ  1388 ػبصي وٌتشل وٌٌذُ تطجيمي ػيؼتن ػشٍٍ ًيَهبتيهطشاحي ٍ پيبدُ ػيذ حؼي هَػَي

 ًليشالذيي طَػي

14

0 

-خشٍجي ثش هجٌبي هؼيبسي پبيؾ ػولىشد ػيؼـتن -ٍسٍديجفت ػبصي  كبلحِ چَثىبس

 ّبي وٌتشلي

كٌؼتي خَاجِ  1388

 ًليشالذيي طَػي

14

1 

داًـگبُ آصاد، داًـىذُ  QFT 1388ثِ سٍؽ  pHوٌتشل همبٍم ػيؼتن  سّب ؿؼجبًي

 تحليلات تىويلي

14

2 

دس ّـبي چٌـذ هتغيـشُ ٍ وـبسثشد آى     اؿتشان گزاسي حبلـت دس ػيؼـتن   ّبدي كبدلي ؿشاهيي

 وٌتشل وليذصًي

كٌؼتي خَاجِ  1389

 ًليشالذيي طَػي

14

3 

 تْشاى 1389 ّبي تشويت دادُاستمبي پبيؾ وبسآيي وٌتشل وٌٌذُ ثب ثىبسگيشي سٍؽ هحؼي خشاصيْبي اكفْبًي

14

4 

ثشهجٌـبي خطـي ػـبصي هـذل      STATCOMي ثْيٌـِ  وٌتشل وٌٌـذُ  هيلاد هشادپَس

 ّبي الىتشًٍيه لذستهيبًگيي هجذل

كٌؼتي خَاجِ  1389

 ًليشالذيي طَػي

14

5 

 -آصاد 1389 وٌتشل تطجيمي ػيؼتن ّبي آؿَثٌبن ٍيظُ ثب هحبػجِ ًوبي ليبپبًَف هظگبى هوجيٌي

 ػلَم ٍ تحميمبت 

14

6 

ته خشٍجي ثب هلاحظِ  -اسصيبثي ػولىشد وٌتشل وٌٌذُ ّبي ته ٍسٍدي ػجذالحويذ سٌّوب

 وبّؾ پيچيذگي هحبػجبتي

 تحميمبتػلَم ٍ  -آصاد 1389

 )هـبٍس(

14

7 

خشٍجي ػيؼتن وٌتشل چٌذهتغيشُ ثب هلاحظـبت جفـت   -اًتخبة ٍسٍدي احؼبى ػشؿبسي

 خشٍجي-ػبصي ٍسٍدي

كٌؼتي خَاجِ  1389

 ًليشالذيي طَػي

14

8 

پبيذاسػـبصي ػيؼـتن لـَسًض ثـب فيـذثه تـبخيشي چٌـذهتغيشُ دس حـَصُ          تشيب هشادي

 فشوبًغ

كٌؼتي خَاجِ  1389

 ًليشالذيي طَػي

14

9 

تَػؼِ ٍ ؿجيِ ػبصي ػيؼتن پبيؾ ػولىشد ٍ تـخيق خطب دس اجـضاي   هيي ػبلاسا

 ثب ووه سٍؽ فيلتش وبلوي V94.2هختلف تَسثيي گبصي

كٌؼتي خَاجِ  1389

 ًليشالذيي طَػي

15

0 

 -آصاد 1389 وٌتشل پيؾ ثيي تطجيمي ثشاي ػيؼتن ّبي خطي تغييشپزيشثب صهبى پَسيب ػشحذي

 ػلَم ٍ تحميمبت 

 )هـبٍس(

15

1 

 تْشاى 1389 تَػؼِ سٍيتگشّبي تطجيمي ثب تخويي جضيي پبساهتشّب ٍ هتغيشّبي حبلت اهيش حؼيي ًيىَفشد

كٌؼتي خَاجِ  1389 فضبيي آسيتوي للجي ثب فيذثه تبخيشي-وٌتشل آؿَثٌبن صهبى فشٍؽ سضبيي ثشٍجٌي 152 

 ًليشالذيي طَػي

داًـگبُ ؿيشاص  1390 ّبي وليذصًيػيؼتنّبي پبيؾ ػولىشد دس وبسثشد سٍؽ ػبسفِ هشيذي 153 
 (لىتشًٍيىيّبي ا )آهَصؽ

كٌؼتي خَاجِ  1390 ّبي چٌذهتغيشُاًتخبة ػبختبس وٌتشلي ًبٍاثؼتِ ثِ هذل ثشاي ػيؼتن ػيذ ػبدل طجبطجبيي 154 

 ًليشالذيي طَػي

چٌـذهتغيشُ  ّبي وٌتـشل  اػتفبدُ اص ثشداس جْت كفش دس طشاحي ػيؼتن هشين حٌطِ صادُ 155 

 QFT ًيون فبص ثِ سٍؽغيشهي

كٌؼتي خَاجِ  1390

 ًليشالذيي طَػي

كٌؼتي خَاجِ  1390 وٌتشل پيؾ ثيي پبيذاس چٌذگبًِ هجتٌي ثش هذل ثب گزس ثذٍى پشؽ   هحوذ ػجذالِ پَسي 156 

 ًليشالذيي طَػي

فشايٌـذّبي  ػوـَهي ثـشاي   ي غيـش خط ـ پيؾ ثيي وٌٌذُ وٌتشل طشاحي  هْؼب كبدق اػذي 157 

 آصهبيـگبّي

كٌؼتي خَاجِ  1390

 ًليشالذيي طَػي

 )هـبٍس(

كٌؼتي خَاجِ  1390 ّبي پيچيذُ ثش اػبع فضبي حبلتهذلؼبصي ٍ وٌتشل ػيؼتن ٍحيذ هشداًلَ 158 

 ًليشالذيي طَػي
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هبله اؿتش كٌؼتي  1390 وٌتشل پذػتبل هبَّاسُ ثب اػتفبدُ اص الگَسيتن ّبي وٌتشل پيؾ ثيي اهيش لْشهبًي 159 

 )هـبٍس(

كٌؼتي خَاجِ  1390 وٌتشل چٌذهتغيشُ تَسثيي گبصي ثِ سٍؽ وٌتشل غيشهتوشوض صليخب ػجذاللْي ثيشٍى 160 

 ًليشالذيي طَػي

16

1 

ؿجىِ اي دس حضَس پذيـذُ اص دػـت   وٌتشل طشاحي همبٍم ػيؼتن ّبي  ػيذ هحؼي َّؿيبس

 سفتي ثؼتِ ّبي اطلاػبت

 -آصاد 1390

 مبتتحميػلَم ٍ  

 )هـبٍس(

يش خطـي گـشي ٍ   گبًِ ثش هجٌبي هؼيبسّبي غوٌتشل چٌذطشاحي هذل دس  ػيذ ػليشضب هحوذي 162 

 PHفبكلِ ٍ پيبدُ ػبصي ثش سٍي دػتگبُ 

كٌؼتي خَاجِ  1390

 ًليشالذيي طَػي

 )هـبٍس(

كٌؼتي خَاجِ  1390 وٌتشل پيؾ ثيي چٌذ هتغيشُ ثب اػتفبدُ اص هبتشيغ تذاخل صيٌت اكلي پَس 163 

 ًليشالذيي طَػي

 )هـبٍس(

 


