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-Java Runtime Environment 1.8+ (jre 8)
-256mb of RAM

-Mouse & Keyboard

y" +ay’' + by = ke®*
y"(0)=y'(0) =0

End Of Calculations - Time Domain

T =0.3333333333333333
U =-0.3333333333333333
V = 0.6666666666666666
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