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 گروه مکاترونیک –دانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسی 

 درس کنترل صنعتی

 03ساعت  9313آذر ماه  02 مهلت تحویل: – مودهای سری تمرین

𝐺(𝑠)به صورت  5فرض کنید مدل واقعی یک سیستم مرتبه  -1 =
5

(𝑠+3)5
باشد. ابتدا برای این سیستم  

های زیر را در نظر بگیرید و پارامترهای مدل مجهول را بدست آورید. سپس بیان کنید کلیه مدل

ها در حالت گذرا و کدامیک در حالت ماندگار و کدامیک در هر دو حالت توانایی کدامیک از مدل

 باشند.بیشتری در مدل کردن سیستم واقعی را دارا می

ل دو جزئی به فرم مد -الف
𝑘

1+𝑇𝑎𝑟𝑠
   

مدل دو جزئی به فرم  -ب
𝑎𝑒−𝑠𝐿

𝑠𝐿
 

مدل سه جزئی به فرم  -ج
𝑘𝑒−𝑠𝐿

1+𝑠𝑇
 

ای بر اتوماسیون و کنترل مقدمهاز کتاب:  5-9و  1-9و  12-8و  6-8و  4-8و  1-8حل سوالات  -2

 فرایندهای صنعتی تالیف دکتر حمیدرضا تقی راد.

گیر و جمع کننده، مشتق مدارهایدر مرحله اول  (OP-AMP)کننده عملیاتی با استفاده از یک تقویت -3

سپس با استفاده از این سه مدار و  طراحی نمایید. کیلوهرتز 9فرکانس قطع گیر با انتگرال همچنین یک

 را پیاده سازی نمایید.  PIDیک مدار بهره ی ساده یک کنترل کننده ی 

𝐺(𝑠) سیستم -4 =
5

(𝑠+2)(𝑠+3)2
 PIDهای طراحی کنترل کننده روش تمام را در نظر بگیرید. با استفاده از  

طراحی  کنترل کننده برای این سیستم نیکولز و ...-بررسی شده در بخش کنترل صنعتی درس، مثل زیگلر

 نمایید. و تحلیل کنید. سپس پاسخ سیستم حلقه بسته را ترسیم

 نادان به آرزوها خویشدانا به عمل خویش تکیه می کند و 


