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11. Raygani, Saeid Veysi, et al. "SVC implementation using neural networks for an AC electrical 

railway." WSEAS Transactions on Circuits and Systems 10.5 (2011): 173-183. 
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Cooperative Systems” 4th International Conference of Fuzzy Information & Engineering, 14-15 

October 2010 Shomal University, Amol, Iran. (Best Paper Award) 
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غیر خطی با  شناسایی سیستم "حامد خدادادی سید محسن سید موسوی، سعید برغندان ،ن معاونی، بیژ. 4

 .89فناوری اطلاعات، اسفند  اولین کنفرانس ملی محاسبات نرم و"استفاده از شبکه های عصبی و مجک

فطار با الگوریتم هوشمند کنترل اتوماتیک  ارائه یک "علی سیاهوشی، بیژن معاونی، محمد علی صندید زاده،. 5

 .89دوازدهمین همایش بین المللی حمل و نقل ریلی ، آبان  تکیه بر تئوری سیستم های چند عامله،

مدلسازی و شبیه سازی تئوری و تجربی "، غلامحسن پایگانه، ری ، محمد عارفیان، بیژن معاونیصیاد نصی. 

و ابزاردقیق، دانشگاه شیراز،  ، اتوماسیون"خصوصیات بوستر خلاء ای ترمز خودرو، دومین کنفرانس کنترل

 .1390زمستان 

تحلیل، بررسی و مقایسه استراتژی های پیشرفته در کنترل ". بیژن معاونی، مهران موحدی، حمید حسن آبادی، 7

 .90آبان  3-2، ریلی ونقل حمل المللی بین همایش زدهمین، سی"اتوماتیک ترافیک

http://www.iust.ac.ir/files/rail/Abstract/moaveni/e_1_1.pdf
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تخمین سرعت خطی خودرو از طریق تلفیق اطلاعات فیلترها به کاهش خطای "بیژن معاونی، ملیکا امیری،  .8

دومین کنفرانس کنترل، اتوماسیون و ابزاردقیق، دانشگاه شیراز،  ،"منظور بهبود عملکرد سیستم ترمز ضد قفل

 .1390زمستان 

حضور موانع بهبود عملکرد الگوریتم مسیریابی مبتنی بر حرکت مایعات، در ". داوود قنبری گل، بیژن معاونی، 9

 .1390دومین کنفرانس کنترل، اتوماسیون و ابزاردقیق، دانشگاه شیراز، زمستان ، "بزرگ
10. M. Amiri, B. Moaveni, Vehicle Velocity Estimation based on Data fusion by Kalman filtering 

for ABS, In proc. of Int. Conf. Elect. Eng, Tehran University, 2012. 

 خصوصیات سازی شبیه و مدلسازی"، پایگان غلامحسن ، معاونی بیژن ، نعارفیا محمد،  نصیری صیاد. 11

 .1390، دانشگاه تهران، ایران تولید و ساخت مهندسی کنفرانس دوازدهمین، "وخودر ترمز ای خلاء بوستر

استراتژی های پیشرفته در کنترل تحلیل، بررسی و مقایسه "، حمید حسن آبادی، مهران موحدی، بیژن معاونی. 12

 .1390 آبان 3-2، ریلی ونقل حمل المللی بین همایش زدهمینسی ،"اتوماتیک ترافیک
13. B. Moaveni, H. Abdollahzadeh, and M. Mazoochi, “Adjustable Output Voltage Zeta Converter 

Using Neural Network Adaptive Model Reference Control”, Int. Conf. Autom. Inst. and Control, 

Shiraz University, 2011. 

کنترل اتوماتیک ترافیک ریلی بر مبنای تلفیق استراتژی "آبادی، و حمید حسن بیژن معاونی، مهران موحدی . 14

 .1391، بیستمین کنفرانس بین المللی مهندسی برق ایران، اردیبهشت "های مرجع ثابت و متحرک

ارائه الگوریتم هوشمند در کنترل اتوماتیک ترافیک " آبادی،و حمید حسن معاونی، مهران موحدیبیژن . 15

 .1391، سومین کنفرانس بین المللی حوادث رانندگی و جاده ای، دانشگاه تهران، اردیبهشت "قطارها

16. M. AmirAskar, M. B. Menhaj, Bijan Moaveni, Fuzzy Model Predictive Control Based On 

Modified Fuzzy Relational Model, 2013. 

 یچسبندگ یروینمودن ن ممیکنترل لغزش چرخ قطار با هدف ماکز. بیژن معاونی، مهرداد جوادی، ام لیلا خلیلی، 17

 .1391ی، تهران، صنعت ونیاتوماس یالملل نیکنفرانس ب نیسومی، ریترمز گ نیدر ح

بازیابی به هنگام جدول زمان بندی و جبران تاخیر زمانی در یک حلقه ترافیک ریلی . بیژن معاونی، سیما نجفی، 18

راه  یدر مهندس ریاخ یها شرفتیپ یالملل نیکنفرانس ب نیمبا استفاده از تنظیم کننده خطی بهینه مقید، چهار

 .1394، آهن

ترمز  ستمیس یبرا جیرا یبر اساس مدل ها ریرفتار تا لیتحلبیژن معاونی، غلامحسین پایگانه، محمد عارفیان، . 19

 .ISME2012 ،1391 رانیا کیمکان یمهندس یالملل نیسالانه ب شیهما منیستیب، ضد قفل خودرو

20. R. Salloum, Bijan Moaveni, M. R. Arvan, Modeling and Parameters Estimation of a two-phase 

stepper motor by using Extended Kalman Filter, The 2nd International Conference on Electronics, 

Communications and Control (ICECC 2012), Zhoushan, China. 

21. R. Salloum, Bijan Moaveni, M. R. Arvan, Modeling and Control of an Electromechanical 

actuator with a PWM controlled DC Motor The 2nd International Conference on Electronics, 

Communications and Control (ICECC 2012), Zhoushan, China. 

 نیم، چهارلغزش ضد ترمز ستمیس یبرا رمتمرکزیغ یفاز کننده کنترل یطراح. بیژن معاونی، پگاه برخورداری، 22

 .1394، راه آهن یدر مهندس ریاخ یها شرفتیپ یالملل نیکنفرانس ب

، تخمین سرعت طولی قطار در حین فرایند ترمزگیری با استفاده از فیلتر کالمن مجید بویرزمان. بیژن معاونی، 23

 .1394، راه آهن یدر مهندس ریاخ یها شرفتیپ یالملل نیکنفرانس ب نیمتوسعه یافته با ورودی نامشخص، چهار
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، MATLABافزار ساز سیستم کنترل ترافیک ریلی در نرمطراحی سامانه شبیه، حمید کشاورز. بیژن معاونی، 24

 .1394، راه آهن یدر مهندس ریاخ یها شرفتیپ یالملل نیکنفرانس ب نیمچهار
25. B. Moaveni, M. Khosravi, Vehicle Longitudinal Velocity Estimation based on Kalman Filter 

with Unknown Input, 3rd Int. Conf. on Recent Advances in Railway Engineering (ICRARE-2013). 

به  یکنترل کننده مقاوم در روش کنترل بردار یطراح. مجتبی خورشیدی، بیژن معاونی، سید سعید فاضل، 26

 نیکنفرانس ب نیسوم، ریالس عیسر یطرفه مورد استفاده در قطارها کی یخط ییمنظور کنترل سرعت موتور القا

 .1392، راه آهن یدر مهندس ریاخ یها شرفتیپ یالملل
27. R. Salloum, Bijan Moaveni, M. R. Arvan, Robust Position Control Design for an 

Electromechanical Actuator with Time Delay, International Conference on Control, Automation, 

Robotics and Embedded Systems (CARE), India, 2013. 

28. Z. Masoumi, B. Moaveni, Kalman Filter Design in structural identification with unknown 

Excitation, World Academy of Science, Engineering and Technology, International Journal of 

Civil, Environmental, Structural, Construction and Architectural Engineering 10.5 (2016): 614-

618, Germany, 2016. 

29. S. Morovati, B. Moaveni, "Wheel-Slip Control Based on Cascade Control Structure in 

Locomotives", ICEE, Shiraz, 1395. 

30. B. Moaveni, S. Morovati, "Dynamic Braking System Design in Electric Locomotive Based on 

Cascade Control Structure", 4th International Conference on Electrical, Computer, Mechanical and 

Mechatronics Engineering (ICE2016), 4-5 February 2016, Dubai, Emirates. 

31. Moaveni, B., and S. Morovati. "Analysis of Cascade Control Structure in Train Dynamic 

Braking System." World Academy of Science, Engineering and Technology, International Journal 

of Electrical, Computer, Energetic, Electronic and Comm. Engineering 10.6 (2016): 704-709. 

32. M. Nemati, B. Moaveni, “Design optimal velocity profile for energy saving in metro system 

using classical optimization method”, ICEE, K.N. Toosi University of Technology, 2017. 

33. R. Tavakoli, B. Moaveni, Modeling the metro traffic system by max-plus linear discrete event 

system for Tehran metro line, ICRARE, Tehran, 2017. 

34. Moaveni, Bijan, and Wolfgang Birk. "Modified hankel interaction index array for input-output 

pairing with improved characteristics." 10th IFAC International Symposium onAdvanced Control 

of Chemical Processes,(ADCHEM 2018), Shenyang, Liaoning, China, July 25-27, 2018. 2018. 

  دادهای صنعتي:قراربرخي از 
 

 وسایل نقلیه:

  مدلسازی، طراحی و پیاده سازیECU  سیستم ترمز ضدقفل، کارفرما شرکت نگارین صنعت آریا و وزارت

 .1393علوم تحقیقات و فناوری، با همکاری گروه مکانیک خودرو دانشگاه صنعتی شریف 

 شرکت نگارین صنعت آریا و گروه مکانیک خودرو دانشگاه صنعتی و ساخت کروز کنترل خودرو طراحی ،

 .1393شریف 

  ،شرکت نگارین صنعت آریا و گروه طراحی سیستم کنترل سوخت رسانی انژکتوری وسایل نقلیه جاده ای

 .1393-1395مکانیک خودرو دانشگاه صنعتی شریف 

 
 پژوهشکده پلاسما

 1398، آغاز و کنترل توکامک دماوند یانرژ نیتام یها ستمیارتقاء س یمبنا برا یطراح . 
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 :سیستم های کنترل ترافیک

  1396مدلسازی و جبران تاخیر در سیستم ترافیک متروی تهران، آغاز. 

 
 :سیستم های پایش وضعیت

  ،سالار، پایش سلامت سازه های ریلی بر اساس شناسایی مدل آنها )مطالعه مورد پل های ورسک

 .1396ایزدخواست و نکا(، آغاز 

 
 تدوین و راه اندازی رشته جدید: 

  1393، "دکتری مهندسی کنترل و علائم راه آهن"تدوین سرفصل دوره. 

 1394دکتری مهندسی کنترل و علائم از سال  راه اندازی دوره. 

 
 

 بین المللي: فعالیت های 
 

Resilient Reconfigurable Control for Large Scale Plants based on Cyber physical Sensor-

Actuator Networks, STINT 2016-2017, IUST and LTU (Sweden). 

 

 13/7/1390تاریخ  552/121قرارداد شماره:  دانشجوی دکتری کنترل از سوریه، رفیق سلوم.  

 
 Ali M. Kadhim, Ph.D Candidate, Lulea University of Technology (LTU), 2016-2017.  

 

 Dr. Miguel Castano, Post Doc, Lulea University of Technology (LTU), 2016-2017. 

 

 سیتدر “Control Configuration Selection”  در دانشگاه برای دانشجویان دوره دکتری کنترل

 در کشور سوئد. Luleaصنعتی 
 

 

  آموزشي:فعالیت های 
 تئوری تخمین و فیلترهای بهینه   

  اتوماتیک ترافیک کنترل 

 سیستم های کنترل چندمتغیره 

 شناسایی سیستم ها 

  تشحیص خطا و طراحی سیستم های کنترل تحمل پذیر خطا 

 روش های شناسایی در سیستم های سازه ای  

  خطیکنترل 
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 کنترل مدرن 

  سیستم های کنترل دیجیتال 

 

 

  اجرایي:فعالیت های 

 1389-1395مدیر گروه راه آهن برقی و کنترل علائم، دانشگاه علم و صنعت ایران : 

 1395- 1397دانشگاه علم و صنعت ایران ،گسترش و برنامه ریزی درسی یت: مدیر 


