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  باشد. ها نمینیازي به تحویل دادن جواب این تمرین

	سوال شماره یک  	

̇�براي معادلات یک سیستم در فرم فضاي حالت  = �� + � و �� =    اند:شدهبه صورت زیر داده  �و  �، �، � هاي, مقادیر ماتریس��
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�� هاي ضربه واحدپاسخ سیستم براي حالت بدون شرایط اوّلیه, به ورودي الف: = �� =    مطلوبست؟ (�)�

   ) خواهد شد؟الف, برابر با پاسخ سیستم در قسمت (1اي, براي حالت بدون وروديپاسخ به چه شرط اوّلیه ب:

  سوال شماره دو 

کننده دبی ورودي, باشد. با صرف نظر کردن از دینامیک شیر تنظیممی 2گیرياي در سیستم اندازهثانیه 8سیستم زیر داراي تاخیر زمانی 

   مطلوبست:

   دیاگرام بلوکی این سیستم دینامیکی کنترلی را ترسیم نمایید؟ و معادلات فرم فضاي حالت آن را بنویسید؟ الف:

   تابع تبدیل بین ورودي و خروجی سیستم را پیدا کنید؟ ب:

  

  سیستم کنترل سیالاتی به همراه کنترلر کلاسیک براي تنظیم سطح مایع.  .1شکل 

   سوال شماره سه

  را در صورت وجود بیابید؟  )2ي به صورت شکل (ابا دیاگرام جعبهمودهاي پنهان سیستم 

                                                
1 zero-input  
2 measurement systems (or sensors)  
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  ). 1SISOیک خروجی ( –ی یک ورودي کنترلسیستم اي یک دیاگرام جعبه .2شکل 

  شود)ظاهر نمی 3اي است که به صورت قطب2مقدار ویژه ،مود پنهان نمایی:راه(

                                                
  نامند.  SISO) را یک سیستم  single output –single inputیک سیستم با تک ورودي و تک خروجی ( 1 

2 eigenvalue  
3 pole  


