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 ( 5139-1368) اجرایی و علمیهاي خلاصه فعاليت 
 

 

 و اطلاعات عمومی مشخصات فردي  .1
 

   آباددر خرم 1341ماه سال دي 21متولد   صديقعلي خاكي

ن دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالديو كامپيوتر، برق  مهندسي   دانشكده  ،خيابان دكتر شريعتي  ،آدرس محل كار: تهران

 sedigh@kntu.ac.irپست الكترونيكي: .  16315 ـ1355صندوق پستي  ،طوسي
 

هاي كنتـرل فوق ليسانس سيستم،  (1983)  از دانشگاه نيوكاسل، انگلستان  اتليسانس رياضي:  تحصيلات دانشگاهی

 .(1988)  هاي كنترل از دانشگاه سالفورد ، انگلستاندكتري سيستم،  (1985) ، انگلستان  UMISTاز 

 

، ارتقـا بـه 1376بـه دانشـياري در سـال  ارتقـا ،1368در سـال ه كار با مرتبه استادياري آغاز ب :استخدامیوضعيت  

دانشـگاه صـنعتي و كـامپيوتر، برق مهندسي كنترل دانشكده  گروه 28استاد پايه و هم اكنون   1381استادي در سال  

 خواجه نصيرالدين طوسي.

 

 اي تجربيات حرفه    .2

 

 اجرائی  هايمسئوليتالف( 
بـرق، ماشـين بينـاوي و  مختلف مهندسي از قبيل مهندسـي هايهاي برگزاركننده كنفرانسـ عضويت در كميته1

المللـي سـاليانه ، كنفـرانس بـينالمللي دولت، صنعت، دانشگاه بـراي توسـعه ملـيپردازش تصوير و كنفرانس بين

 .صنعت الكترونيک خودرو، كنفرانس صنعت نيروگاهي

 ـ عضويت در هيأت تحريريه چندين مجله مهندسي داخل كشور.2

 .  1387تا   1369هاي كارشناسي ارشد و دكتري از سال طراحي سؤال كنكورهمكاري در ـ 3

 . 1382ـ1377و  1373ـ1371ـ سرپرست گروه كنترل دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي در سالهاي 4

-1369دانشگاه صـنعتي خواجـه نصـيرالدين طوسـي در سـالهاي      و كامپيوتربرق  مهندسي  ـ رياست دانشكده  5

 . 1377-1376و   1371

 .1376-1373سرپرست تحصيلات تكميلي دانشگاه    -6

 .1386ـ 1382ـ رياست دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي 7

 تا كنون 1384از  كنترلپژوهشي  -سردبير مجله علمي  -8

هاي لازم، اين مجله هم اكنـون : پس از طرح ايده چاپ يک مجله تخصصي در زمينه كنترل و اخذ موافقتتوضيح

وزارت  به عنوان مجله برتر مهندسـي كشـور  توسـ  1389نيز تنها مجله تخصصي در اين زمينه است و در سال  

 در هفته پژوهش معرفي گرديد.    علوم، تحقيقات و فناوري

 .تا كنون 2009شاخه ايران از سال  IEEEمسوليت بخش جوايز   -9

 تا كنون 1392ياست دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي از سال ر  -10
 

 آموزشب( 
هاي كنتـرل مـدرن، رياضـيات هاي كنترل خطي ، سيسـتم: سيستم  شده در مقطع كارشناسيدروس تدريسـ  1

 مهندسي.
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هاي كنتـرل بهينـه، هاي كنتـرل ديجيتـال، سيسـتم: سيسـتمدروس تدريس شده در مقطع كارشناسي ارشدـ  2

 هاي كنترل چندمتغيره، رياضيات مهندسي پيشرفته، كنترل مقاوم و كنترل تطبيقي.سيستم

 : تخمين بهينه.شده در مقطع دكتريدرس تدريسـ 3

 

 ج( تجربيات صنعتی
 1369ـ1368ـ همكاري با مركز تحقيقاتي نيرو، متن در سالهاي 1

نيـروي  ( در معاونت جهـاد خودكفـاييINSهاي ناوبري اينرسي )ـ سرپرستي گروه تحقيقاتي دررابطه با سيستم2

   1375ـ1369هوايي در سالهاي  

اين پروژه در طـي مراسـمي بـا حضـور فرمانـده وقـت براي سيستم دفاع هوايي، : با توجه به اهميت پروژه توضيح

 نيروي هوايي شهيد سرلشگر ستاري پايان يافت و مجري آن مورد تقدير قرار گرفت.

 1374ـ1373ـ سرپرستي گروه تحقيقاتي كنترل ميزسه درجه آزادي در صنايع دفاع 3

 1376ـ1374ها، ـ سرپرستي گروه تحقيقاتي كنترل درجه حرارت كوره4

 1377ـ1375ـ سرپرستي گروه تحقيقاتي كنترل مقاوم دور موتور القايي درجهاد دانشگاهي خواجه نصير،5

 1379-1377بيني شراي  جوي شهر تهران، مركز هواشناسي، ـ همكاري در گروه تحقيقاتي پيش6

بيني قيمت سهام در بازار بورس تهـران، پژوهشـكده پـولي و بـانكي بانـک ـ سرپرستي گروه تحقيقاتي در پيش7

 1380ـ1379مركزي جمهوري اسلامي ايران، 

 : با توصيه پژوهشكده پولي و بانكي، نتايج پروژه به صورت كتاب چاپ شد.توضيح

مجري طرح تحقيقاتي بررسي وضعيت مهندسي كنترل و كاربردهاي آن در ايران، وزارت صنايع مركـز صـنايع   ـ8

 1382ـ1381نوين 

 هاي متعددي در رابطه با مهندسي كنترل در ايران مورد استناد قرار گرفته است.: اين پروژه در گزارشتوضيح

ـ مجري طرح تحقيقاتي در رابطه با تاريخ مهندسي كنترل، معاونت پژوهشي دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين 9

 .1382ـ1381طوسي، 

 : نتايج پروژه به صورت كتاب چاپ شد.توضيح

معاونـت  و  ، وزارت صنايع مركز صنايع نوينطراحي و ساخت سيستم كنترل عمومي  ،مجري طرح تحقيقاتي  -10

 .1387-1384پژوهشي دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي، 

ترجمه م. درخشان طي قـرارداد منعقـده بـا  PID  كنترل كننده هاي كتاب چند كتاب از قبيل ويراستاري  -11

، هـاي دو بعـدي گسسـتهاي بـر سيسـتممقدمهكتاب    و    1388،  شركت سهامي آب و برق خوزستان، وزارت نيرو

 . 1389تاليف دكتر مسعود شفيعي، انتشارات دانشگاه صنعتي اميركبير، 

و كمپرسور  GT10Bتوسعه طراحي و ساخت سيمولاتور ديناميكي توربين گاز   پروژهمجري طرح تحقيقاتي    -12
Demag Deval   ،1391-1387، شركت ملي گاز ايران. 

سـتم مجتمـع مونيتورينـم عملكـرد تشـخي  طراحي و سـاخت سيم  ،توسعه  پروژهمجري طرح تحقيقاتي    -13
 .1391-1387، شركت ملي گاز ايران،   Demag Devalو كمپرسور  GT10Bتوربين گاز  خطاي اجزا مختلف 

قطـ  علمـي كنتـرل صـنعتي دانشـگاه صـنعتي خواجـه  96-91نقشه راه پنج ساله  مجري طرح تحقيقاتي    -14
، قط  علمي كنترل صنعتي دانشكده مهندسي برق و كـامپيوتر، نصيرالدين طوسي در حوزه نشر مستندات علمي

 1391آبان 

 

 پژوهشیهاي زمينه .3

 



 3 

، هاي كنتـرلكنندهاي مقاوم و تطبيقي، كاربردهاي سيستمنظريه كنترل  :هاي اصلی پژوهشالف( زمينه

هاي پيچيده و آشوبناک، سيستمها،  بيني رفتار سيستمپيش  و    پذيريبينيدر صنعت، پيش  پايش و تشخي  خطا

 بين.و مسايل نظري و پياده سازي كنترل پيش

 هاي صنعتي و نظري تعريف شده است.: اين موضوعات محور اصلي پروژهتوضيح

  

 :هاي فرعی پژوهشب( زمينه

 تاريخ مهندسي كنترل.  

و بررسـي نقـش   اين موضوع به دليل اهميت آن جهت ايجاد خودباوري در دانشجويان مهندسـي كنتـرل:  توضيح

نتـايج آن   .  1382-1383  در دانشگاه تعريف و اجرا شد  هاي كنترلطراحي اولين سيستمدانشمندان مسلمان در  

 شـود.چنان دنبال ميهاي تحليل و طراحي همدر زمينههاي تاريخي  چاپ شد ولي بررسي  1384تحقيق در سال  

  .ه استهاي متعددي ارايه گرديداين موضوع در سمينارها و كنفرانس

 

 اخلاق پژوهشي و مهندسي.

خلاق و رعايت موازين اخلاقي در توسعه علمي پايدار نقشي كليدي دارد كـه متاسـفانه در جامعـه علمـي : اتوضيح

و تـا  آغـاز 1387و با انگيزه شخصي پژوهش در ايـن حـوزه از سـال دليل اين به تر به آن توجه شده است. ايران كم

 هاي متعدد است.در سمينارها و كنفرانسيک كتاب و ارايه سخنراني چاپ  كنون نيزادامه دارد. حاصل اين كار  

 

  آينده نگاري در مهندسي كنترل.

دومـين شـود و نتـايج آن در سـخنراني كليـدي افتتاحيـه علاقه شخصي پيگيري مـي: اين موضوع به دليل توضيح

 ارايه گرديد.و ابزار دقيق در دانشگاه شيراز كنترل انجمن كنفرانس 

 

 شده جوایز دریافت  .4

 

 .هاي كنترل ديجيتالسيستمبه كتاب   1374ـ 1373ها  جايزه كتاب سال دانشگاه  -1

 1374-1373پژوهشگر نمونه دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي   -2

 1375ـ1374نعتي خواجه نصيرالدين طوسي پژوهشگر نمونه دانشگاه ص  -3

 1378ـ1377استاد نمونه وزارت علوم، تحقيقات و فناوري    -4

 توس  متن در وزارت نيرو. اصول كنترل مدرندر مهندسي برق به كتاب   1379جايزه دومين كتاب برتر سال   -5

 . 1387دريافت لوح زرين پژوهشگر برتر صنعت برق از انجمن مهندسين برق و الكترونيک ايران، ارديبهشت   -6

 .1388-1387سال  مهندسي برق  دانشكده در آموزشي استاد نمونه   -7

 .1389ـ 1388پژوهشگر نمونه دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي   -8

وزارت علـوم، تحقيقـات و   توسـ   1389انتخاب مجله كنترل به عنوان مجله برتـر مهندسـي كشـور در سـال  -9

 در هفته پژوهش.    فناوري

امـين دوره انتخـاب 20به عنوان كتـاب برتـر رشـته مهندسـي بـرق در   مهندسي كنترل نوينانتخاب كتاب    -10

 1390هاي دانشگاهي، دانشگاه تهران، كتاب

هاي كنترل چندمتغيره به عنوان كتاب شايسته تقدير رشته مهندسي انتخاب كتاب تحليل و طراحي سيستم  -11

 ، وزارت فرهنم و ارشاد اسلامي1390امين دوره جايزه كتاب فصل پاييز  19برق در 

توس  فرهنگستان علـوم جمهـوري اسـلامي  1391انتخاب به عنوان اولين استاد برجسته مهندسي در سال   -12

 ايران
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 انتشارات .5

 

   اند.ي ترجمه، تاليف و تصنيف آورده شدههاي نوشته شده در سه دسته: كتابتوضيح

 

 : ترجمهیافتههاي انتشارالف( كتاب
صديق، انتشارات دانشـگاه تهـران، دارمارالاني و علي خاكيجبه  ، ترجمه پرويز  هاي كنترل دیجيتالسيستم  ـ1

 .1390ششم چاپ  و   1373

 ها است.: اين كتاب هم اكنون مرجع اصلي در زمينه كنترل ديجيتال در بسياري از دانشگاهتوضيح

يق، انتشارات دانشـگاه تربيـت صد، ترجمه حسين سيفي و علي خاكيهاي قدرتپایداري و كنترل سيستمـ  2

 .1390و چاپ دوم    1376 مدرس

: اين كتاب به مدت بيش از يک دهه تنهـا كتـاب فارسـي در ايـن زمينـه و هـم اكنـون مرجـع اصـلي در توضيح

 ها است.هاي قدرت در بسياري از دانشگاهديناميک سيستم

صديق و كمـال محامـدپور، انتشـارات دانشـگاه صـنعتي خواجـه ، ترجمه علي خاكيهاها و سيستمسيگنال  ـ3

 .1378نصيرالدين طوسي، 

صديق، منوچهر كامياب، اسماعيل كلانتري، محمد نكـووي، ، ترجمه علي خاكيریاضيات مهندسی پيشرفته  ـ4

 .1383آذر، عباس هوشمند، انتشارات دانشگاه امام رضا)ع(،  مهندس معتمدي

و  1389 جـاودان خـرد،صديق، انتشارات دارمارالاني و علي خاكيجبه ، ترجمه پرويز نوینكنترل    مهندسی   -5

 .1391چاپ دوم  

 

 : تاليفیافتههاي انتشار( كتابب
 .1390نهم  و چاپ  1374صديق، انتشارات دانشگاه تهران، چاپ اول ، تأليف علي خاكياصول كنترل مدرن ـ1

: اين كتاب بيش از يک دهه تنها كتاب فارسي در اين زمينه و هم اكنون مرجع اصلي درس كنترل مـدرن توضيح

 ها است.در اكثر دانشگاه

 .1374، انتشارات دانشگاه پيام نور،   صديقتأليف علي خاكي ، هاي كنترل خطیسيستم  -2

صـديق، انتشـارات دانشـگاه صـنعتي خواجـه ، تـأليف علـي خاكيهاي كنترل چندددمتريرهتحليل سيستم ـ3

 .1375نصيرالدين طوسي، 

 1384صديق، انتشارات دانشگاه صنعتي خواجه نصيرالدين طوسي،، تأليف علي خاكيتاریخ مهندسی كنترل -4

  .1393و چاپ دوم  

دانشـگاه صـنعتي خواجـه  صـديق،تـأليف علـي خاكي ،اي بر اخلاق پژوهشی و اخددلاق مهندسددیمقدمه  -5

  .1394 چهارمو چاپ  1389نصيرالدين طوسي، 

گاه صـنعتي صـديق، انتشـارات دانشـ، تأليف علـي خاكيهاي كنترل چندمتريرهسيستمو طراحی تحليل   -6

 .1395 چهارمچاپ  خواجه نصيرالدين طوسي
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است و تنها كتاب فارسي در اين زمينه اسـت و   3اي از كتاب  تغيير يافته  %80: اين كتاب ويراست بيش از  توضيح

 ها است.هم اكنون مرجع اصلي درس كنترل چندمتغيره در بسياري از دانشگاه
 

صديق، انتشـارات دانشـگاه صـنعتي خواجـه ، تأليف علي خاكيخطیهاي كنترل  سيستمو طراحی تحليل   -7

 .1393 چاپ دوم نصيرالدين طوسي،

 است. 2اي از كتاب تغيير يافته %50: اين كتاب ويراست بيش از توضيح

 

 (از مراجع آن از نويسنده است %30هايي كه بيش از كتابتصنيفی )  :یافتههاي انتشار( كتابج

 صديق، حميد خالوزاده، ، تأليف علي خاكيارزیابی روشهاي پيش بينی قيمت سهام و ارائه مدل بهينه ـ1

 .1383عادلي ، انتشارات پژوهشكده پولي و بانكي ـ بانک مركزي ج.ا.ا محمدحسين مهدوي
 

 المللیدر انتشارات معتبر بين یافتههاي انتشاركتابد(  
 

1. Control Configuration Selection for Multivariable Plants,  A. Khaki-Sedigh, B. Moaveni, 

LNCIS 391, Springer Verlag, 2009. 
2. An Introduction to Data-Driven Control Systems, A. Khaki-Sedigh, Wiley-IEEE Press, 2023 

 

 : هاشده در مجلات و كنفرانسهاي چاپ( مقالهذ

 
ها و زبان انگليسي يا فارسي دسته بندي و آورده  مقالات بر حس  چاپ در مجلات يا ارايه در كنفرانس: توضيح

   . اندشده

 
Journal Publications (English)  

 

 

1987-2014 
1. Singular perturbation analysis of the step response matrices of a class of linear 

multivariable systems, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, International Journal of Systems 

Science, No. 2, pp 205- 211, 1987. 

2. Design of robust adaptive digital set point tracking PID controllers incorporating 

recursive step response matrix identifiers for gas turbines, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, 

Transactions of the Institute of the Measurement and Control, Vol. 10, pp 9-14, 1988. 

3. Robustness of tunable digital set point tracking PID controllers for linear multivariable 

plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, International Journal of Control, Vol. 49, No. 3, pp 

777- 789, 1989. 

4. Design of tunable digital set point tracking controllers for linear multivariable type-one 

plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, International Journal of Systems Science, 1990, Vol. 

21, No. 3, pp 447- 461. 

5. On-line identification of the first-Markov parameter of linear multivariable plants, A. 

Khaki- Sedigh, J. Kamali, Journal of Engineering, Vol. 7, No. 4, pp 225- 227, 1994. 

6. Input-Output pairing using balanced realizations, A. Khaki- Sedigh, M. Shahmansorian, 

Electronic Letters, Vol. 32, No. 21, pp 2027-2028, 1996. 

7. Controller design using mu-synthesis for static VAR compensator to enhance the voltage 

profile for remote induction motorloads, M. Abedi, S. A. Taher, A. Khaki-Sedigh, H. Seifi, 

Electric Power Systems Research, 46, pp 35-43, 1998. 

8. Optimal design of robust QFT controllers using random optimization techniques, A. 

Khaki- Sedigh, C. Lucas, International Journal of Systems Sciences, Vol. 31, NO. 8, pp 

1043-1052, Aug 2000. 

9. Sufficient condition for the stability of decentarlised control, B. Labibi, B. Lohmann, A. 

Khaki-Sedigh, P. J. Maralani, Electronic Letters, Vol. 36, No. 6, pp 588-589, March 2000.   
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10. Leveling and Gyrocompassing of Stable platforms using Neural Networks, A. Khaki-

Sedigh, M. Nasiri Sarvi, Iranian Journal of Science and Technology, Transaction B, Vol. 

25, No. B3, pp 475-482, 2001. 

11. Design of Decentralized High-Gain Error-Actuated Controllers for Large Scale Systems, 

B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. J. Maralani, International Journal of 

Modeling and Simulations, Vol. 21, No. 4, pp 282-287, 2001. 

12. Design of Static Linear Multivariable Output Feedback Controllers using Random 

Optimization Techniques, A. Khaki-Sedigh, Y. Bavafa-Toosi, Journal of Intelligent and 

Fuzzy Systems, Vol. 10, pp185-195, 2001. 

13. Output Feedback Decentralized Control of Large Scale Systems using Weighted Sensitvity 

Functions Minimizations, B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabedar Maralani, 

Systems and Control Letters, 47, pp 191-198, 2002.  

14. A Novel Method for the Decentralized Robust Stabilization of Large scale Systems, B. 

Labibi, Y. Bavafa Toosi, A. Khaki-Sedigh, B. Lohmann,  To be published by the Journal 

of Intelligent Automation and Soft Computing, Special  Issue on Developments in 

Intelligent Adaptive and Robust Techniques for Automation and control Systems, 2003. 

15. Emotional Learning as a New Tool for Development of Agent-based Systems, M. 

Fatourechi, C. Lucas, A. Khaki-Sedigh,  Informatica, Vol. 27, No. 2, 2003. 

16. Robust decentralized stabilization of large scale systems via eigenstructure assignment, B. 

Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabedar Maralani, International Journal of 

Systems Sciences, 2003. 

17. Robust decentralized control of large scale systems via H-infinity theory and using 

descriptor system representation, B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabedar 
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18. Decentralized Stabilization of Large Scale Systems via State-Feedback and using 

Descriptor Systems, B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabedar Maralani, IEEE 
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time series with application to Bremen climatic dynamics, M. Ataei, , B. Lohmann, A. 
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20. Model Based Method for Determining the Minimum Embedding Dimension from Chaotic 
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21. Adaptive calculation of Lyapunov exponents from time series observations of chaotic time 
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24. Observer based design of set-point tracking Adaptive Controllers for Nonlinaer Chaotic 

Plants, A. Khaki Sedigh, M. Yazdanpanah, Chaos solitons and Fractals, The 

Interdisciplinary Journal of Nonlinear Scienc Nano and Quantum Technology, 2005. 
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4, No. 6, pp 1283-1297, June 2008. 

37. Delayed Feedback Control of Time Delayed: Analytic Approach at Hopf Bifurication, N. 
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38. Input-Output Pairing Analysis for Uncertain Multivariable Processes, B. Moaveni, A. 
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40. Chaos Control via TDFC in Time-Delayed Systems: The Harmonic Balance Approach, N. 

Vasegh, A. Khaki-Sedigh, Physic Letter A, 373, pp354-358, 2009. 

41. Training ANFIS as an Identifier with Intelligent Hybrid Stable Learning Based Algorithm 

Based on Particle Swarm Optimization and Extended Kalman Filter, M. Aliyari, M. 

Teshnelab, and A. Khaki Sedigh, Fuzzy Sets and Systems, vol. 160, Issue 7, pp922-948, 

2009.  

42. Identification using ANFIS with Intelligent Hybrid Stable Learning Approaches and Stab  

ility Analysis of Training Methods, M. Aliyari, M. Teshnelab, and A. Khaki Sedigh, 

Applied Soft Computing, vol. 9, Issue 2, pp 833-850, 2009.  

43. Identification using ANFIS with Intelligent Hybrid Stable Learning Approaches, M. 

Aliyari, M. Teshnelab, and A. Khaki Sedigh, Neural Computing and Applications, Vol 18, 
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44. Chaos Control in Delayed Chaotic Systems via Sliding Model Based Delayed Feedback, 
N. Vasegh, A. Khaki-Sedigh, Chaos, Solitons and Fractals, 40, pp159-165, 2009. 

45.  Optimal control of a nonlinear fed-batch fermentation process using model predictive 
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47.  Observer-based adaptive control of chaos in nonlinear discrete-time systems using time-
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Chaos, Solitons and Fractals, 41, pp2248-2455, 2009. 
48.  Adaptive Vehicle Lateral-Plane Motion Control Using Optimal Tire Friction Forces With 
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50.   Generalized Predictive control and tuning of Industrial Process with Second Order Plus 

Dead time models, A. R Neshastehriz, A. Khaki-Sedigh, H. Sajadian, Journal of Process 
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51. An ANOVA Based Analytical Dynamic Matrix Controller Tuning Procedure for FOPDT 

Models, P. Bagheri, A. Khaki-Sedigh, Amirkabir, MICS, Vol. 42, No. 2, pp55-64, 2010. 

52. An Adjustable Model Reference Adaptive Control for a Flexible Launch Vehicle, A. M. 
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Measurement, and Control, Vol. 132,  2010. 

53. Variable structure control of linear time invariant fractional order systems using a finite 

number of state feedback law, S. Baloochian, A. Khaki-Sedigh, A. Zare, Commun 

Nonlinear Sci Numer Simulat Vol. 16, pp 1433–1442, 2011. 

54.  Descriptive vector, relative error matrix, and interaction analysis of multivariable plants,  

N. Monshizadeh-Naini, A. Fatehi, A. Kahki-Sedigh, Automatica, Vol. 47, pp108–114, 

2011. 

55. Stabilization of multi-input hybrid fractional-order systems with state delay, S. Balochian, 

A. Khaki Sedigh, A. Zare, ISA Transactions,  Vol. 50, pp 21–27, 2011.  

56. Identification and robust water level control of horizontal steam generators using 

quantitative feedback theory, O. Safarzadeh, A. Khaki-Sedigh, A.S. Shirani, Energy 

Conversion and Management 52, 3103–3111, 2011. 

57. Improved dead zone modification for robust adaptive control of uncertain systems 

described by input-output models with actuator faults, B. A. Charandabi, F. R. Salmasi, A. 

Khaki Sedigh, IEEE Transactions on Automatic Control, Vol. 56, No. 4, pp 863-867, April 

2011. 

58. Adaptive neural network control of bilateral teleoperation with constant time delay, A. 

Forouzantabar, H. A. Talebi, A.Khaki Sedigh, DOI 10.1007/s11071-011-0057-8, Nonliear 

Dynamics, 2011. 

59. Bilateral control of master–slave manipulators with constant time delay, A. Forouzantabar 

a, H. A. Talebi, A. Khaki Sedigh, ISA Transactions 51, pp 74-80, 2012. 

60. Stabilization of fractional order systems using a finite number of state feedback laws, S. 

Balochian, A.  Khaki Sedigh, M. Haeri, Nonlinear Dynamics, Vol. 66, pp141–152, DOI 

10.1007/s11071-010-9916-y, 2011. 

61. Sufficient condition for stabilization of linear time invariant fractional order switched 

systems and variable structure control stabilizers, S. Balochian, A. Khaki Sedigh, ISA 

Transactions 51, pp 65–73, 2012. 

62. Stabilization of chaos systems described by nonlinear fractional-order polytopic 

differential inclusion, S. Balochian, A. Khaki Sedigh, American Institute of Physics, 

Chaos 22, doi: 10.1063/1.3683487, 2012 

63. Decentralized supervisory based switching control for uncertain multivariable plants with 

variable input–output pairing, O. Namaki-Shoushtari, A. Khaki-Sedigh, ISA Transactions 

51, 132-140, 2012. 

64. Bilateral control of master–slave manipulators with constant time delay, A. 

Forouzantabar, H.A. Talebi, A.Khaki Sedigh, ISA Transactions 51, 74-80. 

65. Multiple model bank selection based on nonlinearity measure and H-gap metric, S M. 

Hosseinia, A. Fatehia, T A Johansen, A. Khaki Sedigh, Journal of Process Control, 2012 

(Article in press) 

66. Robustification of input redundant feedback systems using robust actuator weighting in 

the control allocation problem, J. Ahmadi, A. Khaki-Sedigh, A. Ohadi, International 

Journal of Control, DOI:10.1080/00207179.2012.686632, 2012. 

67. Forecasting of short-term traffic-flow based on improved neurofuzzy models via emotional 

temporal difference learning algorithm, J. Abdi,  B. Moshiri, B. Abdulhai, A. Khaki-

Sedigh,  Engineering Applications of Artificial Intelligence, Volume 25, Issue 5, Pages 

1022-1042, August 2012. 

68. Robustness analysis and tuning of generalized predictive control using frequency domain 

approaches, P. Sarhadi, K. Salahshoor, A. Khaki-Sedigh, Applied Mathematical 

Modelling, Vol. 36, pp6167-6185, 2012. 

69. Robust tracking of a class of perturbed nonlinear systems via multivariable nested sliding  

mode control, A. Mirhosseini, M. J. Yazdanpanah, A. Khaki-Sedigh, Transactions of the 

ASME, Journal of Dynamic Systems, Mearsurement and Control, Volume 134, Issue 3, 

2012. 

70. Short-term traffic flow forecasting: parametric and nonparametric approaches via 

emotional temporal difference learning, J. Abdi, B. Moshiri, B. Abdulhai, A. Khaki 

Sedigh, Neural Comput & Applic, DOI 10.1007/s00521-012-0977-3, 2012. 

71. Enhancement of Robust Tracking Performance via Switching Supervisory Adaptive 

Control, O. Namaki-Shoushtari, A. Khaki Sedigh, Iranian Journal of Electrical and 

Electeronic Engineering, Vol. 8, No.1, pp28-36, 2012. 

http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0307904X12000881
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0307904X12000881
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0307904X12000881
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72. Predictive controlled GSP performance improvement with an integrated H 2/H∞,  M. 

Rezaei Darestani, A. A. Nikkhah, A. Khaki Sedigh, International Journal of Engineering, 

Transactions B: Applications, 2013: http://www.ije.ir/Vol26/No11/B/4.pdf 

73. Robust water level control of the U-tube steam generator, O. Safarzadeh, A. Khaki-

Sedigh, A. S. Shirani, Journal of Energy Engineering, vol. 139, Issue 3, pp 161–168, 2013 

74. On the structural optimization of a neural network model predictive controller,   M. 

Sadeghassadi, A. Fatehi, A. Khaki Sedigh, S. Hosseini, Industrial and Engineering 

Chemistry Research, Ind. Eng. Chem. Res., Vol. 52, Issue 1, pp 394–407, DOI: 

10.1021/ie201815r, 2013 

75.  Two new methods for DNA splice site prediction based on neuro-fuzzy network and 

clustering,   Neural Computing and Applications, Volume 23, Issue 1 Supplement, pp 407-

414, December 2013 
76. Analytical approach to tuning of model predictive control for first-order plus dead time 

models, P. Bagheri, A. Khaki Sedigh, IET Control Theory and Applications, Vol. 7, No. 

14, pp. 1806-1817, 2013 

77. New practical design of disturbance rejection control scheme for dfig with wind energy 

conversion systems, A. Tohidi, A. Shamsaddinlou, O. Abedinia, A. Khaki Sedigh, K. 

Abbaszadeh, International Review of Electrical Engineering, Vol. 8, No. 3, 2013 

78. Short-term traffic flow forecasting: Parametric and nonparametric approaches via 

emotional temporal difference learning, J. Abdi, B. Moshiri, B. Abdulhai, A. Khaki 

Sedigh, Neural Computing and Applications, 2013 

79. Automatic model bank selection in multiple model identification of gas turbine dynamics, 

S. M. Hosseini, A. Fatehi, A. Khaki Sedigh, T. A. Johansen,  Proceedings of the Institution 

of Mechanical Engineers. Part I: Journal of Systems and Control Engineering, 2013 

80. Selection of sensors for hydro-active suspension system of passenger car with input-output 

pairing considerations, E. Sarshari, E., A. Khaki Sedigh, Journal of Dynamic Systems, 

Measurement and Control, Transactions of the ASME, 2013 

81. An analytical tuning approach to multivariable model predictive controllers, P Bagheri, A 

Khaki-Sedigh, Journal of Process Control 24 (12), 41-54, 2014. 

82. Control of Cardiac Arrhythmia by Nonlinear Spatiotemporal Delayed Feedback, FR 

Boroujeni, N Vasegh, A. Khaki Sedigh, International Journal of Bifurcation and Chaos, 24 

(11), 1450140, 2014. 

83. Analysis of a Chaotic Memristor Based Oscillator, F Setoudeh, A Khaki Sedigh, M 

Dousti, Abstract and Applied Analysis, Vol. 2014, Article ID 628169, 

http://dx.doi.org/10.1155/2014/628169, 2014. 

84. Switching-Tuning Adaptive Multiple Model Predictive Control, A Shamsaddinlou, A 

Fatehi, A Khaki Sedigh, Journal of Control Engineering and Technology 4 (2), 2014. 

85.  Application of augmented UD identification with selective forgetting in an adaptive 

control loop,  P. Sarhadi, P., K. Salahshoor, A. Khaki-Sedigh,  International Journal of 

Modelling, Identification and Control, 2014  

86. Non-linear generalised minimum variance control state space design for a second-order 

Volterra series model, M. Maboodi, E. F. Camacho, A. Khaki-Sedigh, International 

Journal of Systems Science, DOI:10.1080/00207721.2013.874509, 2014 

87. A comparison of alternative strategies for optimal utilization of tyrefriction forces aimed 

at vehicle lateral-plane motion control, J. Ahmadi, A. Khaki Sedigh, Int. Journal of 

Vehicle Design, vol 66, no. 2, pp 166-192, 2014. 

 

2015 
88. X–Y pedestal: partial quasi-linearization and cascade-based global output feedback 

tracking control, Mehdi Tavan, Ali Khaki-Sedigh, Mohammad Reza Arvan, Ahmad Reza 

Vali, Nonlinear Dyn, DOI 10.1007/s11071-015-2081-6, 2015 

89. A Novel Alignment Repulsion Algorithm for Flocking of Multi-Agent Systems Based on the 

Number of Neighbours per Agent, R. Kahani, A. Khaki Sedigh & M. Gh. Mahjani, 

International Journal of Control, DOI: 10.1080/00207179.2015.1052986, 2015 

90. An indirect adaptive predictive control for the pitch channel autopilot of a flight system, 

Karim Salahshoor, Ali Khaki-Sedigh, Pouria Sarhadi, Aerospace Science and Technology,  

45, 78–87, 2015 

91. Control of multi-chaotic systems using the extended OGY method, E. Nobakhti, A. Khaki 

Sedigh, International Journal of Bifurcation and Chaos, Vol. 25, No. 8, DOI: 

10.1142/S0218127415500960, 2015. 
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127.  Guaranteed feasible control allocation using model predictive control, Mehdi Naderi, Ali 

Khaki Sedigh, Tor Arne Johansen, Control Theory and Technology, Volume 17, Issue 3, 

Pages 252-264, 2019. 

128.  H∞ static output-feedback control design for discrete-time systems using reinforcement 

learning, Amir Parviz Valadbeigi, Ali Khaki Sedigh, FL Lewis, IEEE transactions on 

neural networks and learning systems, 2019.  

129.  On the Stability of Nonlinear Minimum Variance Control for a Second-Order Volterra 

Series Model, L Mehri, MA Nekoui, A Khaki-Sedigh, CONTROL ENGINEERING AND 

APPLIED INFORMATICS, Volume 21, Issue 4, Pages 3-11, 2019. 

130.  Control of large scale interconnected systems with input and state delays using 

decentralized adaptive state observers, Seyed Hamid Hashemipour, Nastaran Vasegh, Ali 

Khaki Sedigh, Asian Journal of Control, Volume 22, Issue 4, Pages 1458-1470, 2019.  

 

2020 
131.  Actuator selection for over-actuated systems using the actuator effectiveness index, M. 

Naderi, M. A Khkai Sedigh, International Journal of Dynamics and Control, 

DOI:10.1007/s40435-020-00610-5,  2020. 

132.  Control of large scale interconnected systems with input and state delays using 

decentralized adaptive state observers, S. H. Hashemipour, N. Vasegh and A. Khaki 

Sedigh, Asian Journal of Control, Vol. 22, Issue 4, Pages 1458-1470, 2020 

133.  Leading Higher Education in Iran during COVID-19 Pandemic: Reporting the Policies 

and Progresses, A. Khaki Sedigh and M. R. Ahanchian, Stuides in Development of 

Medical Education, Vol. 17, Issue Supplement, 2020  

134.  Robustness analysis and design of fractional order Iλ Dμ controllers using the small gain 

theorem, R. Azarmi, M. Tavakoli-Kakhki, A. Fatehi and A. K. Sedigh, International 

Journal of Control, Vol. 93, Issue 3, Pages 449-461, 2020 

135.  Fast terminal sliding mode control for a nonlinear multi-agent robot system with 

disturbance, M. Naserian, A. Ramazani, A. Khaki-Sedigh and A. Moarefianpour, Systems 

Science & Control Engineering, Vol. 8, Issue 1, Pages 328-338, 2020 

 

2021 
136.  Adaptive control of large-scale systems with long input and state delays and time-varying 

delays in the uncertain nonlinear interconnections, S. Hashemipour, N. Vasegh and A. K. 

Sedigh, In: Control Strategy for Time-Delay Systems, Elsevier 2021 

137.  Leader–follower consensus control for a nonlinear multi-agent robot system with input 

saturation and external disturbance, M. Naserian, A. Ramazani, A. Khaki-Sedigh and A. 

Moarefianpour, Systems Science & Control Engineering, Vol. 9, Issue 1, Pages 260-271, 

2021 

138.  Multiple model unfalsified adaptive generalized predictive control based on the quadratic 

inverse optimal control concept, B. Sadeghi Forouz, M. Nouri Manzar and A. 

Khaki‐Sedigh, Optimal Control Applications and Methods, Vol. 42 Issue 3 Pages 769-785, 

2021 

139.  Predictive-based sliding mode control for mitigating torsional vibration of drill string in 

the presence of input delay and external disturbance, R. Sadeghimehr, A. Nikoofard and A. 

Khaki Sedigh, Journal of Vibration and Control, Vol. 27 Issue 21-22 Pages 2432-2450, 

2021 

140.  Nonlinear analysis and minimum l2-norm control in memcapacitor-based hyperchaotic 

system via online particle swarm optimization, F. Setoudeh and A. K. Sedigh, Chaos, 

Solitons & Fractals, Vol. 151, https://doi.org/10.1016/j.chaos.2021.111214, 2021 

141.  Minimum variance control of chaos in a hyperchaotic memristor based oscillator using 

online particle swarm optimization, F. Setoudeh and A. K. Sedigh, Physica Scripta, Vol. 96 

Issue 3, DOI: 10.1088/1402-4896/abdaef, 2021 

142.  Design of nonlinear predictive generalized minimum variance control for performance 

monitoring of nonlinear control systems, M. A. Sheikhi, A. Khaki-Sedigh and A. 

Nikoofard, Journal of Process Control, Vol. 106, Pages 54-71, 2021 

143.  Control of managed pressure drilling systems using nonlinear predictive generalized 

minimum variance approach based on a Volterra model, M. A. Sheikhi, A. Nikoofard and 

A. Khaki-Sedigh, ISA transactions, DOI: 10.1016/j.isatra.2021.11.022, 2021  

144.  Cooperative Robust Output Consensus in Continuous-Time Heterogeneous Multi-Agent 

Systems Using Integral Reinforcement Learning Method, A. P. Valadbeigi, A. Khaki 

Sedigh, F. Lewis and A. Moarefian Poor, Journal of Control, 2021  
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https://ieeexplore.ieee.org/abstract/document/8693992/
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2022 
145.  Eigenvalue sensitivity-based analysis for evaluation of biological network stability versus 

disturbances, M. Gholampour, A. K. Sedigh, M. G. Mahjani and A. Ghasemi, Journal of 

theoretical biology 2022 Vol. 533, DOI: 10.1016/j.jtbi.2021.110941, 2022 

146.  Design and implementation of a fault-tolerant controller using control allocation 

techniques in the presence of actuators saturation for a VTOL octorotor, Hamid Hafezi, Ali 

Bakhtiari and Ali Khaki-Sedigh, Robatica, https://doi.org/10.1017/S0263574722000054, 

2022 

147.  Stable deep Koopman model predictive control for solar parabolic-trough collector field, 

T Gholaminejad, A Khaki-Sedigh - Renewable Energy, 2022 

148.  Robust Decentralized Control System Design based on Nash Equilibrium Point using 

Linear Quadratic Regulators, S Najafi Birgani, B Moaveni, A Khaki-Sedigh - Tabriz 

Journal of Electrical Engineering, 2022 

149. Control of managed pressure drilling systems using nonlinear predictive generalized 

minimum variance approach based on a Volterra model, Mohammad Amin Sheikhi, 

Amirhossein Nikoofard, Ali Khaki-Sedigh, ISA Transactions, Volume 128, pp 380-390, 

2022, Elsevier 

150.  Online data-driven control of variable speed wind turbines using the simultaneous 

perturbation stochastic approximation approach, Mojtaba Nouri Manzar, A Khaki-Sedigh, 

OPTIMAL CONTROL APPLICATIONS & METHODS, WILEY, 2022 

 

2023 
151.  Kalman Filter Fusion With Smoothing for a Process With Continuous-Time Integrated 

Sensor, Shirin Movassagh, Alireza Fatehi, Ali Khaki Sedigh, Ala Shariati, IEEE Sensors 

Journal, Volume 23, Issue 7, Pages 7279-7287, IEEE 

152. An Analytical Solution to the Inverse Kinematic Problem, Dynamic Modeling, and 

Control of a 3 DOF Pedestal for Track Flying Targets, Ali Akbar Sadeghi, Ahmad Reza 

Vali, Ali Khaki Sedigh, Aerospace Knowledge and Technology Journal, Volume 11, Issue 

1, pp 7-24, Malek ashtar University of Technology, 2023 

153. Estimation and stochastic control of nonlinear dynamic systems over the AWGN channel: 

Application in tele‐presence and tele‐operation of autonomous vehicles, Somayeh 

Dolatkhah Takloo, Alireza Farhadi, Ali Khaki‐Sedigh, IET Control Theory & Applications, 

2023 

154. Parameter and State Estimation of Managed Pressure Drilling System Using the 

Optimization-Based Supervisory Framework, Amirmasoud Molaei, Amirhossein 

Nikoofard, Ali Khaki Sedigh, Lars Imsland, IEEE Transactions on Control Systems 

Technology, IEEE, 2023 

155.  Adaptive multi-objective control allocation with online actuator selection for over-

actuated systems, Seyyed Reza Jafari, Ali Khaki-Sedigh, Wolfgang Birk, International 

Journal of Dynamics and Control, Volume 11, Issue 3, Pages 1220-1229, Springer Berlin 

Heidelberg, 2023 

156.  Stable data‐driven Koopman predictive control: Concentrated solar collector field case 

study, Tahereh Gholaminejad, Ali Khaki‐Sedigh, IET Control Theory & Applications, 

Volume 17, Issue 9, Pages 1116-1131, 2023 

157.  Online data‐driven control of variable speed wind turbines using the simultaneous 

perturbation stochastic approximation approach, Mojtaba Nouri Manzar, A Khaki‐Sedigh, 

Optimal Control Applications and Methods, Volume 44, Issue 4, Pages 2082-2092, John 

Wiley & Sons, 2023 

158.  Robust H∞ tracking of linear discrete‐time systems using Q‐learning, Amir Parviz 

Valadbeigi, Zhan Shu, Ali Khaki Sedigh, International Journal of Robust and Nonlinear 

Control, Volume 33, Issue 10, Pages 5604-5623, John Wiley & Sons, Inc., 2023 

 

2024 
159. Heave attenuation in offshore managed pressure drilling with an integral sliding mode 

controller, Danial Pazoki, Amirhossein Nikoofard, Ali Khaki Sedigh, Applied Ocean 

Research,  Vol. 145, 2024. 
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Journal Publications (Persian)  
 

1. On the predictability of Tehran’s share prices, H. Khaloozadeh, A. Khaki- Sedigh, C. 

Lucas, Financial Research Journal, University of Tehran, Vol. 11-12, Summer- Fall 1996.  

2. Autopilot design for a ground-to- ground missile using multivariable time- varying models, 

A. Khaki- Sedigh, M. Rashtian, Bavar Journal of Engineering, No. 4, pp 11-20, Summer 

1997.  

3. Robust controller design for SVC to improve the dynamic behavior of 3-phase induction 

motors in the start- up period, A. Taher, A. Abedi, H. Seifi, A. Khaki- Sedigh, Amirkabir 

Research Journal, Vol. 9, No. 35, Summer- Fall, 1997.  

4. Robust on-off control, H. Momeni, G. Montazar, A. Khaki- Sedigh, Daneshvar Research 

Journal, Winter 1997.  

5. Overdesigns resulting from control-model ratio in QFT, A. Khaki- Sedigh, A. Khayatian, 

Mashas University Research Journal, Vol. 10., No. 1, 1998.  

6. Robust reactive power compensation using H control theory, Esteghlal Journal, Esfehan 

University of Technology, Vol. 17, No. 2, 1998.  

7. Modelling and prediction of share prices dynamics in Tehran’s stock exchange, H. 

Khaloozadeh, A. Khaki- Sedigh, Modaress Research Journal, Tarbiat Moddaress 

University, Vol. 21, No. 6. 1998.  

8. Gyrocompassing in INS with stable platform using Neural Networks, H. Valipoor, A. 

Khaki- Sedigh, Engineering Faculty Research Journal. University of Tehran, Fall 1999.  

9. On the predictability of price fluctuations in Tehran stock Exchange: A correlation 

dimension estimation approach, , H. Khaloozadeh, A. Khaki- Sedigh, C. Lucas, Esteghlal 

Journal of Engineering, Esfehan University of Technology, Vol. 18, No. 1, Sep 1999.  

10.  Determination of relay switching time, evaluation of  disturbance and noise affect and 

transient behavior in robust binary control, H. Momeni, G. Montazar, A. Khaki- Sedigh, 

Esteghlal Journal of Engineering, Esfehan University of Technology, Vol. 18, No. 2, 

March 2000.  

11.  Leveling and Gyrocompassing of Stable platforms using Neural Networks, A. Khaki-

Sedigh, M. Nasiri Sarvi, Iranian Journal of Science and Technology, Transaction B, Vol. 

25, No. B3, pp 475-482, 2001. 

12.  Servo Control in the Quantitative Feedback Theory, F. Esmaeel Azar, A. Khahi-Sedigh, 

Scientific Quaterly   Journal  of Science and Engineering,  Islamic Azad University, Vol. 

1, No. 1, Winter 2001.  

13.  Application of Measure Theory in The Design of Multivariable PID  Controllers, A. Zarre, 

A. Vahidian Kamyad, A. Khaki-Sedigh, Int. J. of Engineering Sciences, Vol. 13, No. 1, pp 

162-176,  2002.  

14.  Robust Tracking by Using Measure Theory, A. Zarea, A. Khaki-sedigh, A. Vahidian 

Kamyad, Iranian Journal of Electrical and Computer Engineering, Vol. 2, No. 1, Spring-

Summer 2003.  

15.  Stock Price Modelling and Forecasting using Stochastic Differential Equations, H. 

Khaloozadeh, A. Khaki-Sedigh, Tahgigat-E-Eghtesadi, University of Tehran, No. 69, pp 1-

26, Summer 2005. 

16.  Functional controllability of nonlinear systems by using measure theory,  A Zare, A. 

Khaki Sedigh, A. Vahidian Kamyad, Journal of Technical Engineering, Islamic Azad 

University of Mashhad, Vol 1, Number 1, Summer 2006. 

17.  Power System Voltage Stability enhancement by High Side Voltage Control, A. Akbari, H. 

Seifi, A. Khaki-Sedigh, Modarres Technical and Engineering Scientific Research Journal, 

No. 26, pp 45-58, Winter 2007. 

18.  A Modified Proportional Navigation Guidance for Range Estimation, A. Moharampour, J. 

Poshtan, A, Khaki-Sedigh, Iranian Journal of Electrical and Electronic Engineering, vol. 4, 

No. 3, pp 115-120, 2008.   

19.  A Modified Proportional Navigation Guidance for Accurate Target Hitting, A. 

Moharampour, J. Poshtan, and A. Khaki Sedigh, Iranian Journal of Electrical 20 & 

Electronic Engineering, Vol. 6, No. 1, Mar. 2010. 

20.  Design of Supervisory Based Switching Controllers with Bumpless Transfer, O. Namaki 

Shoushtari, A. Khaki Sedigh, Journal of Control, Vol. 4, No. 4, pp51-61, 2011.   

21.  A Review on the Present Status and Future Trends in the Analysis and Design of Contol 

Systems, A. Khaki Sedigh, Iranian Journal of Engineering Education, Number 62, Vol. 16, 

Summer 2014. 
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Conference Publications (English) 

 

1. Design of robust adaptive digital set point tracking PID controllers for linear 

multivariable plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, Proceedings of the fifth Yale workshop 

on applications of adaptive system theory, Yale university, pp 96- 106, 1987. 

2. Design of digital set point tracking PID controllers for warships, B. Porter, A. Khaki- 

Sedigh, IEE coll. On control in marine industry, pp 1- 3, 1988. 

3. Design of digital set point tracking PID controllers for hydrofoils, B. Porter, A. Khaki- 

Sedigh, Proc. of IEE International Conference on Control, Control 88, pp 660-665, 1988. 

4. Design of robust digital set point tracking PI controllers for non- minimum phase 

multivariable plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, IFAC workshop on robust adaptive 

control, Newcastle, Australia, 20-24 August, 1988. 

5. Design of adaptive digital set point controllers for linear multivariable type-one plants, B. 

Porter, A. Khaki- Sedigh, IFAC Symposium on Adaptive Systems in Control and Signal 

Processing, pp 193-198, 1989. 

6. Design of tunable digital set point tracking controllers for linear multivariable mixed-type 

plants, B. Porter, A. Khaki- Sedigh, International Conference on Modeling and Control, 

Tehran, Iran, 1990. 

7. Transmission zeros assignment for linear multivariable plants, A. Khaki- Sedigh, 

IASTED International Symposium on Modeling Identification and Control, Austria, 1991. 

8. Design of high gain error actuated controllers for linear multivariable non-minimum 

phase plants, A. Khaki- Sedigh, 1991 American Control Conference Boston, June 26-28, 

1991. 

9. Building an expert system for turbogenerator fault diagnosis and repair, A. Khaki- 

Sedigh, J. Sayad, S. Sayad, Italy, ISSMM., 1991. 

10. Design of fast sampling error actuated adaptive controllers for linear multivariable 

plants, A. Khaki-Sedigh, J. Kamali, ICARCV’92, Second International Conference on 

Automation, Robotics and Computer Vision, 15-18 Sep. 1992, Singapore. 

11. An expert system for alarm processing in power system operation, A. Khaki-Sedigh, J. 

Sayad, P. Hamidi, University of British Columbia, IASTED International Conference on 

Power System Engineering, Vancouver, Canada, 5-7 Aug., 1992. 

12. An expert system for alarm processing in power system operation (ALCON), A. Khaki-

Sedigh, J. Sayad, P. Hamidi, S. Saltryan, International conference on fault diagnosis, 

Toulouse, France, April 5-7, 1993. 

13. An expert system for power transformers fault diagnosis (TRANTEX), A. Khaki-Sedigh, J. 

Sayad, P. Hamidi, A. P. Nanjappa, Cigre Symposium, Berlin, 1993. 

14. Design of robust PSS using QFT, A. Khaki- Sedigh, G. Alizahedi, IEE International 

Conference on Control 94, Coventry, England, 1994. 

15. On- line tuning of PID controllers using Neural Networks, A. Khaki-Sedigh, H. Jula, 

ICARCV’94, Fourth International Conference on Automation, Robotics and Computer 

Vision, Singapore, 1994. 

16. sDecoupling of multivariable systems using inverse neuro-controllers, A. Khaki- Sedigh, 

A. S. Mootab, International conference on intelligent and Cognitive Systems, ICIC 1996, 

Tehran, October 1996. 

17. Adaptive control of stable platforms using Neural Networks, A. Khaki- Sedigh, H. 

Khaloozadeh, ICARCV 96, Fourth International Conference on control, Automation, 

Robotics and Vision, 3-6 December 1996, Singapore, Westin Stanford. 

18. Necessary and sufficient conditions for multivariable pole placement and entire   
eigenstructure assignment through output Feedback, Y. B. Toosi, A. Khaki-Sedigh, The 

3rd IMAC/IEEE Int. Conference, CSCC99, Greece, 1999. 

19.  Long term prediction of Tehran price index(TEPIX) using neural networks, H. 

Khaloozadeh, A. Khaki-Sedigh, C. Lucas, Proceedings of the 2nd Irano-Armenian 

Workshop on Neural Networks, pp139,145,1999. 

20. Output Feedback diagonal dominance via H theory, A. Khaki- Sedigh, B. Labibi, 

ICEE99, Tehran, Iran, 1999. 

21. H controller design for SVC to enhance the voltage profile in industrial networks, A. 

Taher, A, Abedi, H. Seifi, A. Khaki- Sedigh, ICEE 99, Tehran, Iran, 1999. 

22. High Gain Decentralized Control of Large- Scale Systems, Labibi, B., Lohmann, B., 

Khaki Sedigh, A. Jabedar Maralani, P. Proceedings of the IASTED Conference on 
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Modeling, Identification  and Control (MIC), Innsbruck 2000, pp. 105-108. 

23. Decentralized Robust Control of Large- Scale Systems via Sensitivity Reduction to the 

Interactions. Labibi, B., Lohmann, B., Khaki Sedigh, A. Jabedar Maralani, P. Accepted at 

IEEE American Control Conference 2000. 

24. Genetic Methodology for Linear output Feedback Control Law Design, Y. Bavafa, 

A.Khaki-Sedigh, Engineering Series, Signal Processing and Computer Science, World 

Scientific and Engineering Press, pp375-380, 2000. 

25. Authoritative Seismic Excited Structural Control via Calssical PID, Y. Bavafa, A. Khaki-

Sedigh, S. Ghasemzadeh, Signal Processing and Computer Science, World Scientific and 

Engineering Press, pp 370-373, 2000. 

26. Robust Automative Engine Speed Control: Tracking and Regulation via classical PID, Y. 

Bavafa, A. Khaki-Sedigh, WAC, Intelligent Automation and Control, Vol. 9, TSI Press 

series, 2000.  

27. Decentralized Robust Control of Large  Scale Systems via Sensitivity Reduction to the 

Interactions,   B. Labibi, B. Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabbedar Maralani, ACC2000, 

Hyatt Regency Hotel, USA, June 28-30, 2000.  

28. Predictability and correlation and Correlation Analysis of the Dynamical behaviour of the 

Metrological Data, A. Khaki-Sedigh, M. Zamanian, XIV International Conference on 

Systems Sciences, Wroclaw, Poland, Sept. 11-13, 2001. 

29. An Agent Based Approach to Multivariable Control, M. Fatourechi, C. Lucas, and A. 

Khaki-Sedigh, IASTED  International Conference on Artificial Intelligence  and 

Applications, Marbella, Spain, pp 376-381,Sept 4-7, 2001. 

30. Minimum Sensitivity in Linear Output Feedback Design, Y. Bavafa-Toosi, A. Khaki-

Sedigh, 5th World Automation Congress(WAC), USA, June 2002. 

31. Stability is a Fuzzy Concept, Y. Bavafa-Toosi, A. Khaki-Sedigh, 6th WSEAS CSCC, 

Crete, Greece, July 2002. 

32. A Genetic Approach to the Design of linear Output Feedback Controllers, Y. Bavafa-

Toosi, A. Khaki-Sedigh, Invited Paper, SSGRR 2002s, L’Aquila, Rome, Italy, July 2002. 

33. Decentralized Quantitative Feedback  Design of Large Scale Systems, B. Labibi, B. 

Lohmann, A. Khaki-Sedigh, P. Jabbedar Maralani, IFAC 15th World Congress, 

BARCELONA, Spain, July 21-26, 2002. 

34. Determining Embedding Dimension from Output Time Series of Dynamical systems: 

Scalar and Multiple output Cases, M. Ataei, A. Khaki-Sedigh, B. Lohmann, C. Lucas, 

Second Int. Conf. On System Identification and Control Problems, Moscow, Russia, JAN 

29-31, 2003. 

35. Determination of Embedding dimension using multiple time series, M. Ataei, A. Khaki-

Sedigh, B. Lohmann, C. Lucas, 4th International Symposium On mathematical modeling, 

Vienna, 5-7 Feb. 2003. 

36. Applying CBRL(Context Based Reinforcement Learning) to Multivariable Control of 

HVAC System, F. Rashidi, C. Lucas, A. Khaki-Sedigh, International Conference on 

Intelligent Data Mining and Automated Learning, IDEAL 03, Hong Kong, March 2003. 
37. Intelligent Control Based on Brain Emotional Learning Algorithm with Temporal 

Difference Learning and Context Study, J. Abdi,  F. Rashidi, C. Lucas, A. Khaki-Sedigh, 

D. Shahmirzadi, International Conference on Intelligent Data Mining and Automated 

Learning, IDEAL 03, Hong Kong, March 2003. 
38. Solving Weighted Mixed Sensitivity H-inf Problem by Decentralized Output Feedback via 

Modifying Weighting Functions and using Descriptor System Representation, B. Labibi, 

A. Khaki-Sedigh, P. Jabbedar Maralani, B. Lohmann, 4th IFAC Symposium on Robust 

Control Design, Milano, Italy, June 2003. 
39. Estimating the Lyapunov Exponents of Chaotic Time Series Based on Polynomial 

Modelling, M. Ataei, A. Khaki-Sedigh, B. Lohmann, 13th IFAC Symposium on System 

Identification, Rotterdam, Netherlands, August 2003. 

40. Identification of the Dynamics of the  Google’s Ranking Algorithm,  A. Khaki-Sedigh, M. 

Roudaki, 13th IFAC Symposium on System Identification, Rotterdam, Netherlands, 

August 2003. 
41. On the Predictability of Tehran Price Index (TEPIX), H. Khaloozadeh, A. Khaki-Sedigh, 

IEEE Conference on Control Applications, CCA2003, Turkey, June 23-25, 2003. 
42. Relative Gain Array Analysis of Uncertain Multivariable Plants, A. Khaki-Sedigh, B. 

Moaveni, ECC2003, Cambridge, UK, Sep 2003. 
43. Solving Weighted Mixed Sensitivity H-infinity Problem by Decentralized Control 

Feedback,  B. Labibi, A. Khaki-Sedigh, P. Jabbedar Maralani, B. Lohmann, ECC2003, 

Cambridge, UK, Sep 2003. 
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44. Estimating the Lyapunov   Exponents of Chaotic Time Series: A Model Based Approach,  
M. Ataei, A. Khaki-Sedigh, B. Lohmann, C. Lucas, ECC2003, Cambridge, UK, Sep 2003. 

45. Adaptive input-output pairing using on-line RGA identification, A. Khaki-Sedigh, B. 

Moaveni, First African Control Conference, University of Cape Town, 3-5 December 

2003. 
46. Automatic QFT controller design using LMI theory, V S. Bokharaie, A. Khaki-Sedigh, 

First African Control Conference, University of Cape Town, 3-5 December 2003. 
47. Reconfigurable Output Feedback Design using Eigenstructure Assignment, A. Esna 

Ashari, A. Khaki-Sedigh, SICE2004, Japan, 2004. 

48. Relationship Between Inverse Optimality and Gain Margin Concepts, A. Shahmansourian, 

B. Moshiri, A. Khaki-Sedigh, S. Mohammadi, Mechatronics and Robotics04, Achen, 

Germany, Sept 13-15, 2004. 

49. Inverse Optimal Control Design using Quadratic Approximation of CLF,  , A. 

Shahmansourian, , A. Khaki-Sedigh, B. Moshiri  S. Mohammadi, Mechatronics and 

Robotics04, Achen, Germany, Sept 13-15, 2004. 

50. Short-Term Prediction of Air Pollution using Multi-Layer Perceptron and Gamma Neural 

Networks, M. A. Shoorehdeli, M. Teshnehlab, A. Khaki-Sedigh, CONTROL 2004, 

University of Bath, UK, Sept6-9, 2004  .     

51. A Novel Design Approach for Tracking Error Specifications in SISO-QFT: A Minimum 

Phase Case, S. M. Mahdi Alavi, A. Khaki-Sedigh, and B. Labibi, MED’04, 2004. 

52. A New Algorithm in Satellite Attitude Determination,  M. Nasirean, H. Bolandi, A. Khaki-
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 هاي ابعاد وسيع  

 راهنما  تهران  81

7 
 

 

تحليل پيش بيني پـذيري مدلسـازي و پـيش بينـي  عطايي محمد

 سري هاي زماني چند متغير

صنعتي خواجه   82

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

محمـــد  8

 حسين

 راهنما  تهران  82 فيلتر رديابي در رديابي الكترواپتيكي فردوسي

ــاه  عارف 9 شــــ

منصــوريا

 ن

تحليل و طراحي كنتـرل كننـده بهينـه معكـوس بـا 

 استفاده از توابع لياپانوف كنترل

صنعتي خواجه   84

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

 

 

 

محمـــد  10

 رضا

مدلسازي و تحليـل جسـتجوگر ژيرسـكوپ آزاد در  عاروان     

 موشک آشيانه ياب الكترونيكي

صنعتي خواجه   86

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

طراحي شـبيه سـازهاي ردگيـر ايسـتگاه زمينـي و  ن    نصيريا مهرزاد 11

 كنترل وضعيت ماهواره

صنعتي خواجه   86

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

خروجي سيسـتم هـاي چنـد -جفت سازي ورودي معاوني     بيژن 12

 متغيره غير خطي

صنعتي خواجه   86

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

كنترل پيش بـين سيسـتم هـاي هايبريـد مركـ   حبيبي      جلال 13

 منطقي ديناميكي 

 راهنما  تهران  87

تحليل هدايت فاز انتهايي موشک هاي آشيانه يـاب  محرم پور علي 14

 ذره اي  غير فعال با استفاده از فيلترهاي  

 مشاور  علم و صنعت    87

كنترل آشوب در سيستم هاي آشوبناک تاخيري با  واثق نسترن 15

 استفاده از فيدبک تاخيري

صنعتي خواجه   87

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

 علياري مهدي 16

 شوره دلي

تجزيه و تحليل پايداري شبكه هاي عصبي/فازي بر 

 اساس روشهاي آموزش تركيبي

صنعتي خواجه   87

 نصيرالدين طوسي 

 مشاور 
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ــعيد  17 سـ

 بلوچيان

شــمول ديفرانســيل هاي سيســتم لغزشــي كنتــرل  

 خطيمرتبه كسري  

دانشگاه آزاد اسلامي   89-90

 )علوم و تحقيقات( 

 راهنما 

اميــــد  18

ــي  نمكـ

شوشــتر

 ي

كنترل تطبيقـي مقـاوم مبتنـي بـر كليـدزني و بـا  

 سرپرستي

صنعتي خواجه   90

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

ــد  19 احمـ

ــروزان  ف

 تبار

دو طرفـه   teleoperationبهبود عملكرد سيستم   

 تاخيردار با تضمين پايداري

دانشگاه آزاد اسلامي   91-90

 )علوم و تحقيقات( 

 مشاور 

ــيد  20 ســ

 مهرداد  

 حسيني

 

هاي چند مدلي غيرخطـي بـه منظـور توسعه روش

طراحــي سيســتم تشــخي  خطــا و كــاربرد آن در 

 سيستم توربين گازي

صنعتي خواجه   91

 نصيرالدين طوسي 

 مشاور 

ــالي  مرضيه 21 كمــ

 انداني

 

هـاي تـاخيردار در حضـور كنترل تطبيقي سيسـتم

 خرابي عملگرها

 مشاور  اصفهان صنعتي  91

ــواد  22 جــ

 عبدي

هـاي هـوش پيش بيني هوشمند مبتنـي بـر روش 

 هاي حمل و نقل هوشمندمصنوعي در سيستم

دانشگاه آزاد اسلامي   91-90

 )علوم و تحقيقات( 

 مشاور 

ــواد  23 جــ

ــايخ مش

 ي فرد

كننده چند ورودي مقـاوم بـه روش كنترل  طراحي   

 µها و آناليز  تلفيقي تركي  نرم

دانشگاه آزاد اسلامي   1392

 )علوم و تحقيقات( 

 راهنما 

مهــــدر  24

ــايي  رض

دارســتان 

 ي

اندازي سيستم كنتـرل صـفحه پايـدار طراحي و راه 

 ژيروسكوپي سه محوره روي حامل  

صنعتي خواجه   1392

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

پيمـــان  25

 باقري

صنعتي خواجه   1393 تنظيم پارامترهاي كنترل پيش بين چندمتغيره 

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

محســن  26

 معبودي

يافته غيرخطـي توسعه روش حداقل واريانس تعميم 

 هاي كنترل فرآينددر پايش عملكرد سيستم

صنعتي خواجه   1394

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

مهــدي  27

 توان

هـاي آبشـاري بـراي تخمين بر پايه نظريه سيسـتم 

 X-Yكنترل سيستم پدستال  

واحد  آزاد اسلامي  1395

 علوم و تحقيقات 

 راهنما 

ــيد  28 ســ

ــد  حميـ

هاشمي

 پور

هـاي مقيـاس بـزرا بـا كنترل نـامتمركز سيسـتم 

 ها به روش تطبيقيتاخير در  ورودي و حالت

آزاد اسلامي واحد   1395

 علوم و تحقيقات 

 مشاور 

هــاي غيرخطــي الگوهــاي تصــوير و اراوــه شــاخ  خدادادي حامد 29

 بررسي كاربرد آن در كنترل تومورهاي سرطاني

آزاد اسلامي واحد   1395

 علوم و تحقيقات 

 راهنماي اول 

نـــــوري   مجتبي  30

 منظر

صنعتي خواجه   1396 ناپذيربهبود عملكرد كنترل تطبيقي نظارتي ابطال

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

ــورديزا فيروز   31 لله

 ده

طراحي كنترل كننده تطبيقي مدل چندگانه بـراي 

 هاي خطي با تاخير متغيربا زمان در وروديسيستم

صنعتي خواجه   1396

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

هاي پيچيده چند آشـوبي بـه روش كنترل سيستم نوبختي انسيه   32
OGY 

صنعتي خواجه   1396

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

طراحي كنتـرل كننـده تطبيقـي بـراي كلاسـي از  عدالتي ليدا  33

 هاهاي غيرخطي با حضور اشباع در وروديسيستم

آزاد اسلامي واحد   1396

 علوم و تحقيقات 

 راهنما 

-الهوردي فيروز 34

 زاده

كننده تطبيقي مدل چندگاده براي   كنترلطراحي  

 هاي با تاخير متغير بازمان در ورودي سيستم

صنعتي خواجه   1397

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 
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مهد  35

 ي

كنترل تحمل پذير عيـ  بـا اسـتفاده از تخصـي   نادري

 كنترل اصلاح شده در راستاي پوچي

صنعتي خواجه   1398

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

طاهر  36

 ه

ــي  غلامــ

 نژاد            

بر عملگـر كـوپمن   يمبتن  نيب شيكنترل پ  يطراح

 يمتمركز سهمو    يديخورش  يروگاههاين   يبرا

صنعتي خواجه   1402

 نصيرالدين طوسي 

 راهنما 

 

 

 ارشد هاي كارشناسینامهپایان ب( 

 

ف
دی

ر
 

 دانشگاه  سال نامه موضوع پایان دانشجو نام 

 تهران  1370 سازي آنو بهينه  SCبررسي مسير پرواز موشک   عزيزي عبدالرضا 1

هاي چنـد متغيـره بـه روش كننده تطبيقي براي سيستمطراحي كنترل كمالي جليل 2

 برداري سريعنمونه

 تهران  1370

هاي نايكوويسـت آرايـهطراحي پايدارساز قـدرت چنـد متغيـره بـه روش  رضانيا ايرج 3

  (INA)معكوس  

صنعتي خواجه   1372

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   QFT   1372هاي مقاوم به روش  PSSطراحي   عليزاده قاسم   4

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1372 هاي حرارتيبررسي و ارزيابي سيستم كنترل گسترده در نيروگاه احمدزاده خسرو   5

 نصيرالدين طوسي 

ناپـذير كـردن هاي چنـد متغيـره، رويتجايابي صفرهاي انتقال سيسـتم لبيبي بتول 6

هاي كنتـرل چنـد هاي سيستم و كاربرد آنهـا در طراحـي سيسـتمقط 

 متغيره

 تهران  1372

طراحــي يــک سيســتم خبــره جهــت تشــخي  خطــا  و تعميــر عيــوب  صياد جهانگير 7

 ژنراتورهاي الكتريكي

صنعتي خواجه   1372

 نصيرالدين طوسي 

و  SISOســازي اتوپـــايلوت ديجيتــال بـــه دو روش طراحــي و شبيه سيد محمد رشتيان 8

MIMO براي يک موشک زمين به زمين 

صنعتي خواجه   1372

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1372 شناسايي و كنترل ميز سه درجه آزادي افشار نادر 9

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1372 شناسايي و كنترل ميز سه درجه آزادي حاوري كيان 10

 نصيرالدين طوسي 

 حسين 11

 نژادطوسيصراف

صنعتي خواجه   1372 و ارزيابي تداخل آنها  QFTهاي چند متغيره به روش طراحي سيستم

 نصيرالدين طوسي 

 تورج 12

 مهرآباديكريمي

صنعتي خواجه   H(INF)   73-72هاي كنترل سازي سيستمبررسي خواص تئوريک و شبيه

 نصيرالدين طوسي 

 محمدرضا 13

 احمدي

صنعتي خواجه   1373 كننده آموزش پذير فازيكنترل ترافيک با استفاده از كنترل

 نصيرالدين طوسي 

 حميد 14

 خالوزاده

شناسايي و كنتـرل سيسـتم نـاوبري اينرسـي بـا صـفحه پايـدار توسـ  

 هاي عصبيشبكه

صنعتي خواجه   1373

 نصيرالدين طوسي 

 بهزاد 15

 بهنام

صنعتي خواجه   1373 هاي عصبيكنندهكنترل فرآيند توس  كنترل

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1373 به روش پاسخ پله  MIMOهاي كنترل پذيري سيستمبررسي انعطاف فردامجدي رؤيا   16

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1374 هاي تأخيردارتئوري فيدبک كمي براي سيستم حسينآل مسعود   17

 نصيرالدين طوسي 
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هاي چنـد متغيـره بـا اسـتفاده از كنترلـر عصـبي سازي سيسـتمدكوپله شاگردموتاب احمد 18

 معكوس  

صنعتي خواجه   1374

 نصيرالدين طوسي 

 حميدرضا 19

 پوراشرف

بردار سـريع بـراي هاي تطبيقي بهره بـالا و تطبيقـي نمونـهكنندهكنترل

 هاي غير حداقل فاز و يا نامنظمسيستم

 تهران  1374

 عارف 20

 منصوريانشاه

 تهران  1374 هاي چند متغيره به روش حلقه بستن ترتيبيكنترل سيستم

صنعتي خواجه   QFT  1374كنترل مقاوم دور موتور آسنكرون به روش   اقدامنصيري سعيد 21

 نصيرالدين طوسي 

 ابوالفضل 22

 باقرخليلي

 مالک اشتر  1375 هاي عصبيشناسايي و كنترل برداري موتور القايي با استفاده از شبكه

 سيداحمد 23

 عابدي

كنترل تطبيقي مقاوم در حضور ديناميک مدل نشده براساس شناسـايي 

 به همراه باند سكوت خود تنظيم

 تهران  1375

هاي مقـاوم چنـد متغيـره بـه روش حلقـه بسـتن كننـدهطراحي كنترل آباديفتح حسن 24

 ترتيبي با استفاده از تئوري فيدبک كمّي

صنعتي خواجه   1375

 نصيرالدين طوسي 

 تهران  1375 كنترل ساختار متغير تطبيقي موتور القايي جهانشاهي عبدالغني 25

كنترل عصبي مستقيم و معكوس هايدروفويل و ارزيابي عصـبي كنتـرل  عباديان ساسان 26

 چند متغيره هايدروفويل

آزاد )واحد تحصيلات   1376

 تكميلي(

 

 محمدرضا 27

 سروينصيري

صنعتي خواجه   1376 طرازسازي تطبيقي عصبي صفحه پايدارهم

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1376 سازي مسير حركت موشک حاصل و بالستيکبهينه حيدري رضا 28

 نصيرالدين طوسي 

 سيدكمال 29

 ثانيحسيني

هاي هدايتي و كانال چرخ يـک كننده تطبيقي براي كانالطراحي كنترل

 موشک زمين به هوا و حذف حساسه فشار

صنعتي خواجه   1376

 نصيرالدين طوسي 

30 
 اكبرعلي

 ابيانهزادهقرباني
 1376 به روش تئوري فيدبک كمّي  DC-DCهاي  كنترل مقاوم مبدل

صنعتي خواجه  

 نصيرالدين طوسي 

 فرزين 31

 سپهري

آزاد )واحد تحصيلات   1376 (1 –طراحي، ساخت و كنترل يک ربات سه درجه آزادي )تنديس  

 تكميلي(

 قادر 32

 مقدمشكرالهي

ــاخت  ــي و س ــايي، طراح ــور الق ــي موت ــدل ورودي خروج ــايي م شناس

   QFTكننده مقاوم دور موتور القايي بروش  كنترل

صنعتي خواجه   1376

 نصيرالدين طوسي 

 عبدالرضا 33

 يزديخياطيان

برداري چنـد نرخـي بـه هاي چند متغيره با نمونـهكنترل مقاوم سيستم

 روش فيدبک كمي

 تهران  1376

صنعتي خواجه   1376 سازي يک موشک زمين به هوامدل خاكزادان پرويز 34

 نصيرالدين طوسي 

 ابراهيم  محمد 35

 وليپورپاشا

صنعتي خواجه   1376 يابي هوشمندشمال

 نصيرالدين طوسي 

 محمدرضا 36

 تهرانيخليلي

هاي چنـد متغيـره نـامعين بوسـيله طراحي فيدبک كمي براي سيسـتم

 سازي تصادفيهاي بهينهروش

 تهران  1376

 سيامک 37

 آباديشمسدبيري

آزاد )واحد تحصيلات   1376 هاي چند متغيره غيرخطي توس  شبكه عصبيكنترل سيستم

 تكميلي(

 نغمه 38

 منصوري

هـاي بـراي ربات (QFT)كننده مقاوم فيـدبک كمـي سازي كنترلپياده

 جابجاكننده

 تهران  1377

دانشكده فني و   1377 هدايت اتوماتيک قطار سبزوارشمس حسين 39

 مهندسي هترو 
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صنعتي خواجه   1377 كنترل تطبيقي درجه حرارت يک كوره صنعتي افاضلي محمد   40

 نصيرالدين طوسي 

 تهران  H(INF)  1377 هايكنترل مقاوم يک موشک زمين به هوا با روش الوانقاكبري احمد 41

هاي يـادگيري تقـويتي در كنتـرل هوشـمند و كاربردهـاي توسعه روش جذبي سيدعلي 42

 صنعتي و آزمايشگاهي آن

 تهران  1377

 منصور 43

 خميرانتبري

صنعتي خواجه   1377 كنترل تطبيقي مقاوم با استفاده از ناحيه سكوت

 نصيرالدين طوسي 

 تهران  1377 سازي و كنترل تطبيقي يک موشکسازي، شبيهمدل زادهباران احمد   44

 1378 كنترل مستقيم گشتاور موتور القايي صادقيان الهام 45
صنعتي خواجه  

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1378 هاي هواشناسيبيني دادهبيني و پيشقابليت پيش كريمي محمود 46

 نصيرالدين طوسي 

هاي هاي عصـبي در سيسـتمتشخي  و شناسايي عي  به كمک شـبكه رضايي مهدي 47

 كنترل

آزاد )واحد تحصيلات   1378

 تكميلي(

آزاد )واحد تحصيلات   1378 طراحي كنترلر چند ورودي چند خروجي خبره فردمقدم بابک 48

 تكميلي(

صنعتي خواجه   1378 شناسايي و كنترل بهينه سطح يک درام بويلر نيروگاهي رادكاني اسماعيل 49

 نصيرالدين طوسي 

 فرهاد 50

 آذرزادهاسماعيل

بـا اسـتفاده از  QFTهاي كنترل مقـاوم بـه روش طراحي بهينه سيستم

 هاي ژنتيکالگوريتم

آزاد )واحد تحصيلات   1378

 تكميلي( 

صنعتي خواجه   1378 كنترل موتور القايي به روش تطبيقي سينا مهدي 51

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1378 جايابي ساختار ويژه با فيدبک خروجي ثابت باوفاطوسي يزدان 52

 نصيرالدين طوسي 

طراحي و ساخت اسكنر ميدان نزديک آنتن با استفاده از ربات دو درجـه  غلامي حسن 53

 آزادي

صنعتي خواجه   1378

 نصيرالدين طوسي 

كارهاي عملـي بكـارگيري در هاي هوشمند و راهبررسي عملكرد سيستم آباديدولت محمد 54

 ارتقاء توانمندي نهاجا

 مالک اشتر  1378

 تهران  AC   1379طراحي و ساخت كنترل موقعيت مقاوم يک موتور  رضايي بهروز 55

با اسـتفاده از   QFTهاي كنترل مقاوم گسترده به روش  طراحي سيستم فرهاشمي مجيد 56

 الگوريتم ژنتيک

آزاد )واحد تحصيلات   1379

 تكميلي(

طراحي و ساخت سيستم كنترل سرعت تطبيقي مقاوم موتور القايي سه  بابازاده مهرداد 57

 پالسه 12فازه با استفاده از اينورتر منبع جريان  

 تهران  1379

 حسن   58

 محمدي آبدر  

صنعتي خواجه   1379 (IMU)گيري اينرسي  شناسايي واحد اندازه

 نصيرالدين طوسي 

 وحيدرضا 59

 زادهقلي

هاي هاي مقـاوم كمـي بـا اسـتفاده از خـود نوسـاني سـازهبهبود طراحي

 تطبيقي

آزاد )واحد تحصيلات   1379

 تكميلي(

 محمدعلي 60

 عليمداح

 تهران  1379 رديابي اهداف مانوردهنده بوسيله فيلترهاي تصادفي

صنعتي خواجه   1380 هاهاي هواشناسي با همبستگي بين دادههاي زماني دادهبيني سريپيش زمانيان مهدي 61

 نصيرالدين طوسي 

ــي و شبيه طاهري اصغر 62 ــا طراح ــاهواره ب ــاب م ــتن ردي ــرل آن ــتم كنت ــازي سيس س

 كلاسيک و تطبيقي  PEDهاي كنندهكنترل

 مالک اشتر  1380



 26 

عبــدالكري 63

 م

روش غيرمستقيم كنتـرل تطبيقـي مـدل مرجـع بـا تنظـيم دينـاميكي  قزاق

 پارامترها

صنعتي خواجه   1380

 نصيرالدين طوسي 

ــتم چيفتوره مهرداد 64 ــراي سيس ــاطفي ب ــادگيري ع ــعه روش ي ــره و توس ــد متغي هاي چن

 هاي با اهداف چندگانهسيستم

 تهران  1380

 رضا 65

 جاماسبي

 DMCبـين بـه روش  هاي كنتـرل پيشسازي سيسـتمطراحي و شبيه

 هاي چند متغيره ناپايداربراي سيستم

آزاد )واحد تحصيلات   1380

 تكميلي(

 اصغرعلي 66

 رضايي

صنعتي خواجه   1380 فازي موتور القايي و تخمينگر مقاومت روتور –طراحي كنترل برداري  

 نصيرالدين طوسي 

 خسرو 67

 بقايي

صنعتي خواجه   1380  (SITVC)شناسايي و كنترل بردار پيشرانه به روش تزريق ثانويه  

 نصيرالدين طوسي 

 ناصر   68

 يزداني

كننده ضـري  شارژر مقاوم مجهز به اصلاح  -سازي باتريطراحي و بهينه

 توان

 تهران  1380

 عزيز 69

 خامنهاظهري

آزاد )واحد تحصيلات   1380 هاي ارتباطي )شبكه مخابرات(مسيريابي پوياي بهينه در شبكه

 تكميلي(

 هرويان 70

 زادهحسيناحدي

اصلاح سيستم هدايت يک موشک زمين به هوا با اسـتفاده از فيلترهـاي 

 كالمن

صنعتي خواجه   1380

 نصيرالدين طوسي 

 تهران  1381 كاربرد روش يادگيري تفاوت زماني در مهندسي كنترل عبدي جواد   71

 جعفر   72

 فرشباف

و  PLCبـر مبنـاي  IR.136كننـده سيسـتم پرتـودهي طراحي كنترل

 مونيتورينم سيستم

صنعتي خواجه   1381

 نصيرالدين طوسي 

 LEOهاي كنترل وضعيت براي يک مـاهواره طراحي و مقايسه الگوريتم نادرپور پژمان 73

 با پايدارسازي سه محوره

صنعتي خواجه   1381

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   QFT   1381طراحي اتوپايلوت موشک بالستيک به روش  فرمانبردار امين 74

 نصيرالدين طوسي 

فـاز بـراي جسـتجوگر فـاز پسكننـده پيشسازي كنترلطراحي و پياده سلطاني  بيژن 75

 غيرفعال  

صنعتي خواجه   1381

 نصيرالدين طوسي 

 مصطفي 76

 سلطاني

سازي سيستم كنترل توپ ضدهوايي متحرک با اسـتفاده طراحي و شبيه

 از منطق فازي

آزاد )واحد تحصيلات   1381

 تكميلي(

 

 شروين 77

 شكيبايي

صنعتي خواجه   1381 بيني بار كوتاه مدت با استفاده از فيلتر كالمنپيش

 نصيرالدين طوسي 

 حسين 78

 سلطاني

سازي سيستم كنترل توپ ضدهوايي متحرک با اسـتفاده طراحي و شبيه

 هاي عصبياز شبكه

آزاد )واحد تحصيلات   1381

 تكميلي(

 فرزاد 79

 رشيدي

 تهران  1381 بافت در يادگيري عاطفي و كاربردهاي كنترلي آننقش هم

 تهران  1381 استفاده از تركي  اطلاعات سنسوري در بهبود دقت تير موشک شهيدزاده  ابراهيم 80

ــا اســتفاده از نرم رستميسادات  سيدجليل 81 ــره ب ــد متغي ــي كنتــرل چن ــل و طراح ــزار تحلي اف

MATLAB   

صنعتي خواجه   1381

 نصيرالدين طوسي 

هـاي كنترل كيفيت ميـوه بـا اسـتفاده از تركيـ  داده بـه كمـک روش اناركيصديقي  مرجان 82

 هوشمند

آزاد )واحد تحصيلات   1381

 تكميلي(

صنعتي خواجه   1381 اصلاح سيستم هدايت موشک ميثاق يک با استفاده از فيلتر كالمن نوبختي  انسيه 83

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1382 هاي عصبيهاي هواي اراک با استفاده از شبكهبيني رفتار آلايندهپيش دليشورهعلياري  مهدي 84

 نصيرالدين طوسي 

 تهران  1382 هاي كروز درياييطراحي قانون هدايت موشک شمس  صفر 85

هاي اصلاح سيستم هدايت يـک موشـک زمـين بـه هـوا بـا روش مـدل تهرانيوهابيان علي 86

 چندگانه فيلتر كالمن

 تهران  1382

 تهران  1382 اي زمين به هواكنترل تطبيقي براي يک موشک دو مرحله كرم شعباني 87
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بـراي موشـک ضدكشـتي   Hybrid-Fuzzy-PIDطراحي اتوپـايلوت   كوثري  فرامرز 88

 هدايت شونده نور

 تهران  1382

با اصلاح باند   QFTهاي ابعاد وسيع به روش  كنترل غيرمتمركز سيستم علوي  سيدمحمدمهدي 89

 حذف اغتشاش

صنعتي خواجه   1382

 نصيرالدين طوسي 

بـا اسـتفاده از   QFTدهي خودكار تابع انتقـال حلقـه در طراحـي  شكل بخاراييصمدي  وحيد 90

 و الگوريتيم ژنتيک  LMIنظريه  

صنعتي خواجه   1382

 نصيرالدين طوسي 

سازي جستجوگر يک موشـک زمـين سازي آناليز و شبيهشناسايي، مدل تقوي  امير 91

   PNبه هوا با هدايت  

صنعتي خواجه   1382

 نصيرالدين طوسي 

هاي كلاسيک نظريه تركيـ  اطلاعـات ارزيابي كيفيت ميوه توس  روش محمديسلطان  مژده 92

 سنسوري

آزاد )واحد تحصيلات   1382

 تكميلي(

آزاد )واحد تحصيلات   MATLAB   1382سازي آن در كنترل از طريق اينترنت و پياده پورقلي  مهدي 93

 تكميلي(

صنعتي خواجه   1382 بهبود عملكرد درايو كنترل مستقيم گشتاور در موتورهاي القايي دلربايي مهدي   94

 نصيرالدين طوسي 

هاي كنترل مقاوم چند متغيـره بـه روش تركيبـي طراحي بهينه سيستم هاديان  محمد 95

QFT   وEEAS   

 تهران  1382

پايدارسازي و كنترل سيستمهاي تاخيري چندمتغيره با استفاده از روش  نسترن            واثق 96

 جايابي قط  ويژه

صنعتي خواجه   1382

 نصيرالدين طوسي 

كنترل بهينه چندمتغيره يک هلي كوپتر مدل با استفاده از روشهاي   ساحره           بيدقي 97

PID   پاسخ پله و جايابي ساختار ويژه 

آزاد)واحــد تحصــيلات  1382

 تكميلي(

آزاد)واحــد تحصــيلات  1383 هاي پزشكيكاربرد كنترل تطبيقي در سيستم ساراسادات     سماوكي 98

 تكميلي(

صنعتي خواجه   1383 هاي هايبريد با فيدبک خروجيسازي زمان سوويچينم درسيستمبهينه مهدي          فخاريان 99

 نصيرالدين طوسي 

كنترل تطبيقي مرجع مقاوم غيرمتمركـز و كـاربردي از آن در سيسـتم  نرگس          مالكي 100

 ارتعاش فعال

صنعتي خواجه   1383

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1383 جرقه ايكنترل هايبريد موتورهاي احتراق  مدلسازي و  الهام       ميرخورسندي   101

 نصيرالدين طوسي 

چنـدمتغيره بـه روش تلفيقـي   تطبيقـيمقـاوم    كننـده  كنتـرلطراحي   اميد نمكي شوشتري 102

QFT-EEAS   اي غير قطريباجبران سازه 

 تهران  1384

عليرضـــا اثنـــي عشـــري  103

 اصفهاني  

بل شكل دهي مجدد از طريـق جايـابي سـاختار اق  كننده  كنترلطراحي  

 يلغزشد  م ويژه و كنترل

 تهران  1384

در سيســتم لاعــات طكيــ  اترارزيــابي روشــهاي كلاســيک و هوشــمند  اسديان يعل 104
GPS/INS 

 تهران   1384

 تهران  1384 روش هاي هوشمند در پيش بيني و مديريت ريسک وام محمود حاتمي يزدي  105

 تهران  1384 هايبريد   پيشبين سيستم هاي كنترل   حلوايي  يرندكسعلي ا 106

  

صنعتي خواجه   1384 كنترل تطبيقي آشوب با نماي لياپانف  امين يزدان پناه  107

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   GA 1384 روشبا   سه  ياقو م  CA وست PID كنترلتنظيم پارامترهاي   صفا   يهدم 108

 نصيرالدين طوسي 

مطالعه و شبيه سـازي كنتـرل فـازي تـوان در سيسـتم هـاي مخـابرات  بهاره جلالي فراهاني  109

 سلولي سيار

آزاد )واحد تحصيلات   1384

 تكميلي(

كنترل تطبيقي سيستم هاي آشوبي غير خطي در پارامترها با استفاده از     سيد موسي آيتي 110

 نماهاي لياپانف 

صنعتي خواجه   1385

 نصيرالدين طوسي 
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طراحي و تحليل پايداري سيستم كنترل تطبيقي اجسام پرنده بر مبناي   ايدا محمدي نژاد رشتي  111

 روش جدول بندي بهره 

صنعتي خواجه   1385

 نصيرالدين طوسي 

 تهران  1385 طراحي بهينه سيگنال هاي ورودي براي روبات جوشكار لوله  عادل قادران  112

آزاد )واحد تحصيلات   1385 پايدرسازي ويدوو محسن مهياري يعقوبي  113

 تكميلي(

آزاد )واحد تحصيلات   1385 طراحي ساختار كنترل براي برجهاي تقطير سري سعيد اكبري  114

 تكميلي(

كنترل مقاوم سازه هاي ساختماني با رفتار غير خطـي توسـ  روشـهاي  سپيده پورآزرم   116

H


 QFTو   

صنعتي خواجه   1386

 نصيرالدين طوسي 

سيد مهدي عابدي پهنه   117

 كلابي 

صنعتي خواجه   1386 شناسايي اتوماتيک پروسه هاي صنعتي

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1386 كنترل تطبيقي يک ماهواره بر انعطاف پذير عبدالمجيد خوشنود   118

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1386 كنترل تطبيقي هوشمند مبتني بر مدل سيد علي جزايري مقدس   119

 نصيرالدين طوسي 

پيـل كننده نظـارتي هوشـمند بـراي خـودروي هايبريـد كنترل  طراحي   مارال پرتوي بخش  120

 باتري به منظور كاهش مصرف سوخت-سوختي

صنعتي خواجه   1386

 نصيرالدين طوسي 

طراحي كنترل كننده هوشمند تنظيم خودكار بـراي سيسـتم  سـنجش  زين  طهراني زماني  121
pH 

 تهران  1386

صنعتي خواجه   1387 به روش رگولاتورهاي خودتنظيم   pHكنترل دستگاه    سمانه حشمت زاده  122

 نصيرالدين طوسي 

 تهران  1387 كنترل پيش بين فرايند زيستي توليد پني سيلين احمد عاشوري   123

تضمين پايداري و ارتقاي قوام در كنترل پيش با استفاده از رويكردهـاي  غزل منتصري  124

 غير خطي

 تهران  1387

آزاد)واحد علوم و   1387 رديابي)تخمين مسير(اهداف متحرک با استفاده از فيلتر ذره اي فاطمه راحمي   125

 تحقيقات( 

طراحي سيستم كنترل تطبيقـي اجسـام پرنـده بـر مبنـاي روش مـدل  سعيد كاشفي  126

 مرجع و مبتني بر تئوري لياپانف

آزاد )واحد تحصيلات   1387

 تكميلي(

اراوه يک روش كنترل تطبيقـي سـازش پـذير بـا خطـا و كـاربرد آن در  رحمت ا... حيدري هايي    127

 سيستم سه تانک

 صنعتي اصفهان   1388

مدلسازي و كنترل سطح آب مولدهاي بخار هسـته اي بـه روش تئـوري  اميد صفرزاده  128

 فيدبک كمي

 شهيد بهشتي  1388

مدلسازي و پـيش بينـي نتيجـه انتخابـات مجلـس شـوراي اسـلامي بـا  احمد اسفندياري  129

 استفاده از روش هاي هوشمند )در شهرستان ساري(

آزاد)واحد علوم و   1388

 تحقيقات( مشاور 

صنعتي خواجه   1388 طراحي كنترل كننده مدل چندگانه بر اساس شناسايي زير فضا جعفر شالچيان  130

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1388 كنترل اهداف چندگانه با رويكرد كليدزني و با سرپرستي ان دن سلطانيلا 131

 نصيرالدين طوسي 

طراحي كنترلر براي آريتمي قلبي بر اساس روش فيـدبک تـاخير يافتـه  ثمره عطار شرقي  132

 زماني

آزاد)واحد علوم و   1388

 تحقيقات( مشاور 

صنعتي خواجه   1388 (DMC)تنظيم پارامترهاي كنترل ماتريس ديناميكي  محمد قاضي مغربي  133

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1388 طراحي و ساخت آزمايشگاه كنترل پيشرفته مهران زارع  134

 نصيرالدين طوسي 
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صنعتي خواجه   pH 1388طراحي و پياده سازي كنترل چندمتغيره  پيمان باقري  135

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1388  (GPC)تنظيم خودكار كنترل كننده هاي پيش بين تعميم يافته امير رضا  نشاسته ريز  136

 نصيرالدين طوسي 

هاي بادي جهت رديابي بيشينه تـوان نيروگاه  DFIGكنترل ژنراتورهاي   اكبر توحيدي  137

 قابل جذب در سرعتهاي مختلف باد

صنعتي خواجه   1388

 نصيرالدين طوسي 

 تهران  1388 سازي عي  با استفاده از كنترل تطبيقي مقاومجبران بهنام الهوردي چرندابي  138

صنعتي خواجه   1388 سازي كنترل كننده تطبيقي سيستم سروو نيوماتيکطراحي و پياده سيد حسن موسوي  139

 نصيرالدين طوسي 

-خروجي بر مبناي معياري پايش عملكرد سيسـتم-جفت سازي ورودي صالحه چوبكار  140

 هاي كنترلي

صنعتي خواجه   1388

 نصيرالدين طوسي 

دانشگاه آزاد، دانشكده   QFT 1388به روش  pHكنترل مقاوم سيستم  رها شعباني  141

 تحصيلات تكميلي 

هـاي چنـد متغيـره و كـاربرد آن در اشتراک گذاري حالـت در سيسـتم هادي صادقي شرامين  142

 كنترل كليدزني

صنعتي خواجه   1389

 نصيرالدين طوسي 

محسن خرازيهاي   143

 اصفهاني 

 تهران  1389 هاي تركي  دادهارتقاي پايش كارآيي كنترل كننده با بكارگيري روش

برمبنـاي خطـي سـازي مـدل   STATCOMي بهينـه  كنترل كننـده ميلاد مرادپور  144

 هاي الكترونيک قدرتميانگين مبدل

صنعتي خواجه   1389

 نصيرالدين طوسي 

 -آزاد 1389 كنترل تطبيقي سيستم هاي آشوبناک ويژه با محاسبه نماي لياپانوف مژگان ممبيني 145

 علوم و تحقيقات  

تک خروجي با ملاحظه   -ارزيابي عملكرد كنترل كننده هاي تک ورودي عبدالحميد رهنما  146

 كاهش پيچيدگي محاسباتي

 -)مشاور( آزاد 1389

 علوم و تحقيقات  

خروجي سيستم كنترل چندمتغيره با ملاحظـات جفـت -انتخاب ورودي احسان سرشاري  147

 خروجي-سازي ورودي

صنعتي خواجه   1389

 نصيرالدين طوسي 

پايدارسـازي سيسـتم لـورنز بـا فيـدبک تـاخيري چنـدمتغيره در حـوزه  تريا مرادي  148

 فركانس

صنعتي خواجه   1389

 نصيرالدين طوسي 

توسعه و شبيه سازي سيستم پايش عملكرد و تشخي  خطا در اجـزاي  مين سالار ا 149

 با كمک روش فيلتر كالمن V94.2مختلف توربين گازي

صنعتي خواجه   1389

 نصيرالدين طوسي 

 -)مشاور( آزاد 1389 كنترل پيش بين تطبيقي براي سيستم هاي خطي تغييرپذيربا زمان پوريا سرحدي  150

 علوم و تحقيقات  

 تهران  1389 توسعه رويتگرهاي تطبيقي با تخمين جزيي پارامترها و متغيرهاي حالت امير حسين نيكوفرد  151

صنعتي خواجه   1389 فضايي آريتمي قلبي با فيدبک تاخيري-كنترل آشوبناک زمان فروغ رضايي بروجني  152 

 نصيرالدين طوسي 

-)آموزشدانشگاه شيراز  1390 هاي كليدزنيهاي پايش عملكرد در سيستمكاربرد روش عارفه مريدي  153 

 ( لكترونيكيهاي ا
صنعتي خواجه   1390 هاي چندمتغيرهانتخاب ساختار كنترلي ناوابسته به مدل براي سيستم سيد عادل طباطبايي  154 

 نصيرالدين طوسي 

هاي كنتـرل چنـدمتغيره استفاده از بردار جهت صفر در طراحي سيستم مريم حنطه زاده 155 

 QFT  نيمم فاز به روشغيرمي

صنعتي خواجه   1390

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه   1390 كنترل پيش بين پايدار چندگانه مبتني بر مدل با گذر بدون پرش   محمد عبداله پوري  156 

 نصيرالدين طوسي 

عمـومي بـراي فراينـدهاي ي  غيـر خطـپيش بين  كننده  كنترل  طراحي   مهسا صادق اسدي  157 

 آزمايشگاهي

صنعتي خواجه   1390

نصيرالدين  

 )مشاور( طوسي
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صنعتي خواجه   1390 هاي پيچيده بر اساس فضاي حالتمدلسازي و كنترل سيستم وحيد مردانلو  158 

 نصيرالدين طوسي 

صنعتي مالک اشتر   1390 كنترل پدستال ماهواره با استفاده از الگوريتم هاي كنترل پيش بين امير قهرماني  159 

 )مشاور( 

صنعتي خواجه   1390 كنترل چندمتغيره توربين گازي به روش كنترل غيرمتمركز زليخا عبداللهي بيرون  160 

 نصيرالدين طوسي 

شبكه اي در حضور پديـده از دسـت كنترل  طراحي مقاوم سيستم هاي   سيد محسن هوشيار  161

 رفتن بسته هاي اطلاعات

 -)مشاور( آزاد 1390

 قات تحقيعلوم و  

ير خطـي گـري و گانه بر مبناي معيارهاي غكنترل چندطراحي مدل در  سيد عليرضا محمدي  162 

 PHفاصله و پياده سازي بر روي دستگاه  

صنعتي  )مشاور(  1390

خواجه نصيرالدين  

 طوسي

صنعتي  )مشاور(  1390 كنترل پيش بين چند متغيره با استفاده از ماتريس تداخل زين  اصلي پور  163 

خواجه نصيرالدين  

 طوسي

هاي كنترل كليـدزن در حضـور نـويز فراينـد و تحليل و طراحي سيستم شبنم ارمغان  164 

 گيرياندازه

دانشگاه شيراز   1390

هاي  )آموزش

 ( لكترونيكيا

محمد مهدي عرب   165 

 حسيني 

توسعه و شبيه سازي سيستم پايش عملكرد و تشخي  خطا در اجـزاي 

 هاي عصبيمختلف توربين گازي با كمک روش مبتني بر شبكه

صنعتي خواجه    1391

 نصيرالدين طوسي 

 -)مشاور( آزاد 1391 طراحي سيستم كنترل مقاوم براي شي پرنده كروز دريايي محسن كماليان  166

 علوم و تحقيقات  

طراحي كنترل كننده تطبيقي چندمتغيره براي سيسـتم كنتـرل فشـار  فرآزاده آهي 167

 خون

 علوم و تحقيقات  -آزاد 1391

صنعتي خواجه    1391 هاي كليدزني با استفاده از نظريه تلف كنندگيبررسي پايداري سيستم عليرضا برزگر  168 

 نصيرالدين طوسي 

پـيش فـاز مقـاوم مرتبـه كسـري بـراي  -سازهاي پس فازطراحي جبران عطا اله گوگاني خياباني  169

 هاي نامعينسيستم

صنعتي خواجه    1391

 نصيرالدين طوسي 

ي احتـراق شناسايي و تشـخي  عيـ  عـدم تعـادل شـعله در محفظـه سارا حجتي نيا  170

 هاي خروجيبا استفاده از داده V94.2توربين گازي  

صنعتي خواجه    1391

 نصيرالدين طوسي 

ارايه روشهايي براي كاهش زمان همگرايي در الگـوريتم ژنتيـک در حـل  ميثم شيباني نژاد  171

 مساول بلادرنم  

 -)مشاور( آزاد 1391

 علوم و تحقيقات  

 علوم و تحقيقات  -آزاد 1391 هاي مقيدتخصي  محرکكنترل  داود بزرا نيا  172

بــا اســتفاده از نظريــه  QFTطراحــي كنتــرل كننــده مقــاوم بــه روش  بهمن كشت پور  173

 هاي مرتبه كسريسيستم

صنعتي خواجه    1391

 نصيرالدين طوسي 

اي بـا حضـور فركانس در سيسـتم قـدرت چنـد ناحيـه-كنترل مقاوم بار نزهت الزمان گاويني 174

 نيروگاه آبي

 علوم و تحقيقات  -آزاد 1391

هـاي پيشـرفته بين با اسـتفاده از روشهاي كنترل پيشطراحي سيستم سامان سيروس  175

 بهينه سازي

صنعتي خواجه    1391

 نصيرالدين طوسي 

هـاي دانشـجويان نامـهبررسي وضعيت اخلاق پژوهشي در تـدوين پايـان علي داودزاده 176

 هاي تهرانمقطع كارشناسي ارشد دانشگاه

دانشگاه شهيد بهشتي   1392

 )مشاور( 

 -)مشاور( آزاد 1392 اي  هاي ضربههاي زمان گسسته با وروديآشوبناک سازي سيستم مريم پورمند  171

 علوم و تحقيقات  

كنترل حركت ربات هاي دسته جمعي بـا الگـوبرداري از رفتـار سيسـتم  رسول كاهاني  172

 هاي پيچيده

 علوم و تحقيقات  -آزاد 1391

هاي چندمتغيره با استفاده از شبكه هـاي طراحي ساختار كنترل سيستم هاله فردين  173

 عصبي شعاعي

 -)مشاور( آزاد 1391

 علوم و تحقيقات  
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سيد شهاب الدين   176

 توحيدي

كنترل تحمل پذير عي  با استفاده از كنترل تطبيقي تخصي  محـرک 

 در امتداد فضاي پوچيمعكوس مجازي    هاي افزونه به روش

صنعتي خواجه    1392

 نصيرالدين طوسي 

ي پيش بين بر اسـاس مـدل چندگانـه بـر مبنـاي طراحي كنترل كننده داود شقاقي  177

معيار غير خطي گري و فاصله و پيـاده سـازي بـر روي سيسـتم خنثـي 

 pHسازي  

صنعتي خواجه    1392

  نصيرالدين طوسي 

 )مشاور( 

صنعتي خواجه    1392 هاي كنترلي چند متغيره تاخيردارپايش عملكرد سيستم حسي منير واقفي  178

 نصيرالدين طوسي 

ي پـيش بـين چنـدمتغيره بـر اسـاس تنظيم پارامترهاي كنترل كننـده زاهد ابراهيمي 179
ANOVA 

صنعتي خواجه    1392

   نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه    1392 كنترل پايدار ساز سه محوره ژيروسكوپي با رويكرد چندمتغيره   محمدعلي دهقاني  180

   نصيرالدين طوسي 

)هواپيمـاي  UAVكنترل پرواز تحمل پذير خطا بـراي   طراحي سيستم احسان برزنوني  181

 هاي كنترل پايدار محوربدون سر نشين( با استفاده از روش

 -)مشاور( آزاد 1392

 علوم و تحقيقات  

هـاي براي سيستم(UCS) طراحي و پياده سازي سيستم كنترل عمومي  فرزاد راوش  182

 چندمتغيره  

صنعتي خواجه    1392

   نصيرالدين طوسي 

طراحي كنترل كننده پيش بين  مقيد به منظـور بهبـود عملكـرد توربـو  محمد نادري  183

 در رديابي بار و كنترل سرج كمپرسور SGT600كمپرسور  

صنعتي خواجه    1392

   نصيرالدين طوسي 

پيش بـين فرآينـد تنسـي ايسـتمن بـا كنترل  ارزيابي عملكرد اقتصادي   ناهيد نمكي شوشتري  184

  LQG   معيار

 -آزاد  1392

   علوم و تحقيقات 

هاي سـوويچينم وابسـته بـه بررسي پايداري و كنترل آسنكرون سيستم مهدي سياوش  185

 زمان

اصفهان   صنعتي  1393

 )مشاور(  

زيمـنس در شـراي    V94-2طراحي يک مدل چندگانه بـراي تـوربين   سيد محمد عماد اوليايي  186

 معيوب و سالم

صنعتي خواجه    1393

   نصيرالدين طوسي 

هاي چندمتغيره در حضور اشـباع عملگرهـا و بـا كنترل تطبيقي سيستم محمد رضا نيري  187

 هادر نظر گرفتن ديناميک آن

صنعتي خواجه    1393

   نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه    1393 طراحي و پياده سازي كنترل  روح اله آزرمي  188

   نصيرالدين طوسي 

-مرضيه بختياري هفت  189

 لنگي

صنعتي خواجه    1393 بين چند عاملي براي ريز شبكهكنترل كننده پيش

   نصيرالدين طوسي 

بـين هـاي پـيشها در كنترل كننـدهتحليل نقش پارامترها و تنظيم آن اميرسامان اشتري  190

 غيرخطي 

صنعتي خواجه    1393

   نصيرالدين طوسي 

 شاهد )مشاور(    1393 كنترل تطبيقي مدل چندگانه مقاوم وضعيت ماهواره   ابوالفضل شهرويي  191

هـاي روشپايـه بـر مقاوم در برابر عيـ  بين  پيش  كنترل كننده  طراحي بيتا عطارزاده  192

 تشخي  عي  آينده

صنعتي خواجه    1394

   نصيرالدين طوسي 

بين مبتني بـر مـدل هاي پيشتنظيم تطبيقي پارامترهاي كنترل كننده طاهره غلامي نژاد 193

 بر اساس روش تحليلي 

صنعتي خواجه    1394

   نصيرالدين طوسي 

هـاي هاي چندمتغيره بر اسـاس كنتـرل كننـدهارزيابي عملكرد سيستم نسيم گورش  194

 حداقل واريانس توسعه يافته

صنعتي خواجه    1394

   نصيرالدين طوسي 

ها حداقل واريانس تعميم يافته مقـاوم بـراي مـدل طراحي كنترل كننده زين  قاسميان  193

 سري ولترا  

صنعتي خواجه    1394

   نصيرالدين طوسي 

روي يـک سيسـتم   اوم بـرپـيش بـين مقـكنترل  و پياده سازي  طراحي   مرتضي عباس زاده  194

 صنعتي

صنعتي خواجه    1394

   نصيرالدين طوسي 

بـين چنـدمتغيره بــراي هـاي پــيشتنظـيم پارامترهـاي كنتــرل كننـده محمد عالي  195

 هاي انتگراليسيستم

صنعتي خواجه    1395

   نصيرالدين طوسي 

بـر مبنـاي   جريان هوا در يک پيل سوختي  پايش عملكرد كنترل كننده مسعود شهپري فرد  196

 كنترل حداقل واريانس تعميم يافته غيرخطي

صنعتي خواجه    1395

   نصيرالدين طوسي 
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كنترل تحمل پذير عي  سيستم عمود پرواز هشت موتوره با اسـتفاده از  علي بختياري 197

روش كنترل تطبيقي محرک هاي افزونه با معكـوس مجـازي در امتـداد 

 فضاي پوچي   

صنعتي خواجه    1396

   نصيرالدين طوسي 

بين حداقل واريانس تعميم يافتـه غيرخطـي طراحي كنترل كننده پيش محمد امين شيخي  198

 هاي كنترل فرايندبراي پايش عملكرد سيستم

صنعتي خواجه    1396

   نصيرالدين طوسي 

هاي مرجع مجـازي در كنتـرل تطبيقـي ابطـال ناپـذير بـا توليد ورودي بهمن صادقي فروز  199

 بين مقيدكنترل پيش

صنعتي خواجه    1396

   نصيرالدين طوسي 

اراوه رويكردي نوين جهت تشخي  خطـاي قطـع تحريـک ژنراتورهـاي  مهدي رسول پور   200

 هاي الكتريكيكاوي كميتسنكرون با استفاده از داده

صنعتي خواجه    1396

  نصيرالدين طوسي 

 )مشاور( 

تخصي  كنترل شـدني بـا اسـتفاده از روش شـبه معكـوس وزن دار بـا  ناصر متين  201

 هاحضور قيد محرک

صنعتي خواجه    1396

   نصيرالدين طوسي 

هاي تخصي  كنترل بـراي روشتحميل پذير عي  با استفاده از  كنترل   حميد حافظي  202

 پرههشت

صنعتي خواجه    1397

   نصيرالدين طوسي 

ها در توربين بادي با اسـتفاده از كننده مقاوم عي  محرکطراحي كنترل انسيه باقري  203

 هاي تخصي  كنترل روش

صنعتي خواجه    1397

   نصيرالدين طوسي 

صنعتي خواجه    1398 تابع هزينه چند هدفهتخصي  كنترل با  طراحي مستله   سيدرضا جعفري   204

   نصيرالدين طوسي 

 


