
 

 

 

 

 

 بخش حل دستی
 
بودن آن  های خواسته شده محاسبه کرده و روی علی و پایدارمعکوس توابع داده شده را با روش   𝑍تبدیل  -1

 های ممکن بررسی کنید.که بازه تعیین نشده ، روی تمامی بازه بحث کنید. در صورتی

 

  = 𝑋1             یئانتگرال معکوس و تجزیه به کسرهای جز
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𝑋2  =  𝑙𝑛 ( 1 −  0.5𝑧−1 )                            |𝑧| >  ) ب  0.5

 

𝑋3 = 𝑧 sin 𝑧−1  ( ج 

 

   = 𝑋4                             انتگرال معکوس و تقسیم متوالی
𝑧−1

(1−2𝑧−1)(1+𝑧−1)
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 تابع تبدیل پالسی توابع زیر را محاسبه کنید. -2

𝑋1 =   
(1−𝑒−𝑇𝑠)(𝑠+1)

𝑠(𝑠+2)(𝑠+10)
 ) الف 
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 معادله تفاضلی زیر را در نظر بگیرید : -3

 
𝑦[𝑛]  =  −0.4 𝑦[𝑛 − 2] − 1.3𝑦[𝑛 − 1] + 0.3 𝑥[𝑛 − 1] +  𝑥[𝑛] 

 

 تابع تبدیل گسسته آن را حساب کنید.

 تحقق فضای حالت کانونیکال و مارکوف سیستم فوق را نوشته و دیاگرام بلوکی آن را رسم کنید.
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توان نسبت های زیر را به دست آورده و مشخص کنید در کدامیک میتابع تبدیل پالسی سیستم  -4
𝐶(𝑧)
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 دست آورد.

 
 

+
-

G1(s) G2(s)

H(s)

R(s) C(s)

 
 

 

 

 

+
-

G1(s) G2(s)
+
-

H(s)

R(s) C(s)

 
 

 

 

+
-

G(s)

H1(s)

R(s) C(s)

H2(s)

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 بخش شبیه سازی
 

 سیستم پیوسته زیر را در نظر بگیرید : -1

𝑋(𝑠) =  
1 − 𝑠

𝑠3 + 4𝑠2 + 7𝑠 + 6
 

 

.𝑍الف ( ابتدا با استفاده از  𝑂. 𝐻  .معادل گسسته آن را به دست آورید 

.𝐹ب ( معادل گسسته سیستم فوق را با استفاده از  𝑂. 𝐻  .نیز به دست آورید 

 ج ( انتظار دارید کدام روش خطای کمتری داشته باشد ؟

 

 د ( خطای حاصل از گسسته سازی را به دست آورده و با یکدیگر مقایسه کنید.

 ست آمده منطقی است ؟؟ )در مقایسه با ورودی اعمالی(ه ( آیا میزان خطای به د

.𝑍و ( منحنی اندازه و فاز  𝑂. 𝐻   و𝐹. 𝑂. 𝐻    .این دو نگهدارنده چه  را رسم کرده و روی آن بحث کنید

 گذارند ؟ تاثیری بر اندازه و فاز سیستم اصلی می

 

)بخش حل دستی(را محاسبه  3ای بنویسید تا پاسخ به ورودی دلخواه برای سیستم سوال برنامه -2

 کند.تعداد متغیر حافظه در این حالت چقدر است ؟

ن تعداد متغیر حافظه در ای برنامه فوق را برای تحقق فضای حالت کانونیکال و مارکوف بازنویسی کنید.

 چقدر است ؟ حالت

 

 را با متلب بررسی کنید. )بخش حل دستی( 1گرفته شده در سوال  Zدرستی تبدیل  -3

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 سیستم زیر را در نظر بگیرید : -4

 

 
 

− − − 9) که در آن پارامتر های مجهول با توجه به شماره دانشجویی  𝑥𝑦𝑧 ) ر به دست میطبق جدول زی-

 آیند:
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در نظر گرفته و با استفاده روابط حاکم بر سیستم، تابع تبدیل را یافته و با زمان نمونه  𝑥2خروجی سیستم را 

 برداری مناسب) ذکر روش انتخاب( مدل گسسته سیستم را بیابید. 

 

 ردگیز مورد پرسش قرار میینات نیتمر یبعد ین مدل به دست آمده در سرید که ایدقت داشته باش. 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

موفق باشید   
 

 ها به موارد زیر توجه شود:در حل تمرین 

 

  ای تعلق نخواهد گرفت.سازی( نمرههای شبیهها و فایلمشابه )شامل گزارش هایحلبه 

 ق خواهد گرفت.علی تمرین تدرصد کل نمره21های بدون گزارش به کد 

 ها را به صورت توضیحات مربوط به شبیه سازی و همچنین حل تحلیلی تمرینPDF  کنید)در صورت حل

های شبیه سازی را  m-fileو  PDFتبدیل کنید( سپس فایل  PDFنویس آن را اسکن کنید و به فرمت دست

 با نام و شماره دانشجویی خودتان به آدرس درس ، ایمیل بزنید. zipدر قالب یک فایل 
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