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𝑠𝑠−2نمودار بود تابع تبديل  .1
𝑠𝑠(𝑠𝑠2+4𝑠𝑠+8)

 را به صورت تقريبي (دستي) رسم نماييد. اگر صفر سمت را به 

قرينه آن در سمت چپ منتقل كنيم (علامت منفي در صورت را به منفي تبديل كنيم) نمودار بود چه 
تغييري مي كند، تغيير حد فاز را در اين جابه جايي بررسي كنيد؟ (روند حل يكبار به صورت تقريبي 

 (دستي) و يكبار با استفاده از متلب انجام شود.)

𝐺𝐺1(𝑠𝑠)نمودار بود  .2 = 2
𝑠𝑠2+2𝑠𝑠+2

 را 𝐺𝐺1 را رسم نماييد؟ چگونه مي توان به طور تقريبي پيك نمودار 
بدست آورد؟ به طور دقيق چطور؟ (روند حل يكبار به صورت تقريبي (دستي) و يكبار با استفاده از 

 متلب انجام شود.)

 را بدست آوريد؟ 𝜁 و 𝐾𝐾با توجه به منحني هاي بود در شكل زير مقدار  .3
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 (پيش فاز يا پس فاز) را به گونه اي با استفاده از مكان ريشه 𝑘𝑘(𝑠𝑠)براي سيستم زير كنترل كننده   .۴
𝐻𝐻(𝑠𝑠)؟ ( ثانيه باشد1% و زمان صعود در حدود 5طراحي نماييد كه بالازدگي كمتر از  =

𝑠𝑠+7
𝑠𝑠(𝑠𝑠+5)(𝑠𝑠+15)(𝑠𝑠+20)

( 

علت انتخاب نوع كنترل كننده  و تاثيراتي كه انتخاب مربوط بر ويژگي هاي پاسخ خواهد داشت را به طور كامل 
 كه معادل uتوضيح دهيد. هم چنين در مورد تاثير تنظيم پارامترهاي كنترل كننده  خود بر روي سيگنال 

 هزينه كنترلي شما مي باشد، بحث نماييد؟

در ادامه ميزان حساسيت حلقه بسته و حلقه باز را به تغييرات پارامترهاي كنترل كننده  بدست آوريد؟ چگونه 
 مي توان اين ميزان حساسيت را افزايش و يا كاهش داد و كدام حالت مطلوب خواهد بود؟

 

 طراحي به MATLAB طراحي را يك بار به صورت دستي نيز انجام داده و بار ديگر با استفاده از اصليروند 
 صورت دقيق با رعايت تمامي موارد فرعي انجام دهيد؟

  مي تواند مفيد باشد.)rlocus و sgrid ،ltiview ،rlocfind(براي افردي كه ام فايل مي نويسند: دستور هاي 

 

𝐻𝐻(𝑠𝑠)، 4چنانچه در سوال .5 = 𝑘𝑘(𝑠𝑠−1)
(𝑠𝑠−2)(𝑠𝑠+4)

 را تكرار نماييد با اين 4 باشد، موارد مطرح شده در سوال

تفاوت كه الزامي براي استفاده از روش مكان ريشه در طراحي نخواهد بود ولي علت انتخاب روش خود 
 را توضيح دهيد؟

 رفتار نموده و به طور 2در سيستم شكل زير اگر بخواهيم سيستم حلقه بسته نظير يك سيستم درجه .6
  را طراحي نماييد.𝐾𝐾(𝑠𝑠)هم زمان سه شرط زير برآورده گردند، كنترل كننده  

𝑁𝑁(𝑠𝑠)تاثير اغتشاش ميان حلقه براي  • = 1
𝑠𝑠

  در پاسخ حالت دائمي از بين رود

  شود50حد فاز حدود  •

  ميلي ثانيه شود100 برابر صفر، 𝑛𝑛(𝑡𝑡)زمان نشست پاسخ پله سيستم حلقه بسته براي  •

 



 

10      در اين سوال به نوعي مي توان 
𝑠𝑠+10

 را تابع تبديل عملگر در نظر گرفت. به ازاي كنترل كننده هاي 
مختلفي كه طرحي شده كه شرايط مساله را ارضا مي كند سيگنال قبل و بعد از عملگر را مشاهده كنيد.به نظر 

 شما آيا قيدي بر روي خروجي كنترل كننده  با توجه به پهناي باند عملگر بايد وجود داشته باشد؟
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