
 نام اوا ب

 فْزست هَضَعبت درس

 هقذهِ إ بز س٘ستوْبٕ  ًبٍبزٕ

 

 تعبرٗف اٍلِ٘ ٍ اصَل ًبٍبزٕ  -0درس

 

 اصَل ٍ ابشار ّبٕ رٗبضٖ تع٘٘ي هَقعت  -1درس

دستگبُ ّبٕ هختصبت هتعبهذ ٗب دستِ پبِٗ ّبٕ هتعبهذ سبسًذٓ ٗك فضبٕ بزدارٕ  -

ٍ ارتببط اٗي ب٘بًْب ٍ سٗز )ٍضع٘ت(،ب٘بى ٗك بزدار در دستگبُ )ٍضع٘ت(ّبٕ هختلف 

 فضبٕ ًب هتغ٘ز

تعب٘ز ٌّذسٖ سٗز فضبٕ ًب هتغ٘ز در فضبٕ بزدارٕ دٍ تبٖٗ)صفحِ(ٍ سِ تبٖٗ)فضب(،هحَر  -

دٍراى،هبتزٗس دٍراى ٍ كسٌَ٘سْبٕ ّبدٕ،كَاتزًٌْ٘ب،سٍاٗبٕ دٍراى حَل هحَر ّبٕ ثببت 

 ٍ حَل هحَر ّبٕ گذر

حبلت هبتزٗس دٍراى،بزدار سزعت دٍراى هعبدلات حبلت ٍضع٘ت ًسبٖ دستگبّْب)هعبدلات  -

 ٍ كَاتزًٌْ٘ب(

هعبدلٔ حبلت ٗك بزدار اس ًظز ٗك دستگبُ ٍ ارتببط آى بب هعبدلٔ حبلت ّوبى بزدار اس دٗذ  -

 دستگبّْبٕ دٗگز)قض٘ٔ كَرَٗل٘س(

استفبدُ اس هفبّ٘ن ببلا بزإ هعبدلات حبكن بز ٌّذسٔ حزكت در فضبٕ سِ بعذٕ)هَقع٘ت  -

 تبة ًسبٖ،در ٌّذسِ ّبٕ هختلف صفحِ ٍ فضب(ًسبٖ،سزعت ًسبٖ،ش

 

 تع٘٘ي هَقع٘ت هطلق بذٍى ارتببط)ًبٍبزٕ اٌٗزسٖ( -2درس

 اسبس ًبٍبزٕ اٌٗزسٖ ٍ ًقش شتبة سٌج -

 الگَرٗتن كلٖ تع٘٘ي كبهل هَقع٘ت هطلق -

 شتبة سٌج سبدُ ٍ شتبة سٌج در حلقٔ تعبدلٖ -

 ْبٕ هكبً٘كٖهسئلٔ تع٘٘ي ٍضع٘ت ٍ ٌّز استفبدُ اس خبص٘ت اصلٖ صٗزٍسكَپ -

 صٗزٍسكَپ بزإ اًذاسُ گ٘زٕ ٍضع٘ت هطلق)صٗزٍسكَپ هطلقبً آساد( -

 صٗزٍسكَپ بزإ اًذاسُ گ٘زٕ سزعت تغ٘٘زات ٍضع٘ت ٍ حلقٔ تعبدلٖ)صٗزٍسكَپ ًزخٖ( -

صٗزٍسكَپ بزإ اًذاسُ گ٘زٕ اًتگزال سزعت تغ٘٘زات ٍضع٘ت)صٗزٍسكَپ اًتگزالگ٘ز  -

 ًزخ(



 (DTGصٗزٍسكَپ تٌظ٘ن دٌٗبه٘كٖ) -

 ي ًبقص هَقع٘ت هطلق ٍ كفبٗت آى بزإ كٌتزلتع٘٘ -

 ( stable platformتع٘٘ي كبهل هَقع٘ت هطلق بب في صفحٔ پبٗذار) -

 (strapdownتع٘٘ي كبهل هَقع٘ت هطلق صفحٔ تثب٘ت شذُ) -

 

 تع٘٘ي هَقع٘ت ًسبٖ ٍ هطلق بكوك ارتببط)ًبٍبزٕ علائن( -3درس

 إ اسبس كبر ًبٍبزٕ ستبرُ -

 (GPSگ٘ز)فزااسبس كبر ًبٍبزٕ رادَٖٗٗ  -

 

 

 ارائِ كٌٌذُ: ح٘زاًٖ ًَبزٕ

 هزاجع

 ً٘ب در  ّبٕ درس ًبٍبزٕ اٌٗزسٖ ارائِ شذُ تَسظ جٌبة آقبٕ دكتز هحوذعلٖ هعصَم ٗبدداشت

 داًشگبُ صٌعتٖ شزٗف

 
 Inertial Navigation Systems   Jekeli 

 

 Inertial Navigation System Analysis  Britting 

 

 Strapdown inertial navigation technology Titterton, Weston 

 

 Theory of Inertial Guidance   McClure 

 

 Inertial Navigation Systems   Broxemeyer 

 

 Introduction to Robotics    Craig 

 

 Dynamics      Bedford, Fowler 


